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1. Allgemeine Charakteristik

Die freiprogrammierbaren bildschirmorientierten Gerdte sind in zwel Anwendungslinien
einsetzbar: '

- Biirocomputer fiir ein relativ autonomes Aufgabengebiet, z. B. der Datenerfassung,
Datenhandhabung und Datenspeicherung, als robotron A 5120; ’

~ intelligentes universelles Bildschirmterminal in Datenfernverarbeitungs~ und Kommu-
nikationssystemen mit der MOglichkeit der dezentralen Datenverarbeitung als robotron

K 8931.

Diese Gerdte sind aufgrund der modularen Hardware und Software in verschiedenen Konfi-
gurationen lieferbar. Fiir die vielseitige Anwendbarkeit und die Punktionssicherheit
‘gorgt ein komfortables Betriebssystem mit den entsprechenden Programmiersprechen sowie
Dienst- und Diagnoseprogrammen. '

Wesentliche Baugruppen/Merkmale sind:

~ Rechner

Die Funktionssteuerung lbernehmen Moduln des Mikrorechners roboiron K 1520 mit der
Zentraleinheit K 2526 unter Regie des Betriebssystems. Dazu gehdren die simultane.Be=
dienung des Speichers und der externen Peripherie als auch die MUglichkeit der automa~
tischen Einschaltung des Gerdtes beli Anliegen eines Rufes am gusgeschaltetem Terminal.
Der konfigurierbare Speicher, in RAM~, ROM- und PROM-~Technik ausgefiihrt, ist bis zu
einer Gesamtkapazitdt von 64 K Bytes ausbaufdhig. Ein speziell geschiitzter Bereich

des RAM-Speichers sichert den Datgnerhalt bei Stromausfall. Am System~Bus sind ver-—
schic¢dene periphere Gerdte wie Drucker, Datentrdgereinheiten, Monitore anschlieBbar.

~

~ Tastatur

Sie arbeitet auf rein elektronischer Basis und dient der Dateneingabe, zur Steuerung
des Programmablaufes und zum Abruf von Informationen. Der Tastaturblock enthdlt die

internationale Zehnertastatur, Funktionstastatur einschlieBlich Tasten mit Selektor-
wirkung sowie Tasten fiir die Dialogarbeit. Er steht nach Vereinbarung in landesspezi-
fiechen Varianten zur Verfiigung. ’

A

~ Magnetbandkassetteneinheit

‘Sie dient zur Speicherung von Programmen und Daten. Es kdnnen wahlweise 1 bzw, 2 Lauf-
werke genutzt werden. Damit wird es mﬁgiich, Datenstrome zu mischen, sowie Kassettene
inhalte zu duplizieren. Pro Kassette wird eine Kapazitdt von 520 K Byte erreicht. Die
Aufzeichnung und Organisation erfolgt nach internationalen Standards. Die Kompatibilie
tdt zum Magnetbandkonverter robotron 1255 und Konvertiereinrichtungen mit- gleicher
Norm ist gegeben.

~ Floppy-Disk~Einheit

Als Speicher mit schnellem, direktem Zugriff auf groBe Datenmengen (Dateien) wird eine
Floppy-~Disk-Einheit mit 1 bis 3 Laufwerken genutzt. Die Aufzeichnung und Orgenisation
erfolgt nach internationalen Standards.



= Mini-Floppy-Disk-Einheit

Mit der Mini-Fldppy-Disk-Einheit wird ein moderner Foliemspeicher angeboten, der gegen-—
liber dem Standard-Floppy-Disk seine Vorziige in der Miniaturisierung, geringerer Lei-
stungsaufnahme und einer htheren Speicherkapazitédt pro Volumeneinheit hat und die Elgen-
schaften der Folienspeichertechnik besitzt.

= Monitor

Er dient der Bedienerfiihrung, Datenausgabe und Programmiiberwachung.

Entsprechend den anwendungstechnischen Belangen und Anspriichen kdnnen wahlweise zwei
Monitore eingesetzt werden (unterschiedliche Zeichenkapazitdt/ZeichengriBe, 2~Hellig-
keitsstufen).

- Datenferniibertragung

Die Gerdte robotron A 5120/K 8931 kdnnen als intelligente Terminalrechner sowohl auto-
nom als auch in DFV-Systemen als Peripherierechner arbeiten. Die AnschluBformen, {ber-
tragungsarten und -geéchwindigkeiten richten sich nach der Problemstellung.

- Kontruktive Gestaltung

Die Gerdte robotron A 5120/K 8931 sind alé kompakte Auftischgerdte mit abgesetzter
Tastatur konstrulert. Im Grundgerdt sind der Rechner, der Monitor, der jeweilige Daten~—~
tridger sowie die erforderliche Stromversorgung untergebracht. Die Tastatur besitzt ein
eigenes Gefdl und wird Ubsr Kabel mit dem Grundgerdt verbunden. Eine Erweiterung des
Funktionsumfanges des Grundgerdtes ist durch Beistellen von Geriten moglich.

- Beistellgerdte

. Folienspeicher
Grundgerdte, die mit einem Folienspeicherlaufwerk ausgestattet sind, kénnen
durch AnschluB eines Beistellgerdtes mit 1 oder 2 PS-Laufwerken in der Daten-—
tragerkapazitdt erweitert werden. i

» Drucker
Wahlweiser Einsatz eines Nadeldruckers fiir hohe Ausgabegeschwindigkeiten bzw.
eines Typenraddruckers mit leicht wechselbarer Typenscheibe fiir verschiedene
Schriftarten ermdglichen eine flexible Anpassung an das Einsatzgebiet.
atsprechend den organisatorischen Erfordernissen konnen beide Druckervarlanten
mit variabler Formulartechnik susgeriistet werden:
- Leporello, einfach oder doppelt
- Journalbogen, auch mit geteilter Walgze
~ Kontokarten



Grundgerdt

Tastatur

Datenschutz beij .
Netzausfall {CMOS)

Monitor
1024 Zeichen

Monitor :
48071920 Zeichen
{umschaltbar)

V 24 - Schnitt-
stelle

. | Zentrateinheit
®—1 robotron K1520

Beis tellgerate

Typenrad -

Minifolienspeicher
1-3 Laufwerke

o

- Kassettenmagnetband
1-2 Laufwerke

i

QO

QO

9—{ drucker

30 Zeichen /s

e

_ Nadeldrucker
1 100 - 400
Zeichen /s

Folienépeicher
-1 Laufwerk -
O O O

Sy stemﬁbersicht

1-2 Laufwerke



2., Betriebsarten

Die Gerdte konnen grundsdtzlich autonom (off-line) mit allen Gerdten und Systemen zu-
sammenarbeiten, deren AnschluB fiir magnetische Datentrédger nach der Norm IS0 5654
(Floppy-Disk) bzw. ISO 3407 (Magnetbandkassette) ausgelegt ist.

Als Biirocomputer ist der Einsatz insbesondere in dezentralen Datenerfassungs- und Daten~
verarbeiltungsstellen vorgesehen.

Das Gerdt dient zur manuellen Erfassung von Daten, deren Verarbeitung und deren Auf-
zeichnung auf externe Datentréger (Standarddiskette, Kassettenmagnetband-Minidiskette).
Als Bildschirmterminal eingesetzt stellt das Gerdt einen intelligenten Terminalrechner
dar.

Insbesondere sind folgende Betriebsarten mbglich:

Datenerfassung, Datenverarbeiten, ~mischen, -ausgeben

Programmierung )
- Senden und Empfangen von Daten

Ausgabe von Daten auf Beistelldrucker

Duplizieren von Datentrigern

3. Technische Daten

3.1. Leistungsparameter

3.1.1. Rechner

Zentrale Recheneinheit (Mikroprozessor mit 8-bit-Verarbeitungsbreite, 2 X 8 univer-~
sellen Registern und 158 unterschiedlichen Befehlen)

!

Bauelementebasis . MOS-LSI, TTL

v

122 K Byte/s

Ubertragungsrate (BUS)

- Speicherausstattung S 64 X Byte
teilweise als Festwertspeicher (ROM, PROM) und
teilweise als Operativspeicher (RAM) ausgefiihrt,
. Minimalausstattung 24 K Byte
, aufriistbar in Moduln von 4 K Byte oder 16 K Byte
. Speicherschutz durch Betriebs~ ‘
‘system ' : '
~ wahlweise Ausstattung im RAM-
Speicher ,
Datenerhalt bei Netzausfall Basis CMOS = 200 Stunden (Stufung 4 X Byte)

3.1.2. Tastatur

AnschluB iiber gerdtenahes Interface

kontaktloses alphanumerisches Tastenfeld

kontaktloses numerisches Tastenfeld

- kontaktloses Funktionstastenfeld
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Anzahl der Tastenfunktionen

. alphanumerische Tasten
. Startfunktionen

. Ruf- und Steuertasten
. Selektoren

. Umschalttasten

. Umschaltfeststeller

. Fehleranzeige

. Lichtemitterdioden

+1.3. Druckeranschlufl

robotron A 5120
max. 95

12

16

6

2
1
1
8

robotron K 8931
95

19 .

16

2

2
1
1
4

An die Gerdte robotroh A 5120/K 8931 sind Beistelldrucker anschlieBbar, die iber die
Schnittstelle "Interface-~PIO" angesteuert werden (vorzugsweise SD robotron 1152 oder
SD robotron 1157). Der AnschluB von Druckern iiber IFSS ist mbglich. Die Ubertragungs—-
geschwindigkeit darf 200 Zeichen/s nicht ibersteigen. '

3

.1.4., Floppy=-Disk MF 3200

Aufzeichnungsverfahren
Informationstréager

Nennkapazitdt unformatiert
formatierxrt

Datenrsate

Drehzahl der Platte

150 5654

flexible Msgnetplatte nach ISO 5654

3,2 M bit
256 K Byte

250 K bit/s

360 min~' % 2,5 %

.1.5. Kassettenmagnetbandgerﬁt robotron K 5200

s

Aufzelchnungsverfahren

Infdrmationstréger-

Nennkapszitdt unformatiert
‘Datenrate
Transportgeschwindigkeit

Aufzeichnungsdichte

.1.6, Floppy-Disk MFS 1

Aufzeichnungsverfahren
Informationstriger
Nennkapazitdt unformatiert
Ubgrtragungsrate

Datenrate

IS0 3407

3,81 mm~Magnetbandkassette fir digitale

Aufzeichnung
2,75 M bit
12 K bit/s
0,38 m/s

32 bit/mm -

MFM

Minidiskette 0,13 m ¢

2 M bit
100 K Byte
125 K bit/s



~ Drehzahl

\

300 min™!

Es kodnnen maximal 3 Folienspeicher (1 Laufwerk im Grundgerit und 2 Laufwerke im Bei-

stellgerdt) oder 2 Kassettenmagnetbandgerdte oder 3 Minifolienspeicher angeschlossen

werden.

3.1.7. Monitor

-~ Bilddiagonale
- Farbe

~ 2 Varianten moglich

- Kursortaste

- Hell=Dunkel-Steuerung der Zeichen;
Inversdarstellung

3.2. Elektrotechnische Kennwerte

3.2.1. Netzspannung

Einphasenwechselspannung

3.2.2. Netzfrequenz

3.2.3. Leistungsbedarf

0,31 m

griin

Display mit

. 16 x 64 = 1024 Stellen (Zeichen)
. Zeichenvorrat: 128

. Zeichendarstellung: 7 x 10 Punktraster
Display mit

. 12 x 40 = 480 Stellen (Zeichen)

24 x 80 = 1920 Stellen (Zeichen)
. Zeichenvorrat: 96

} umschaltbar

. Zeichendarstellung: 7 x 10 Punktraster

(
- v+ 10%

U=220v7 52 )

f = 50 Hz = 1 Hz

abhdngig von der konkreten Speicher- und Peripherieausstatfung

Grundgergt .
Beistellgerdt mit 2 Floppy-Disk

3.3. Pldchen~- und Raumbedarf

3.3.1. Gerdteabmessungen (mm)

Grundgeréf
Tastaturbaugruppe
Beistellgerdt (fiix FS)

200 VA ... 300 VA

110 W

Breite Tiefe Hohe
672 337 408
524 63 250
510 337 408



3+43.2. Fldchenbedarf fiir Bedienung, Wartung und Reparatur

Siehe Abbildung 1 des Aufstellungsplanes BUN=-NT. 083-7-030~000/20
KROS-Nr. 1.62,001000.0/20.

3.4. Masse

Brutto Netto
Grundgerst _ ’ 63,5 kg 38 kg
Tastatur 6 kg

Beistellgerdt/Floppy~Disk 43,5 kg 28 kg

3.5. Netzanschluf

getrennt fir Gruandgerdt und Beistellgerdt

netzseitig steckbar Schukostecker nach TGL 6972
gerdteseitig Gerdtestecker G nach TGL 10267

4, Technische Forderungen'
4.1, Betriebasart

Das Gerdt ist fir 24~3tundenbetrieb geeignet.

4.2, AnschluBibedingungen

Es igt ein Datenfernube:tragungsanschluﬁ vorgesehen, der wahlweise die 3 folgenden
Verfahren realisieren kann: '

- Schnittstelle : ‘I2 (V24)
Ubertragungsverfahren Start-Stop, halbduplex

- Schnittstelle I2(V24) ‘
tlbertragungsverfahren . synchron, halbduplex

~ Schnittstelle - IFSS
Ubertragungsverfahren Start-Stop

Das Gerdt ist als Sologerdt betreibbar.

-5, Gesundheits-~, Arbeits—~ und Brandschutz

5.1. Schutzklasse/Schutzgrad

Schutzklasse I nach TGL 21366
Schutzgrad IP 20 nach TGL 15165/01



5.2. Sicherheitstechnische Fbrderungen

Die Gerdte besitzen die Schutzgiite gem&B Schutzgliterichtlinie des VEB Kombinat Robotron.

5.3. Gerduschbestimmung

Schalleistungspegel im Betriebsfall 65 dB (AI)
Schalleistungspegel im Leerlauf 60 dB (AI)
Messung nach TGL 37345 -

5.4, Funkentstdrung

Funkstdrspannung ' F 1/15 nach TGL 28855
Funkstorfeldstidrke F 2/15 nach TGL 28855

5.5. Schutzleiter, Schutzleiteranschlufstelle

Die SchutzleiteranschluBstelle entspricht den Forderungen nach TGL 7783 und TGL 21590.
Die Hohe des Ubergangswiderstandes nach Schutzgiliterichtlinie des VEB Kombinat Robotron.

6. Einsatzbedingungen

6.1. Umgebungsbedingungen

EKL 3 nach TGL 26465 + 5/ + 40/ + 30/ 95/ [0=15/61
zuldssiger Temperaturgradient 15 K/h
Staubgehalt der Luft max. 1 mg/mB, Kornstdrke max. 3 um

Die Einsatzbedingungen der Datentré@ger sind zu beachten (Pkt. 8).

6.2. Beliiftungsart

zwangsbeliiftet

6.3. Vermeidung von Storbeeinflussungen

- Rdume, die unter dem EinfluB mit hoher elektrischer und magnetischer Felder stehen,
gind fiir die Aufstellung des Gerdtes ungeeignet.
Solche Stdrfelder konnen entstehen durch HF-Generatoren, groBe Werkzeugmaschinen,
Starkstromanlagen und -schalteinrichtungen u. a..

- Werden in dem Aufstellungsraum noch andere elektronische Gerdte installiert, soll der
Abstand an der engsten Stelle grioBer als 0,05 m sein.

- Elektrische Geridte, die zusammen mit dem Gerdt an einer gemeinsamen Verteilung be=-
trieben werden, sollten den gleichen Funkstdrgrad wie das Geriat aufWeisen.J

10



- An Spannungs~ und Signalquellen des Gerdtes diirfen widhrend des Betripbes keine
weiteren Ger#dte angeschlossen werden. Bei der Fehlersuche und Erprobung ist der
AnschluB der entsprechenden Priifgerdte erlaubt. '

- Direkte Sonneneinstrahlung ist zu vermeiden.

7. Lagerungs—~ und Transportbedingungen

7.1. Lagerungsbedingungen

EKL 3 nach TGL 26465

Te2s Trahsportbedingungen

EKL 3 nach TGL 26465

8. Datentrager
8.1. Disketten ' «

Es sind nur Disketten einsetzbar, die ISO 5654 und der‘"Datentrégerrichtlinie Kombinat
Robotron' KROS-R 5109 entsprechen. :

Einsatzbedingungen der Disketten:

Temperatur +10 % ... + 35 %
relative Luftfeuchte 40 % ... 90 % (30 °C)
Staubgehalt: )

wasserunldslich 10 mg/m2 ’
max. KorngrdBe - 3 um .
Schwingung 0,1 g (50 Hz ... 500 Hz)
Magnetfeld 4000 A/m

8.2. Magnetbandkassetten

'Es sind nur Magnetbandkassetten einsetzbar, die ISO 3407 und der Datentragerrichtlinie
KROS 5107 entsprechen. ' ’

Temperatur 10 % ... 45 ¢
relative Luftfeuchte 20% ... 80 %
Kondensationstemperatur 26 °¢

11
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1. Allgemeines

Diege Vorschrift dient als Projektieruhgsgrundlage fir die Aufstellung des Blrocomputers
robotron A 5120 und UPT robotron K 8931 beim Anwender. )
Sie dient als Grundlage fiir die Raumgesgaltung und die elektrischen Installationsbe-
dingungen. ' ) '

Die Komponenten der Anlage werden bei der Herstelluﬁg auf Einhaltung ihrer technischen
Parameter gepriift. . . ’ ' 5

Bei der Aufstellung der‘Geréte'ist dafiir zu sorgen, daB die in dieser Vorschrift defi-
nierten Umgebungsbedingungen eingehalten werden, da sbnst eine Funktionsfdhigkeit der
Anlage nicht garantiert ist. ‘

Diese Vorschrift enth#lt nicht die Aufstellungstechnologle, das- ist Inhalt der Montage-
und Inbetriebnahmevorschrift,

2. Technische Déten

In dieser Vorschrift wird nur ein Uberblick gegeben, weitergehende Angaben sind im

_Technischen Datenblatt enthalten. (&W Sede Z - 41)

2.7, Bezeichnung, Chiffre-Nr.

Biirocomputer robotron A 5120
Universelles Bildschirmterminal robotron K 8931

2.2. SystemanschlulB

~Es ist ein Datenferniibertragungsanschlu8 vorgesehen, der wehlweise die 3 folgenden:

Verfahren realisieren kann:

- Schnittstelle . I2(Vv24)

Ubertragungsverfahren Start-Stop, halbduplex
- Schnittstelle 12 (V 24) F
Ubertragungsverfahren ' synchron, halbduplex
- Schnittstelle IFSS
Ubertragungsverfébren Start-Stop

2.3. Konstruktive Gestaltung

2.3.1. Aufbau des Gerdtes .
Die Gerdte robotron A 5120/K 8931 sind als Auftlschgerate kon21plert.
Sie bestehen aus den Hauptbaugruppen:

Grundgerdt, Tastatur, Beistelldrucker, Beistéllgerét zur Speichererweiterung und Modem.
‘Die Tastatur und das Grundgerit werden im Weiteren als Kommunikationseinheit bezeichnet.
Die Kommunikationseinheit représentiert die Minimalvariante. Alle weiteren Baugruppen
kénnen wahlweise angeschlossen werden. Das Modem ist nicht Lieferbestandteil der Gerdte

13



und wird daher in dieser Vorschrift nicht behandelt.

Dafiir gelten die Bedingungen des Herstellers. und die Vorschriften der Deutschen Post.
Das Grundgerdt und das Beistellgerit sind zwangsbeliiftet. Die ILuftaustrittsoffnung be-
findet sich an der Riickseite der Baugruppen. Der . Luftstrom ist mit einem Winkel von
ca. 45° nach unten gerichtet. Das ist beil der Aufstellung zu beriicksichtigen, um Be-
ldstigungen anderer Arbeitspldtze zu vermeiden. Die Luftaustrittsﬁffnungen diirfen nicht
verstellt werden. Der Mindestabstand zu anderen Gerdten betrigt 0,1 m.

In Abbildung 1 sind die Hauptbaugruppen in ihrer #uBeren Form dargestellt.

7 Grundgerat

Kommunikationseinheit

Tastaturbaugruppe

Beistellgefan

Druckwerk

14



2.3.2. Einzelbaugruppeniibersicht

Baugruppen, die unabhingig von der Ausstattungsvariante vorhanden sind:

- GéfdB

Steuereinheit

i

Stromversorgung

Tastatur

Variable Baugruppen:

- Druckwerk
-~ Folienspeicher FS

-~ Minitfolienspeicher MFS
- Kassettenmagnetbandgerdt KMBG

- Bildschirmanzeigebaugruppe
Monitor ‘

- DatenfernﬁbertragungsanschluB

2.4, Hauptabmessungén

2.4.1. BegrenzungsmaBe (mm)

Grundgerdt
Tastatur - A 5120
) K 8931
Beistellgerdt
Drucker SD 1152
Drucker 3D 1157

2.4.2, Masse (kg) -

Grundgerdt
Tastatur - K 8931
' -~ & 5120
Beistellgerdt
Drucker SD 1152
Drucker SD 1157

kompaktes modulares Auftischgefdaf fiir Grundgerdt
und Speichererweiterung

Paneel mit 11 Pldtzen enthdlt zentrale Rechen-
einheit, Speicher (Festwert- und Operativspei-
cher), AnschluBsteuereinheiten fiir die Peripherie~
gerdte entsprechend der Ausstattung

DEKK Moduln ergdnzt mit zusdizlichen Baugruppen
zur Erzeugung von Sonderspannungen

alphanumerische Schreib- und Funktioﬁstastatur

-8

SD 1152 oder SD 1157 mit Journal-~ oder Leporello-
einrichtung

1 bis 3 mal MOM 3200 (bei Anzshl > 1 igt ein Bei-
stellgerat vorhanden)

1 oder 2 Gerdte mdglich

Monitor 1 1024 Zeichen oder

- Monitor 2 1920 Zeichen mit einem

Zeichenvorrat von 96 Zeichen

wahlweise I 2 synchron, I 2 Start-Stop, halbduplex
oder IFSS

Breite Hohe Tiefe

672 ! 377 408
672 63 250
524 ’ 63 - 250
510 377 408
724 , 230 457
922 230 457

35 ... 40 (entsprechend Ausstattung)
5

"6

3
25

35
15
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2.4.,3. Brandmasse (kg)
(ohne Formularpapiere)

PUR-Strukturschaum PVC und

SD 4502 sonstiges
Grundgerdt 4,5 ca. 4
Tastatur 1,5 ca. 1,5
Beistellgerdt 1,2 ca. 1
Drucker - - ca. 4

2.4.4. Fléchenbedarf ' ' A ;

Die Aufstellung der Baugruppe ist, soweit die AnschluBkabel es zulassen, beliebig.
Im folgenden werden einige Empfehlungen fiir die Gestaltung der Aufstelltische gegeben,

i Tischhdhe 680 mm ... 730 mm fiir Sitzarbeit
minimale TischgroBe (fiir Grund- Breite: 670 um

variante) Tiefe: ~ 750 mm
: ' Dabei ragt das Gerdt mit seiner Riickwand
' iiber den Tisch hinaus (s. Abb. 2a),

optimale TischgroBe Breite: 1200 mm '
Tiefe: 750 mm
Damit wird ein glinstiger Betrachtungsabstand
Bildschirm ~ Auge von ca. 0,5 m gewshrleistet
(s. Abb. 2b). ’

Flir groBere Ausstattungen (mit Beistellgerédten) empfiehlt es sich mehrere Tische ent—
sprechend der GerdtegriUBe zusammenzustellen (s. Abb. 2c), '

.

Fir den Service ist die Zugdngigkeit zu den Baugruppen zu gewidhrleisten.

l Q= minimaler Abb. 2c
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2.5. Elektrische AnschlufB3werte

Netzanschluf3 . steckbar, Schukostecker nach TGL 6972
netzseitig und Gerdtestecker G nach TGL 10267
auf der Gerdteseite : '

Netzspannung ’ Einphasenwechselstrom 187 V ... 242 V

50 Hz £ 1 Hz
Leistungsaufnahme 220 W ... 600 W (abhingig von Ausstattung)
'-Gerétesicherung T 4,0 A Feinsicherung

2.6. Schuitzgrad, Schutzklasse

Schutzgrad IP 20 TGL 15165
Schutzklasse 1 TGL 21366

2.7. VWdrmeumsatz der Gerite

. . - . . ‘
ca. 0,87 x 10° J’h ... 2,16 x 106 J/h je nach Ausstattung und Programmauslastung

2.8. Schallpegel » . .

Aquivalenter Dauerschalleistungs- 65 dB fiir das Grundgert
pegel " 73 dB bei Druckerbetrieb

2.9. Funkstorspannung

Das Gerdt hdélt die Porderungen der TGL 20885 Forderungswert F1/15 und die Forderungs-
werte nach VD E 0871/B ein. .

3. Bedinguagen zur Geréteaufétellung

-

A .
3.1. Zwangsabstdnde zu anderen Geridten

Die-Abstdnde werden durch die geforderte Zugidngigkeit zur Ba&ienung und Wartung bestimmt.
Weiterhin gilt, daB Her Abstand zu gleichen Anlagen oder anderen elektronischen Gerdten
mindestens 0,5 m betragen mufB. : i »

Eine Berithrung elektrischbleitendqr Teile von zwei‘vergchiedenen Anlagen ist unbedingt
zZu vefmeiden. :

3.2. Klimatische Raumanforderungen

‘Es sind keine klimatisierten Rdume erforderlich. Die Grenzen der Umgebungsbedingungen
gibt die Einsatzklsse 3 (EKL 3) nach TGL 26465 an.
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e

Temperatur t . =278 K/ 5 °C t 313 K/ 40 °¢

"

min max

: - o
relative Luftfeuehte Umax = 95 % beil tUmax = 303 K/ 30 “¢C
Luftverunreinigung wasserloslich max. 1 mg/m3 bei einer max.,

Korngrdfie von 3 um
(Einschrénkung gegeniiber EKL 3)

1A

O,1mgm9

Anteil HCI1; Cl2
0,01 mg/m3

HyS

1A

Dariiber hinaus gilt der Grundsatz:
Gerdte, die mit magnetischen Datentrdgern ausgeriistet sind, arbeiten umso zuverldssiger,
je staubfreier die Luft ist.

Bei der Aufstellung des Gerdtes ist zu beachten, dal die Baugruppen keiner direkten

Sonneneinstrahlung sowie zu grofSer Wirmebestrahlung von Heizkdrpern (Mindestabstand
0,5 m) ausgesetzt werden. :

4, Instsllationsbedingungen

4.1. Raumanforderungen

Um einen stdrungsfreien Betrieb des Gerdtes zu gewdhrleisten, sind folgende Hinweise
zu beachten: '

Réume, die unter dem EinfluB hoher Storfeldstdrken stehen, sind fir die Aufstellung der
Gerdte nicht geeignet. Solche Storfelder konnen entstehen durch HF-Generatoren, groSe

Werkzeugmaschinen, Starkstromanlagen und Schalteinrichtungen, Fahrstuhlschalteinrich=-
tungen u. ghnliche Gerdte. :

4,2, Erforderliche SchutzmafBnahmen

Die Anlage entspricht der Schutzklasse 1, es sind die Bedingungen der TGL 200-0602 und

TGL 200-0603 (SchutzmaBnahmen und.Erdung in elektrischen Anlagen) bei der elektrischen
Installation einzuhalten.

Weiterhln sind die unter 4.3. (drltter Anstrlch) genannten Bedingungen zu beachten.

4,3. Bedingungen des Netzanschlusgsses zum cinheitlichen Potential

Um eine sichere Funktion der Gerdte zu gewshrleisten, sind folgende Bedingungen bei
der Installation zu beachten:

-~ Peripheriegerdte, die einen eigenen AnschluB haben (Beistelldrucker, Beistellgerat,
Modem) erfordern einen phasengleichen NetzanschluB. -

-~ Die Steckdosen, die zu einer Anlage gehoren (max. 4, Grundgerat Drucker, Beistellge-
ridt und Modem), miissen an einer gemeinsamen Verteilung angeschlossen werden,

- Die Schutzleiter sind ab dieser gemeinsamen Verteilung fir jede Steckdose getrennt zu
filhren, bei SchutzmaBnahme "Nullung" diirfen die Schutzleiter von der gemeinsamen Ver-
teilung bis zu'den Steckdosen nicht als Riickleiter verwendet werden.

(Nicht in den Steckdosen briicken, sondern 3~-polig installieren)

. Die Schutzleiter zwischen den Geritesteckdosen miissen in jedem Betriebsfall und in

allen'Steckern auler im Eehlerfall gtromlos sein.
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4.4. Anfﬁrderungen an die Netzspannung

Um einen storungsfreien Betrieb des Gerdtes zu gewdhrleisten, ist fir eine stabile
- Netzspannung zu sorgen. Spannungseinbriiche diirfen eine Zeitdauer von 10 me nicht iiber-

schreiten,

5. Verkabelung der Anlage

5.1. Verlegung von Interfaceleitunggh

Alle Interfaceleitungen, die die Einzelgerdte verlassen, gind als geschirmte Kabel aus-
gefuhrt. Die Verlegung der Leitungen beziiglich Abstinde zu Netzkabeln oder anderen Leiw

tungen ist beliebig. Es wird keine Unterflurverkabelung verlangt.
Bei der Verlegung sind die Belange des Gesundheits-, Arbeits— und Brandschutzes zu be-
achten (Stolpergefahr, Herunte;relﬁen von Geraten)

5.2. Kabelléngen

~ AnschluBkabel zur Verbindung der Gerdtekomponenten

Bezeichnung _Kabel -__Lénge
Tastaturkabel : o “19-paarig - 1,5 m
- abgeschirmt N ’
DruckeranschlufSikabel 19»paarig . 2m
) abgeschirmt
AnschluBkabel fiir Modem , 19-paarig 5 m
) abgeschirmt -
AnschluBkabel fiir Beistellgerat 19-paarig 2 m -
abgeschirmt

~ NetzanschluB8leitungen (3-polig) ,

Gerdtekomponente Stecker ’ : . Lange
Gerdteseite Netzseite
Kommunikationseinheit TGL 10267 TGL 6972 3,15 m steckbar
Drucker = . TGL 10267 TGL 6972 . 3,15 m steckbar
' Beistellgeriit TGL 10267 . TGL 6972 3,15 m (
Modem gerateabhéngig
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ill. Montage- und Inbetriebnahmevorschriﬂ
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2.5.2. AnschluB Beistellgerdt
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2.6. Uberpriifung der Steckverbinder

3. Inbetriebnahmevorschrift

3.1. Inbetriebnahme im autonomen Betrieb (off-line-Betrieb)
3.1.1. Manuelle Kontrolle

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

3.2. Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gegenstelle im

DFij-System (on-line-Betrieb)
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1. Allgemeines

Die vorliegende Montagevorschrift beinhaltet eine Beschreibung der Aufstellungstechno—'
logie filir die Gerdte robotron A 5120 und robotron K 8931 beim Anwender. Sie gilt fiir
die Aufstellung aller Funktions~ und Fertigungsmuster.

Im Punkt 2 erfolgt eine Darstellung aller fiir die Montage des Geridtes notwendigen Ar-
beitsgénge. AnschlieBend folgt im Punkt 3 die Inbetriebnahmevorschrift. Laut dieser
Inbetriebnahmevorschrift ist vor der Ubergabe des Gerdtes an den Anwender eine Funk-
tionskontrolle durchzufiihren.

Bevor mit der Montage von Gerdten begonnen wird, ist der Aufstellungsort auf die Er-
fillung aller im Autstellungsplan geforderten Bedingungen zu priifen.

Erforderliche Hilfsmittel, Dokumentation

\

~ Transporthilfsmittel

- Mechanikerwerkzeug

~ Nageleisen )

~ Hammer 500 g . .
- Programmkassetten bzw. Disketten mit Funktionsprifprogrammen

- 1 ... n Datenkassetten bzw. Disketten (n = Anzahl der vorhandenen Laufwerke)

- Vielfachmesser

- Aufstellungsplan

~ Programmunterlagen (Bedienungsanleitung, Programmbeschreibung, Funktionspriifprogramm)
- Wartungsvorschrift

2. Montageanleitung.

2.1. Verpackung .

Fir die Verpackung der Gerdte sind spezielle Verséndeinheiten vorgesehen.

Gerdte ohne BeistellgefdB werden komplett in einer solchen Versandeinheit untergebracht.
Bei Gerdten mit Beistellgerdt erfolgt die Verpackung des Beistellgerdtes in einer zwei-
ten Versandeinheit. )

2.2. Transport

Der Transport der Versandeinheiten zum Aufstellungsort‘erfolgt mit Transporthilfsmitteln.
Ist ein Handtransport’nicht zu vermeiden, sind mindestens 2 ménnliche Personen erforder-
lich (eventuell das Gerdat auspacken!).

Achtung! Das Gerdt darf nur an den Seitenschalen angehoben werden.

Gewicht (kg) Brutto Netto
Grundgerat 65 46
Beistellgerat 39 31
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2.3. Auspacken des Gerdtes

Fir das Auspacken des Gerdtes sind folgende Arbeitsgdnge notwendig:

- Bandstaehlumreifung entfernen ) . ,

- Ndgel des Kistendeckels mittels Nageleisen und Hammer entfernen, Deckel abnehmen
'w Tastatur und Grundgerdt einzeln aus der Kiste entnehmen, Fqlienbeutel offnen und

entfernen

Beim Beistellgerdt sind die gleichen Arbeitsgénge auszufihren.

2.4, Sichtkontrolle

Nach dem Auspacken ist des Gerdt auf Vollstdndigkeit und Transportschéden zu kontrol-
lieren. '

- Zubehor 1t. Packliste
-~ Ausstattung l1t. Lieferschein

2.5, Montage des Gerdtes

Das Gerdt ist nach dem Auspacken zu komplettieren und wenn erforderlich zu reinigen
(Wartungsvorschrift). Vor der Montage ist die Riickwand abzuschrauben.

2.5.1. Tastatur anschlieBen

Das Tastaturkabel ist an die ZRE anzustecken und die Zugentlastung ist in den Kamm

einzustecken.

2.5.2. Anschluf3 Beistellgerst

Ist ein Beistellgerdt zur Speichererwelterung vorgesehen, ist deises iiber das zuge-
horige Rundkabel am FS-Verteiler am Stecker im Grundgerdt anzustecken und die Zugent-~
lastungsschelle ist einzustecken. In gleicher Weise ist das Kabel im Beistellgerdt
anzuschlieBen.

2.5.3. Kopplung Modem
Der AnschluB des Modems exrfolgt iiber ein Rundkabel. Dieses wird gerdteseitig an den

Stecker der DFU~AnschluBsteuereinheit angesteckt. Die Zugentlastungsschelle ist in

den Kamm einzustecken.

2.6, {iberpriifung der Steckverbinder

Vor der Inbetriebnahme sind sémtliche Steckverbinder auf festen Sitz zu priifen. Dabei
ist auf die Rastung der Steckverbinder zu achten.
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Es sind alle Bauelemente, die auf Steckfassungen montiert sind, auf Festsitz zu priifen.

" 3. Inbetriebnahmevorschrift

3.1. Inbetriebnahme im autonomen Beirieb (off-line-Betrieb)

3.1.1. Manuelle Kontrolle

Bedienung sdmtlicher manuell bedienbarer Bedienelemente.

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

Die Funktionskontrolle zum Nachweis der Funktionsfdhigkeilt dex Gerdte GBG 20 Biirocompu- -
ter A 5120 und Universelles Bildschirmterminal K 8931 erfolgt mittels Baugruppenpriifpro-
gramm des Funktionspriifprogrammes DDT/BWK-Geréte. Nach Einlesen des Funktionspriifpro-
grammes vom FS bzw. KMBG erfolgt die Auswahl der Baugruppenpriifprogramme entsprechend
der Konfiguration des Gerdtes. Durch Abarbeiten eines vollsténdigen Programmzyklus der
entsprechenden Baugruppenpriifprogramme werden die Gerdatefunktionen nachgewiesen.

Nach einmaligem Durchlauf ist die Funktionskontrolle beendet. Die Funktionskontrolle ist
positiv, wenn keine Fehler auftreten. Beim Auftreten von Fehlern ist der Programmdurch-
lauf fiir die entsprechende Baugruppe zu wiederholen.

Tritt der Fehler weiterhin auf, wird die Inbetriebnahme bis zur Beseitligung des Fehlers
unterbrochen und anschlieBiend weitergefiihrt.

Die Durchfithrung der Funktionskontrolle erfolgt nach der "Bedienungsanleitung zur Durch-
fiihrung der Funktionskontrolle der DDT/BWK~Gerdte". -

3.2. Inbetriebnahme bei Kopplung an die Gegenstelle im DFU-System (on-line~Betrieb)

Die Inbetriebnahme der Gerite robotron A 5120/K 8931 im on-line-Betrieb ist abhéngig
von den Koppelbedingungen, die durch den Ubertragungsweg und die Gegenstelle'gegeben
sind und die unterschiedlich sein k®nnen fiir. verschiedene DFU-Systeme. Deshalb ist fiir
die Kopplung der Geridte robotron 4 5120/K 8931 an die Gegenstelle des DF-Systems eine
auf dieses System bezogene Inbetriebnahmekonzeption durch das Vertriebsorgan (bzw. durch
vom Vertriebsorgan beauftragte Partner) zu erarbeiten.

Folgende Kriterien sind dabel zu beachten bzw. festzulegen:

- Ubertragungsverfahren, Ubertragungsprozedur, Ubertragungsgeschwindigkeit, Ubertragungs- -
code, Datenformat, Blocklidnge

- DFU-Schnittstelle
-~ zuldssige Modems
- Leitungsart, Parameter des Ubertragungsweges

- Einstellung der Gerdte robotron A 5120/K 8931, der Modems und der Gegenstelle ent-
sprechend der Koppelbedingungen und der Parameter des Ubertragungsweges

- Abstimmung 2zu den Inbetriebnahmeprogrammen fiir die Gerdte robotron A 5120/K‘8931 und
der Gegenstelle
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‘Die Kopplung der Gerdte robotroﬁ A 5120/K 8931 an die Gegenstelle im DFU-System erfolgt
auf der Grundlage dieser die systemspezifischen Merkmale beriicksichtigenden Inbetrieb=-

nahmekonzeption. . \
: s
Dabei ist zu beachten, daB beim Auftreten eines Fehlers dieser sowohl im Gerét als auch

auf dem Ubertragungsweg (Modemn, ﬁbertragungsleitung) und in der Gegenstelle liegen kann.
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IV. Belegungsplan

Inhaltsverzeichnis

Stromversorgungsmodul

Sockelstromversorgung
Rahmen fiir Stromversorgung
Einschaltbaugruppe

Einsatz fiir Steckeinheiten
Zentrale Recheneinheit

Alphanumerische Funktionstastutur

Komplettastgtur
Anschlufisteuerung BAB, BAB
Anschlullsteuerung KMBG
Kassettenmagnetbandgerat
Anschluf3steuerung FS
Folienspeicher

Verteiler Folienspeicher
Adapter Drucker, IFSS, V.24
Druckwerk SD 1152, SD 1157
Anschluf3steuerung MFS, MFS

STM 100 W
STM 150 W
STM 36 P/300 W
STM 24 P/72 W
SST

RSTM

EBG

ESE

ZRE

ANFT

KT

ABS

AKB

KMBG

AFS

FS

FSV

ADS

sD 1, Sb 2
AMF, MFS

083=7-010~000/09
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'Baugrugpen: STM 100 W K 0362
STM 150 W K 0363  RSTM (BG)

Baugruppen:

STM 100 W-X1
STM 150 W=X1

ssT7-x17, -X18, BG-X2, -X5

n Belegung

1 Netz

2 Netz

3' Schutzleiter

STM 100 W-X2
STM 150 W-X2
$87-X7, -~X8, RSTM-X4

n Belegung
1 Ausgang +
2 Ausgang +
3 Ausgang +
4 Ausgang -
5 Ausgang -
6 Ausgang -
SST=-X21

n Belegung

1 Ausgang +
2 Ausgang -
3

STM 36 P/300 W
STM 24 P/T72 W

STM 36 P/300 W~XS310

26

n Belegung
1 + 36 P

2 + 36 P

3

4 00

5

6 00

SST

n An Cn

1 Ausgang + Fernfihler +

2 Hilfsspannung — Fernfihler -

3 -

4 . Ausgang + Koppler +

5 Bereit Koppler Koppler =~

6. Hilfsspannung - Halt

"7  Ausgang - 00 Modul

8 Bereit Hilfsspannung STZ

9 Hilfsspannung -~ Ausgang = ’
»

n An Cn

1 Koppler + Koppler -

2

3 OL oL

4

5 36 P

6

7 36 PF

8

9 00



Baugruppe:

(o B Ot R R [+

STM 24 P/72 W-XS300

n Belegung n An Cn
1 + 24 P 1 Koppler -
2 + 24 P 2
3 3 Koppler +
4 00 4
5 5 24 P oL
6 00 6
7 00 24 PF
8
9 -
STM 36 P/300 W-X5311
STM 24 P/72 W-XS301
n Belegung
1 Netz 1
2 Netz 2
3 Schutzleiter
SST
SsT-X1, =-X2, -X5 SST-X3
SST-X1 - SST-X2 SST-X5 n An Bn
24/15 P 5N Netz 1 Reset 12 N
15 N 12 N . Netz 2 S4 12 N
00 00 ) SL 3 5 P (intern) 12 N
Bereit 24 P/15 P Bereit 5 N 00" 4 00 12 N
Bereit 15 N Bereit 12 N 5 P (intern) 5 12 N-
12 P 2P 24 P (intern)
S8T~-X4 - SST-X6
n An Bn n An Bn
1  Bereit 5 N 00 1 5 P(intern)
2 Bereit 12 XN Halt STM 12 P 2 00
3 3 24 P (intern) ‘ Relais
4 Bereit 12 P 4 SA A
5 Bereit 5 P 5
6
7
8 Halt STM 24 P(B6)
9
10 5 P (intern)
1 ~ Reset
12 Bereit 24 P/15 P A
13 Bereit 15 N BSS
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5sT-X7, -X8
58T-X17, =-X18

© SST-X21

Baugruppe:.

Baugruppen:

28

gsiehe Belegungsplan Seite 26

ssT-X9, -X10.1, ~-X10.2, =-X11, -X12, -X13, -X14, =X16

SST~X Belegung
9 5N
10.1 12 N
10.2 Halt STM 24
11 24 P/15 P .

12 15 N
13 5P
14 12 P
16 00
SST
SST-X15 SST-X20 (Netzbuchse)
n Belegung n Belegung
2 Thermofiihler 1 Netz
4~ Thermofilhler - 2 Netz
6 Netz 3 SL
8 Netz
58T-X19 (Relais) SST=-X22
n Belegung n . Belegung
1.1 Netz geschaltet 2 Netz
1.2 Netz 4 Netz
1.4 Netz geschaltet .
1.5 Netz
1.7 Relaisspannung (24 P intern)
3.1 Netz geschaltet
3.2 Netz
3.4 Netz geschaltet
3.5 Netz
3.7 Relaisspannung (24 P ihte:n)
RSTM (G)
EBG (BG)
RSTM~-X1 STM 25 W K
EBG-X RSTM~X2
n Belegung n Belegung
1 Netzausgang 1 Netz -
2 Netzausgang 2 Netz
3 sL ’ 3 SL
4 Netzeingang
5 Netzeingang
6 24 P



Baugruppen:

RSTM-X3

n
1
2
3
4
5
6
7 Halt STM 24
8

9

Halt STM24 Bereit STM 5 P

RSTM-X4, -X5: siehe Seite 26

-~

RSTM~-X6: Netz
RSTM-X9

Belegung

5P

24 P :
X102 (Halt STM 24 P)
5 Px

W = s

ESE
SS8T

ESE-X1 (Systembus)

An Cn n An Bn "Cn

5P 5P 1 Ausgang +
2 Ausgang +

00 . 00 3 HSp Bereit FF ~
4 Ausgang ~ FF +
5 Ausgang +

HSp - Hilfsspannung

FF =~ Fernfihler

ESE-X2 (Koppelbus)

n An Cn
1 00 00
"2 00 00
3 5 PG 5 PG
4 DB7 DB6
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DBI DBO
8 WR D
9 TWREQ MENMDI
10 TIEO TEL
11 AB14 AB15
12 AB12 AB13
13 AB10 AB11
14 AB3 AB9
15 5N 5N
16  AB6 AB7
17 AB4 ABS
§ AB2 AB3
19  ABO AB1
20 TRESE BUSRY
21 TAKT 20
22 ToDI 00
23 TE INT

n An Cn
1 5P 5P
2 $Spl SSp1
3 SSp3 SSp2 (5 PG)
4
5
6
7 TEP
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20 Ti
21 TEMDIT WENDIZ
22 ' SUE
23 '
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n___An Cn n_An Cn
24 WAIT I0RQ 24
25 TRFSH RDY 25 2C/T0
26 WMT HALT. 26 TEOT IEIT
27 BAO BAT 27 12 W 12 N
28 12 P 12 P 28 00 . 00
29 5P 5P 29 00 00
SST-X3
ESE-X3 (10~pol. Stecker)
n . An Bn
1 RESET 12 N
2 B 12 N
3 5 PH 12 N
4 Masse 12 N
5 12 N
Steckplatz: i
L"————"——'T — 2 3 4 5 —:] 6 7 8 9 10 11
, [ [ ZRE |ABS fur Spei- |Spei~. |Spei~ |Spei- |Spei-
Die Steckpldtze 3 bis 1 BAB 1  |Speicher|cher cher cher cher cher
sind mit den Adiptgz—ﬁ& Prudloc " |ABS fir [ABS fq;
Steckeinheiten AKﬁ, ADéﬁ ) BAE 2 BAE 2
AFS, AMF, ALB,ADA ihrer mit ohne
Prioritdt entsprecheﬁgrzu Stecker~|Stecker—~
belegen, wobei Platz 3 ’ leiste leiste
die hochste Prioritdt be- an der . |an der
sitzt. Griff- Griff-
Beispiel: 1 2 3 seite | [seite

LLB ADS AKB
oder AFS ADS AKB
Bei nicht vollstidndiger
Bestlickung der Plétze 3
bis 1 @it Adaptern sind
diese freien Steckplédtze
immer mit Speicherplétten
zu belegen.
Beispiel: 1 2 3
SPEICHER ADS 1KB
oder SPEICHER SPEI- AMF
CHER

Beachte: Wird Platz 3 nicht mit AKB bestickt, ist die Wickelverbindung 3426-3C26 (br)
am Koppelbus aufzutrennen!
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Baugruppen: ZRE K 2526
ANFT X 7606, K 7636

KT K 7604, K 7634

ZRE~-X1 Systembus MR K 1520 © ZRE-X2 Koppelbus MR K 1520 (siehe ESE)
(siehe ESE)

ZRE-X3
ANFT-X
KT-X
n___An Bn ,
1 00 00
2 5 PH 5N
3 UBI UBO
4  UB3 UB2 ’
5 UBS UB4
6 UBT UB6
7 5P URIT
8 TUCs7 S&
g UCs2 TCs1 :
10 5 P UCS3
11 5 P 5 P
127 12 P 5 P
13 00 (Schirm) 5 P

Baugruppe: AB5 K 7023 BAB I K 7221.11/21
ABS K 7023.01 BAB II K 7222.11/21
ABS=X1 ABS-X2 ’
n An Cn n An Cn
1 00 00 1
2 00 00 2
3 . 3
4  DBT DB6 4
5 DB5 DB4 5
6 DB3 DB2 6
7 DBI DBO 7
8 WR RD 8
9 MREQ- MEMDT 9
10 IEO0 TET 10
11 AB14 AB15 11
12 AB12 AB13 12
13 4AB10 AB11 13
14 AB8 AB9 14
15 5N 5N 15
16  AB6 AB7 16

) 17 AB4 AB5 17
18 AB2 AB3 18
19 ABO . AB1 19

N
o
n
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Baugruppen:

32

n An Cn

21

22.

23

24

25 RDY
© 26

27 BAO BAT

28 12 P 12 P

29 5P 5P

AnschluB an' Griffseite

ABS-X25 (Briicken) )
X25:1  VIDEO
X25:2  BYSN

. L K 7023
ABS-X24 (Briicken)- :
X24:1 00
X24:2 00 )
ABS-X25 (Briicken) |
X25:1  VIDEO
X25:2  INTENS
X25:3  BSYN

: > K 7023.01

ABS~X24 (Briicken)
X24:1 00
X24:2 00
X24:3 00 )
ABS K 7025

K 7024.30
ABS=X1
n An Cn
1 00 00
2 00 00
3
4 DB7 DB6
5 DBS DB4
6 DB3 DB2
7  DBI1 DBO
8 TR ®D
9 TWREQ VENDI
10 TEO TET
11 - AB14 AB15
12 AB12 AB13
13 AB10 AB11
14 AB8 AB9
15 § N 5 N
16 AB6 AB7
17 AB4 ABS

o B < IR N U UVRRY L

n An : Cn
21
22
23
24
25
26 TEOT TEIT
27
28
29
" BAB I-X9 (mit 2 Helligkeiten)
BAB II-X9
n - An
1 VIDEO
2  BSYN
3 00
4 - INTENS
5 00
ABS-X2
n An B " Cn
TSR *)
e ¥
z17-8 ¥) ¢1/02 %)
BR *) -
wr ¥ pros X)
9 TO X o5T X)
10 z11-2 ¥} cur ¥
11 Hor X) L12FF X)
12 GRa X) a0 )
13 a1 %) a2 ¥
14 a3 %) a4 %)
15 a5 X) a6 %)
16 a7 ¥) as ¥)
17 a9 ¥ oo ¥



n An Cn
18 AB2 AB3
19 ABO AB1
20 RESET

21

22

23

24

25 RDY
26

27 BAO BAT
28 12 P 12 P |
29 5P 5P
ABS-X5

n An Bn
1 INTENS

2 00

3 BSYN

4 00

5 VIDEO

Baugruppen: AKB K 5020
KMBG K 5200

‘AKB-X1 Systembus MR K 1520

(siehe ESE)

AKB-X3 (IFKB)
AKB-X4 (IFKB)

¥2 KMBG-X1
W2 KMBG-X2
KMBG-X2
n An Bn
1 Masse Masse
2

-3 WID ANS
4 AUP WGB1
5 UMS AZB1
6 HGE AZV
7 RCK KNG
8 VOR AEB
9 AWA AVE
10 RES KSB
11 NIB
12 i
13 Schirm + 57

O 3 OV W -

An -

18
19
20
21
22
23
24
25

- 26

27
28
29

x)

LPO
1p2 ¥)
TIP3

IEOT

TETT

- nur bei K 7025

AKB~X2 Koppelbus MR K 1520 (nicht belegt)

AKB-X5 (Priifsteckverbinder)

An Bn
‘Masse TAKT-0
TAKT-1
9
10 g
11
12
13 ZF
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n An
1 =157V
2 Masse
3 Schutzleiter
4 + 57V
5
6. + 15V - : \
Baugruppen: AFS
ANF
AFS-X1 AFS-X2
AMF-X1 ' AMF-X2
n An Cn n An Cn
1 00 ‘ 00 1 5P 5 P
‘2 00 : 00 2 12 N 12 X
3 -3
4 DBT DB6 4
5 DBS DB4 5
6 DB3 DB2 6
7 DBl DBO 7 IEP
g8 WR RD 8 MP5
9 9
10 TEO TET 10 MP1
11 1 .
12 12
13 13
14 14
15 5 N 15 wpg *)
16 AB6 ABT 16 wp2 X)
17 AB4 " ABS 17 wp3 )
18 AB2 . AB3 18
19 ABO AB1 19
20 RESET BUSRQ 20 5T X
21 TAKT 00 21
22 TODT 00 22
23 TNT 23
24 WAIT TORQ 24
25 RDY 25
26 WT 26 TEOT TEIT
27 TBEO BAT 217
28 12 P 12 P 28 00 00
29 5P 5P 29 00 00
x) - nur bei AFS
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Baugruppen: FSV
FS

AFS

APS-X4
W1 PSV-X

n An Bn
100 00
2 HL 5D
3 FR SE3
4 TEZ IET
5 BEO0 Wb
6 B4 WE
7 TT ITK3
8 00 ITKZ
9 ICKT ICKO
10 00 ki
11 T v
12 00 X
13 00 . RD
PS~X1

W1 FS=X1

W1 Ps-X2

W1 FS-X3

n An Bn
1 24P 00
2 24P 00
3 WL 00
4 T 00
5 TR 00
6 TEX) 00
7 WD 00
8 WE 00
9 ST 00
10 00
11 00
12 00
13 00
14 00
15 00
16 TTKT ¥) 00
17 WP 00
18 TO 00
19 W 00
20 IX 00
21 RD 00
22 5N 00
23 5P 00
24 5P 00
25 24P

1o R NG B R U S o)

FSV-X BG
W3 FSV-X1
W1 FSV-X1 (BG)

An

00
Halt STM24
3D
 TED

WD

VE

00
ITR2
00

TO

00

5 Px.

Schirm

EEEEEEEEL EEE

-
W

FS~X2 (Buchsenklemmleiste)

1 220 V
2 220V
3 Schutzleiter

x) folgender Zusammenhang der Signale
SE und ICK ist zu beachten:

SE__IfX
W1 Fs-X1 SEU ICKO
W1 FS-X2 SET ICKT
W1 Fs-X3 SEZ ICKZ
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Baugruppen: ADS K 6028

36

SD 1152, SD 1157

0 -2 OVWU P w N =B

ADS-X1
n An Cn

1 00 00

2 00 00

3

4  DB7 DB6
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DB1 DBO
8 WR D

9

10 TEO IET
11

12

13

14

15

16  AB6 AB7
17 AB4 AB5
18 AB2 AB3
19 ABO AB1
20 RESET

21  TAKT

22

23 INT:
24 TORQ
25 RDY
26 WT

27 BAO BAT
28 12 P 12 P
29 5P 5 P
-ADS~X4

W1 MOD-X1

n An Bn

1 V102

2 vi25
3 V103

4 V104
5 V105

6 V106
7 V107

8 V108
9 V109

10 V111
11

12 vita
13 V115

W1 SD-X1, SD-X1

ADS-X2

An Cn

5P 5P

SSp2 (5 PH)
IEP

9
10
11
12
13
14
15 Priifpkt.
16 Priifpkt.
17
18
19
20 Sk
21
22
23.
24
25  ZG/T0
26 TEOT TEIT
27 12°N 12 N
28 12 N 12 N
29 00 00
ADS-X6

n An Bn

1 0C 00

2 12 N

3 00 AREADYR
4 00 . AREADYT
5 . 00 " 00

6 DAT6 DAT7

7  DAT4 DATS

8 DAT2 DAT3

9  DATO DAT1

10 00 RST _
11 00 BREADYR
12 00 BREADYT
13 00 5P



Baugruppen: AMF
MFS

AMP-X1, =X2 siehe Belegungsplan Baugruppen AFS, AMF

AMP~X3 MFS-X

n An Bn n An Bn
1 00 00 1 00 00
2 HL SO 2 5P 5P
3 FR SE3 3 W 5 P
4 BE2 BET 4 TRDY T
5 SEO WD 5 M0 TE
6 TRDY WE -6 WP S
7 3T ICK3 7 W ITK
8 00 TCRZ 8 TD Wh
g ITKT TICKO 9 IX WE
10 00 WP -10 FR 3D
11 T . b if 11 00 12 P
12 00 X 12 00 12 P
13 00 RD 12 P

13

. O
(@)

Folgender Zusammenhang der Signale
SE und ICK ist zu beachten:

SE TCR
MFS-X1 BEC ICKO
MFS-X2 SET ICKT
MFS-X3 SE2 ICKZ
MFS~X4 SE3 ITK3




['¢



{10 Netz 162,140410.2

(8 Netz 1.62140409.6 VENCX | veEN
0.40004088.0
o |
+Fs-x1] FS
¢ 0420362930
“MFS-X
— MFS
WIMFS=X -
SV 48 pol,Bondtabel 162140071.8 F——————— 1
621400605 W1Fs *86Fs-x! BG [ e,
*_DﬁilmﬂﬂmmmsujLﬁﬂﬁ&Q_~_{__4 1.62.001051.0 : M%ii_ MFS 2
L083-7-032-002 SWIMFS-X
- 2x 26pol.Bandkabel 1.62.140 960. 5
T 67160 9671
—n— . 62,140 964, 6
+MFS- X
S pol.Kabel KMBG 162.140407.1 HMBCX kMBG | MFS3
- W1 KMBG-X%‘O SWIMFS-X
s RBE(—] 1.450015070
e nur bei Gerdten mit KMBG
5 pol. kabel W1 KMBG 162 140464.1 *KMBG-X1
E— : TWTRMBG Xl KMBG
+W2 KMBG-X\™ 1.45.001507.0
+BAB-X12P l "B xzP
X00 BAB 1 BAB 2
K 722110 K 72221
1.11,016870.0 1.11.017 260.0
oder
K 722111 +BAB-X9
1.11.017205.0 X9
—_————————
6Dmrgg |
(— !
+W1 SD-X i !
g RS |
3.8 - == -
58 ‘ﬁowq Modem :
+W1 MOD-X2" : {
-
12
l +ANFT-X1 ANFT
rd
“W1 ANFT
}

39/41
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3 pol Kabel WA Netz

WA Netz -X1 WA Netz-X27
€z 'xzo

3pol Kabel ¥

3 _pol Kgbel V¥

2%

b

¢
TX‘S'- X22|X15:6,8

SST 1.62.109006.0
STM 5P

bei GBG mit FS
bei GBG mit KMBG

STM 12P

RA 12/5N 12N 1.62.109007.0

RA 12/24P 1.62.109008.0
RA 12/15P 1SN 1.62.109009.0

Kabel W2FSv -
1621400775 F

2x26 pol.Bandkabel W1 FSV 1
1.62.140073.4

X9 X101 (X102

X11 X12 X13 X14 X16

MFSV

v vy VY S A VY = 1621409517
o o | 1621409525
z z ‘.oj o Z a o- ﬁ
I Pl > PN w wn o >
T il - o
P4 Y
T 7.7
W/
g

ESE 1.62.149013.0
. ZRE 1.62.518110.0; ADS 1.62.518120.0; AFS 162.5181300

AMF 1-62.518.250»0; ADA 1.12.517091.0 ; OPS 162.517011.0

+ABS

K 7024301

i OPS 112,517012.0 OPS112517121.0; PFS 112.517041.0
Koder k7025 ABS K7026 .30 112.516821.0;  ABS5 K 7025 1.12.516601.0

ABS K7023- 1.12.516750.0;

ABS K70231 112.516832.0

2x 26 pol.Bandkabel W1 MFSY 1.62.140 939.8

QAMFS_

>

.
=
=
3
o
[
<
U
=

/ \| \J 0-X251
AN ANFTT 41 MO DT Wi SD !
X X1 -X

*ZRE YADS-X4 [ADS-X5 9&‘733231 +ABS

+ABS _ [+ABS - [+ABS
K70231{ K70231| K7023 | K7023

-X2524-X253 ¢X251 4-x252
wme&&(«

LAKB ~)GL\K8-)G"AFS—X4

zmas)@m FSV-X . ’
2 x26 pol. Bandkabel W2 KMBG 1.6  .040

2x26 pol.Bandkobel W2 KMBG 162 1404¢

Informationskabel _ 1.11.017102.0

Informationskabel 1.11.017220.0

19 x 2 pol. Rupdkabel W1 SD 1.62.140189.7

7x2 pol.Rundkabel W1 MQD 1.62.1404055

19 x2 pol. Rundkabel W1 ANFT 1.62.14018

Informaiionskcbel Kabel vsi 1.11.017311.

ML
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VI. Reparaturanleitung
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1. MeB~ und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge fiir robotron A 5120/K 8931

1.1. Handelsiibliche MeS- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge

Bezeichnung . A 5120 Werkstatt— Techniker-
K 8931 ausriistung gusriistung
Zweistrahloszillograph z. B. EO 203 X 1 o]
- y=Verstdrker O Hz ... 10 MHz '
10 mV/cm '
- x~Verstdrker 2 Hz ... 1 MHz
100 mV/cm

Zeitablenkung 1 s/cm ... 0,2 ps/cm
~ Triggerbereich 1 Hz ... 15 MHz

Speicheroszillograph z. B. 0OG 2~31 xr-  1 0]
~ Schreibgeschwindigkeit 100 km/s R
- Speicherzeit 24 h

-~ y-Auslenkung O Hz ... 10 MHz

~ X-Auslenkung O Hz ... 6 MHz
Bezugsfrequenz 100 kHz
Ablenkkoeffizient 1,7 V/em & 2 %

Digitalvoltmeter z. B. G 1001.500 bd 1 0

MeBbereich
Gleichspannung * 100 uV ... ¥ 1000 v
Gleichstrom 100 nA ... ¥ 24
Wechselspannung Ueff = 100 uv ... 500 V
Wechselstrom -100 nA ... 2 A
Widerstand 100 mChm ... 2 MOhm

I+ 1+

VielfachmeBgerdt z. B. UNI 7 x 1 : 1

Gleich~- und Wechselspannung
Gleich~ und Wechselstrom
Widerstandsmessung
Innenwiderstand 20 kOhm/V

Niederspannungsregler z. B. Satren 3205 x 1 0
Trennstelltrafo z, B. TST 280/6 ‘X : 1 0
Wickelzeug z. B. AWW 05-10 » x 1 "0
Entldteinrichtung b'q 1 0

Die handelsiiblichen MeB- und Prifmittel, Hilfsmittel und lerkzeuge gelten. als Empfehlung
und werden yom Vertriebsbetrieb nicht angeboten.
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1.2. Gerdtespezifische MeB- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge

Bezeichnung Bestell-Nr. A 5120 Werkstatt-  Techniker-
K 8931 ausriistung ausrustung
BUS-Simulstor 750010837000000 b'q 1 0
AnschluBadapter fiir BUS-Simu~ 772010837000000  x 1 0
tor
Steckeinneiten Priifmikroprogramm 794010837000000 x 1 1
Steckeinheitenadapter 771020837000000 X 1 0
Universalplattenzieher 470010837000000 X 1 -1
TTL~Priifstift 782910000080427 X 1 1
Adapterplatte 251-014 170-3-983-002 X 1 0
Service-Steckeinheit 251-015 170-3-983-063, X 1 1
Meisterscheibe mit Filhllehre 170-3-3983-006 X 1 1
Inbetriebnahmeplatte 170-3-983-004 x 1 1
Wagenlauf 251-027 )
Zwischenadapter TA/TB 251-029 170-3-983-005 x 1
Verldngerungsadapter fir X 1 1
Netzteil
Einstelldiskette CE Floppy-Disk 080~3-130~004 b4 2 0
MOM~Flex~Tester 170-3-980-018 X . 1 0
Priifgerdt DFU-Kanal 755010837000000 x 1 0
Universalcodierstecker 793010837000000 b ¢ 1 1

Funktionspriif- und Inbetrieb-
nahmeprogramm einschlieBlich
Datentrager

2. Service=-Schaltpléne

In den Service=-Schaltplinen sind enthalten:

- Punktionsschaltpline
- Belegungspléane
~ Schaltteillisten

Sie sind jeWeils Bestandteil der Betriebsdokumentation der einzelnen Baugruppen.

3. Binstellvorschrift

Die Einstellvorschrift erscheint nach den jeweiligen Erfordernissen in der Betriebs-

dokumentation der Baugruppen.

4. Beschreibung der Priifmikroprogramme *

5. Beschreibung der Funktionspriifprogramme ®

¥ Erscheinen als getrennte Dokumentationen.
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VIl. Dokumentationsiibersicht

Betriebsdokumentation robotron A 5120/K 8931

Zentrale Recheneinheit K 2526
Speichersteckeinheiten K 3520; K 3521; K 3525; K 3820
DFU-AnschluB8 K 6028

Drucker-AnschluB K 6028

.AnschluBsteue;ung Monitor 1 K 7023

AnschluBsteuerung Monitor 2 K 7024/K 7025
Floppy-Disk MF 3200 '

Mini-Floppy-Disk MFS1 K 5600
AnschluBsteuerung Mini~Floppy-Disk MFS1 K 5120
Tastatur K 7606/K 7604

Drucker SD 1152, SD 1157
Kdssettenmagnetbandgerst K 5200

Wartungsvorschrift
Bausteiniibersicht
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