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1. Allgemeine Charakteristik

Der frei programmierbare Biirocomputer A 5130 ist aufgrund seiner modularen Konzeption
von Hardware und Software nicht nur zur Datenerfassung, sondern auch fiir die Speicherung,
Verarbeitung und Ubertragung vielfdltig einsetzbar und ist in verschiedenen Konfigurag-
tionen lieferbar. Fir die vielseitige Anwendbarkeit und die Funktionssicherheit sorgt
ein komfortables Betriebssystem mit den entsprechenden Programmsprachen sowie Dienst-
und Diagnoseprogramme.

Wesentliche Baugruppen/Merkmale sind:

= Rechner

Die Funktionssteuerung iibernehmen Moduln des Mikrorechners robotron K 1520 mit der
Zentraleinheit K 2526 unter Regie des Betriebssystemes. Dazu gehtren die simultane
Bedienung des Speichers und der externen Peripherie als auch die Moglichkeit der
automatischen Einschaltung des Gerdtes bei Anliegen eines Rufes am ausgeschalteten
Termingl.

Der konfigurierbare Speicher in RAM-, ROM~ und PROM-Technik ausgefiihrt, ist his zu
einer Gesamtkapazitdt von 64 K Bytes ausbaufihig. Ein speziell geschiitzter Bereich
des RAM~-Speichers sichert den Datenerhalt bei Stromausfall. Am System=Bus sind ver-—
schiedene periphere Gerdte wie Drucker, Datentrigereinheiten, Monitore anschliefBbar.

- Tastatur

Sie arbeitet auf rein elektronischer Basis und dient der Dateneingabe zur Steuerung
des Programmablaufes und zum Abruf von Informationen. Der Tastaturbleock enthilt die
internationale Zehnertastatur, Funktionstastatur einschlieBlich Tasten mit Selektor-
wirkung sowie Tasten fiir die Dialogarbeit und die alpha-numerische Tastatur, die
nach Vereinbarung in lendesspezifischen Vaeriasnten zur Verfiligung steht.

= Magnetbandkassetteneinheit

Sie dient zur Speicherung von Programmen und Daten. Es konnen wahlweise 1 bzw. 2
Laufwerke genutzt werden. Damit wird es mbglich, Datenstrdme zu mischen sowie
Kassetteninhalte zu duplizieren. Pro Kassette wird eine Kapazitidt von 520 K Byte
erreicht. Die Aufzeichnung und Organisation erfolgt nach internationalen Standards.
Die Kompatibilitdt zum Magnetbandkonverter robotron 1255 und Konvertereinrichtungen
mit gleicher Norm ist gegeben.

= Floppy=Disk=Einheit

Als Speicher mit schnellem, direktem Zugriff auf groBe Datenmengen (Dateien) wird
eine Floppy-Disk-Einheit mit 1 bis 4 Laufwerken genutzt. Die Aufzemchnung und Orgg-
niggtion erxolgt nach internationalen Standards.

« Drucker

Wahlweiser Einsatz eines Nadeldruckers fiir hohe Ausgabegeschwindigkeiten bzw. eines
Typenraddruckers mit leicht wechselbarer Typenscheibe fiir verschiedene Schriftarten
ermiglicht eine flexible Anpassung an das Einsatzgebiet.

Entsprechend den organisatorischen Erfordernissen kbdnnen beide Druckervarianten mit
variabler Formulartechnik ausgeriistet werden:

- Leporello, einfach oder doppelt



- Journalbogen, asuch wmit geteilter Walze

- Kentokarten

Monitor

Er dient der Bedienerfiihrung, Eingabekontrolle und Programmiiberwachung.

Entsprechend den anwendungstechnischen Belangen und Ansprﬁchen kinnen wshlweise zwel
Monitore eingesetzt werden (unterschiedliche Zeichenkapazitdt/Zeichengridfe, 2-Hellig-
keitsstufen).

Lochbandeinheit

Die Lochbandeinheit als mittelschnelles BEin- und Ausgabegerdt besteht aus einem Loch-
bandleser, einem Lochbandstanzer mit passivem Abspuler, einer eigenen Stromversorgung
in Modultechnik und der Ansteuerelektronik. Sie besitzt fiir Leser und Stanzer je einen
InterfaceanschluB und ist als 19"=Einschub aufgebaut.

Datenferniibertragung

Der Biirocomputer A 5130 kann als intelligenter Terminalrechner sowohl autonom als auch
in DFV-Systemen als Peripherierechner arbeiten. Die AnschluBformen, Ubertragungsarten
und -geschwindigkeiten richten sich nach der Problemstellung. :

Konsiruktive Gestaltung

Das Cerdt ist als kompakter Sitzarbeitsplatz nach ergonomischen Gesichtspunkten aus-—
gefiihrt. Nach Bedarf (konfigurationsabhéngig) kann das Ger#dt durch Beistellgef&Be
ergdnzt werden.



SystemUbersicht

V24 -Schnitt -

Tastatur stelle

( Z'eilendispch-ﬂ

Monitor
1024 Zeichen

Typenrad -
drucker
30 Zeichen /s

Zentraleinheit
robotron K 1520

Nadeldrucker
bis 180
Zeichen /s

(umschaltbar)

Monitor
1920 Zeichen
Standard -
interface
f weitere
Peripherie
Folienspeicher Kassettenmagnetband Lochband -
1bis 4 Laufwerke 1 .bis 2 Laufwerke einheit

olloflo|l° QO|IQCO| |

Minifolienspeicher
1bis 4 Laufwerke




Zeichnungs-Nr.

Variantenmerkmale

1.62,003001.0/01
1,62,003002,7/01
1.62,003003,5/01
1.62.003007.6/01
1.62.003008.4 /01
1.62,003009.2/01
1.62.003013.1/01
°1,62.003014.8/01
1.62.003015.6/01
1.62.003016.4/01
1.62,003017,2/01
1.62.003018.0/01
1.62,003021.1/01
1.62,003022.8/01
1,62,003023.6/01
1.62.003025,2/01
1.62.,003026,0/01
1.62.003027.7/01
1.62.003029.3/01

1,62.,003030.8/01
1.62.003031.6/01
1.62.003033.2/01
1.62.003034,0/01
1.62.003035,7/01
1.62.003032.4/01
1.62.003036,5/01

083~T7=011-111
083-7-011=112
083=7~-011=113
083-7-011=131
083=7-011=132
083~7-011-133
083-7-011=151
083~7=011~152
083=7=011=153
083=7=011-161
083=7-011=162
083-7-011~163
083-7=-011-114
083=7-011=-115
083-7-011=116
083-T=011=134
083-7-011=135
083-7-011=136
083~7-011-154

083=T=011=155
083-7-011=156
083=T=011=164
083=T7=011=165
083-7-011-166
083=T-011=157
083=7-011=-167

Kassettenmagnetbandgerdt

Floppy=Disk

Minifloppy-Disk

Kassettenmagnetbandgerst, DFU

Floppy-Disk, DFH

Minifloppy=Disk, DFU

Kassettenmagnetbandgerdt, Monitor, DFU
Floppy-Disk, Monitox, DFU

Minifloppy-Disk, Monitor, DFU
Kassetienmagnetbandgerdt, Monitor

Floppy=Disk, Monitor

Minifloppy=Disk, Monitor
Kassettenmagnetbandgerit, Lochbandeinheit
Floppy=Disk, Lochbandeinhelt

Minifloppy=Disk, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerdt, DFU, Liochbandeinheit
Floppy-Disk, DFU, Lochbandainheit
Minifloppy=-Disk, DFlU, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerst, Monitor, DFY, Lochband-
einheit

Floppy-Disk, Monitor, DFli, Lochbandeinheit
Minifloppy-Disk, Monitor, DFU, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerdt, Monitor, Lochbandeinheit
Floppy=-Digk, Monitoxr, Lochbandeinheit
Minifloppy-Digk, Monitor, Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerét, Floppy-Diek, Monitor, DFU
Kessettenmagnetbandgerdt, Floppy-Disk, Monitor

Detailausstattung sind zwischen Vertriebsorgan, Hersteller und Kunden absatzseitig zu

gpezifizieren.

2. Betriebsarten

Das Gerdt kenn grundsgtzlich autonom (off=line) mit allen Gerdten und Systemen zusam-

menarbeiten, deren AnschluB fiir magnetische Datentriger nach der Norm ISO 5654 (Dis-
kette) bzs, ISO DIS 3407 (fiir Magnetbandkassette) ausgelegt ist.

Der Einsatz ist insbesondere in dezentralen Datenerfassungs- und Datenverarbeitungs-
stellen vorgesehen. Das Gerdt ist zur manuellen Erfassung von Daten, deren Verarbeltung
und deren Aufzeichnung auf externe Datentrager (Standarddiskette, Magnetbandkassette,
Minidiskette, Lochband) vorgesshen. Der vorhandene Datenferniibertragungsanschlu er-
laubt den Binsatz des Gerdtes als Terminalrechner.

Der betriebssystemgesteuerte Rechner ermtglicht den Einsatz zur zentralen Datenerfas—
sung im Rechenzentrum oder dezentral als direkte Rechnerleistung am Arbeifsplatz.

Insbesondere sind folgende Betriebsarten mOglich:

Datenerfassung; Datenverarbeitung; Programmisrungs Datenmischen; Duplizieren von

Datentrigern; Buchung und Fakturierung. :

6
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3. Technische Daten

3.1. Leigtungsparameter

3.1.1. Rechner

— Zentrale Recheneinheit (Mikroprozessor mit 8-bit-Verarbeitungsbreite, 2x8 univer-
sellen Registern und 158 unterschiedlichen Befehlen)

- Bauelementebasis MOS=L3I, TTL
= Ubertragungsrate (BUS) Z 122 ¥ Byte
~ Speicherausstattung S 64 K Byte
teilweise als Festwertspeicher (ROM, PROM)und
teilweise als Operativspeicher (RAM) ausgefiihrt,
o Ausstattungsmbglichkeit in Moduln
von 4 X Byte und/oder 16 K Byte

« Speicherschutz durch Betriebg=
syatem

Datenerhalt bei Netzausfall Basis C=MOS 2 72 Stunden (Stufung 4 K Byte)

3¢1.2. Tastatur

kontaktlos

AnschluBl iiber gerdtenahes Interface

bestehend aus

. alphanumerischem Tastenfeld
. numerischem Tastenfeld
. Punktionstastenfeld
(max. 20 frei programmierbare Tasten)

Anzahl der Tastenfunktionen

« alphanumerigche Tasten maximal 95
« Startfunktionen 12
o Ruf- und Steuertasten 15
. Selektoren 6
« Umschalttasten 2
« Unschaltfeststeller 1
- Angeigen
« Fehleranzeige ' 1
. Lichtemitterdicde 8

3.1.3« DBruckar

Drucker robotron 1152 .
(mit geschlossenem Schriftzug) 30 Zeichen/s

oder
-~ Normaldrucker robotron 1157 200 Zeichen/s

]

Zeichenvorrat } rabotron 1152/1157 96 Zeichen
Druckbreite max. 210 Zeichen/Zeile



3.1.4. Lochbandeinheit robotron K 6200

Datentréger

Rollendurchmesser bei LBS
ILBL

Stanzgeschwindigkeit

Lesegeschwindigkeit des LBL
im Durchlaufbetrieb
im Start-Stop—-Betrieb

3.1.5, Floppy=Disk MF 3200

1

Aufzeichnungsverfahren

1

Informationstriger

Wennkapazitdt formatiert

Datenrate

I

Drehzahl der Platte

3.1.6, Kassettenmagnetbandgerdt robotron K

Lochbsand 5- oder 8-spurig
nach TGL 24496 und TGL 21584

210 mm mit Spule ZS5 2-17
140 mm

bis 50 Z/s

300 Z/s
bis 100 Z/s

IS0 5654

flexible Magnetplatte nach IS0 5654
256
250
360

K Byte
K bit/s
min~' % 2,5 %

5200

Aufzeichnungsverfahren

Informationstriger

Nennkapazitdt formatiert

Datenrate

1

Transportgeschwindigkeit

= Aufzeichnungsdichte

3.1.7. Minifloppy—Disk MFS 1

Aufzeichnungsverfahren

Informationstriger

Nennkapazitdt unformatiert

Ubertragungsrate

Drehzahl

IS0 DIS 3407

3,81 mm-Magnettandkassette fiir digitale
Aufzeichnung

max. 488 K Byte
12 K bit/s

0,38 m/s

32 bit/mm

IS0 5654

Minidiskette 0,13 m ¢
2 M bit

125 K bit/s

300 i |

Es konnen maximal 4 Folienspeicher oder 2 Kassettenmagnetbandgerdte oder 4 Minifolien=-

gpeicher sowie je 2 Folienspeicher und

2 Kassettenmagnetbandgerdte angeschlossen werden.



3.1.8., Monitor

- Bilddiagonale
- Farbe

-~ 3 Varianten sind moglich

- Kursortaste
- Hell—Dunkel—Steuerugg der Zeichen
- 2 Helligkeitsstufen

3.2. Elektrotechnische Kennwerte

3.2.1. Netzspannung

Einphasenwechselspannung

3.2.2, Netzfrequenz

3.2.3. Leistungsbedarf

- abhingig von Peripherie-~ und
Speicherausstattung

- zusdtzlich bei Ausstattung mit LBE

3.2.4. Stromaufnahme

0,31 m

griin

Display mit v

« 16 x 64 = 1024 Stellen (Zeichen)

o Zeichenvorrat: 128 4
+ Zeichendarstellung: 7 x 10 Punkiraster

Digplay mit

« 24 x 80 = 1920 Stellen (Zeichen)

« Zelchenvorrat: 96

« Zeichendarstellung: 7 x 10 Punktraster

Display mit
« 12 x 40 = 480 Stellen (Zeichen)
24 x 80 = 1920 Stellen (Zeichen)
» Zeichenvorrat: 100
+ Zeichendarstellung 7 x 10
bei 480 Stellen Grundraster
(jedes Rasterelement 4-fach)
bei 1920 Stellen Punktraster

} umschal tbar

o + 10 %
U=220v7 5z
f =50 Hz ¥ 1 Hz

min. 200 W, norm. 400 W, max. 800 W

max. 250 W

Jax = 4 A



3.3. Fldchen und Raumbedarf

3.3.1. Gerdteabmessungen

MaBangabe in (mm) Breite Tiefe HBhe

ohne BeistellgefdB 1050 846 873 ohne Monitor
1233 mit Monitor

mit BeistellgefdB (fir FS) 1400 846 873 ohne Monitor
1233 mit Monitor

Beistellschrank (fiir LEE) 600 846 730

3.3.2. Fléchenbedarf fiir Bedienung, Wartung und Reparatur

- miehe Abbildung 1 des Aufstellungsplanes BUN-Nr. 083=7-011-000/20

-~ FPléchenbsdarf

3.4. Masse

KROS-Nr. 1.62.003000.0/20

ohne BeistellgefdB 2,6 n°
mit BeistellgefsB 3,2 m°
mit Beistellschrank 3,6 w®

ohne Beistellgef&l Beistellgefdl Beistellschrank
Brutto max. 225 kg max. 92 kg
Netto max. 158 kg max. 64 kg

3.5. NetzanschlulB

- netzseitig
- gerdteseitig

- bei Ausstattung mit LBE

4, Technische Forderungen

4.1. Betriebsart

steckbar Schukostecker nach TGL 6972
Gerdtestecker G nach TGL 10267
gesonderter NetzanschluB fiir LBE
(gerdteseitig fest verdrahtet)

Das Gerdt ist filr 24~Stundenbetrieb geeignet.

4.2. AnschluBbedingungen

Es ist ein DatenferniibertragungsanschluB vorgesehen; der wahlweise die 3 folgenden

Verfahren realisieren kann:

-~ Schnittstelle

Ubertragungsverfahren

10

I 2 (V24)
Start-Stop, halbduplex




- Schnittstelle L2 (v 24)

Ubertragungsverfahren synchron, halbduplex
= Schnittstelle IFSS

Ubertragungsverfahren Start=Stop

Das Gerdt ist als Sologerdt betreibbar.

5. Gesundheits-, Arbeits—- und Brandschutz

5eils Schutzklasse/Schutzggad

Schutzklasse I nach TGL 21366
Schutzgrad IP 20 nach TGL 15165/01

5.2. Sicherheitstechnische Forderungen

Das Gerdt besitzt Schutzgiite gem#B Schutzgiiterichtlinie des VEB Kombinat Robotron.

5.3. Ldrmemission
Schalleistungspegel im Betriebsfall 73 dB (AI); 80 dB mit dem LBS

Schalleistungspegel im Leerlauf 60 dB (AI)
Messung nach TGL 37345

5.4. Funkentstdrung

Funktstﬁr%pannung F 1/15 nach TGL 28855 und VDE 0871 E
Fankstorfeldstidrke F 3/15 nach TGL 28855 und VDE 0871 E

5.5. Schutzleiter, Schutzleiteranschlufisielle

Die SchutzleiteranschluBstelle entspricht den Forderungen nach TGL 7783 und TGL 21590.
Die Hohe des Ubertragungswiderstandes nach Schutzgiiterichtlinie des VEB Kombinat
Robotron.

6. Einsatzbedingungen

6.1. Umgebungsbedingungen

- EXL 3 nach TGL 26465 + 5/- 40/+ 30/95//10 - 14
zulédssiger Temperaturgradient 15 /8
- fiir LBE gilt EKL 2 nach TGL 26465 mit erweitertem Temperatur-

bereich + 5 L, S 40 %

11



- Die Einsatzbedingungen gemiB EKL 3 konnen bei Einsatz entsprechender Detentréger
eingeschrankt werden, wobei nur Disketten entsprechend IS0 DP 5654 und Datentréger-
richtlinie KROS 5108 sowie Magnetbandkassetten entsprechend IS0 3407 und Datentriger-
richtlinie KROS 5107 einzusgetzen sind.

6.2. Beliftungsart

zwangsbeliiftet

6.3. Vermeidung von Stdrbeeinflussungen

- R#ume, die unter dem EinfluB hoher elektrischer und magnetischer Felder stehen, sind
fiir die Aufstellung des Gerdtes robotron A 5130 ungeeignet.
Solche Stérfelder kdnnen entstehen durch HF-Generatoren, grofe Werkzeugmaschinen,
Starkstromanlagen und -schalteinrichtungen u. &e..

~ Werden in dem Aufstellungsraum noch andere elektronische Geréte installiert, soll
der Abstand an der engsten Stelle groBer sein als 0,05 m.

- Elektrische Gerdte, die zusammen mit dem Gerdt robotron A 5130 an einer gemeinsamen D
Verteilung betrieben werden, sollten den gleichen Funkstdrgrad wie das Gerdt auf-
welsen.
- An den Spannungs— und Signalquellen des Gerdtes diirfen wihrend des Betriebes keine
weiteren Gerite angeschlossen werden. Bei der Fehlersuche und Erprobung ist der An-
schluBl der entsprechenden Priifgerdte erlaubt.
- Direkte Sonneneinstrehlung ist zu vermeidemn.
7. Transport- und Lagerungsbedingungen
7.1. Transportbedingungen
TKL 3 nach TGL 264653 fiir LBE, TKL 2 nach TGL 26465
7.2. Lagerungshedingungen &

LKL 2 nach TGL 26465

2
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1o Allgemeines

Diese Vorschrift dient als Projektierungsgrundlage fiir die Aufstellung des Burocomputers
A 5130 beim Anwender.

Sie dient als Grundlage fiir die Raumgestaliuag und die elektrischen Installationsbe-
dingungen.

Die Komponenten der Anlage werden bei der Herstellung sui Einhaltung ihrer technischen
Parameter gepriift.

Bei der Aufetellung der Gerdte ist dafiir zu sorgen, daf die in dieser Vorschrift defi-
nierten Umgebungsbedingungen eingehalien werden, da scnst eine Funktionsfshigkeit der
Anlage nicht garantiert werden kann.

biese Vorschrift enthdlt nicht die Aufsitellungstechnologie, das ist Inhalt der Mentage-
und Inbetriebnahmevorschrift.

2, Technische Daten

Es goll hier nur ein Uberblick gegeben werden, weitergehende Angaben sind im Technicohen
Datenblatt enthalten.-

-
2.1. Bezeichnung, Chifire-Nr,
Biirocomputer robotron A 5130
2.2. Systemanschlul
Es ist ein DatenferniibertragungsanschluB vorgeseher, der wahlweise die 3 fulgenden Ver—
faghren realisieren kann:
~ Schrittstelle f T 200y 24)
{bertragungsverfahren Start-Stop, halbduplax
~ Schaittstelle T2 (Vv 24)
Ubertragungsverfahren - aynchron, halbiuplex
~ Schnittstelle IS5 - &
Ubertragungsverfahren Start=Stop

2.3. Kongtruktive Gestaltung

2.3.1. Aufbau der Anlage

Der Biirocomputer A 5130 ist ein Kcmpaktgerdt, er ist als Sitzarbeitsplatz ausgefiuhrt.
Die duBere und innere Gestaltung beriicksichtigt ergonomische und formgestalterische
Porderungen sowie eina maximale Servicefreundlichkeit. Das kompakte GefdB enthdlt alle
Paugruppen der Anlage., die Bildschirmanzelgebaugruppe igt in =zZwei Achsen schwenkbar
iiher den Drucker angeordnet.

bas Grundgerst kann durch ein BeistellgefdB ergédnat werden,



2.3.2, Binzelbaugruppeniibergicht

Baugruppen, die unabhingig von der Ausstattungsvariante vorhanden sind:

- GefdB KompaktgefdB, zwangsbeliiftetes AnhidngegefiB
fiir Folien~ oder Kessettenmagnetbandspeicher

- Steuereinheit Paneel mit 11 Plédtzen enthidlt zentrale Rechen=
einheit, Speicher (Festwert- und Operativspeicher)
AnschluBsteuereinheiten fiir die Peripheriegerite
entsprechend der Ausstattung

- Stromversorgung modularer Aufbau in einem Einschubrahmen -
Modulbestiickung variabel entsprechend der Aus—-
stattung

= Druckwerk 8D 1152 oder SD 1157 mit Journal= oder Leporello=-
einrichtung

- Tastatur alpha-numerische Schreib- und Funktionstastatur

Variable Baugruppen:

= Folienspeicher FS 1 bis 4 mal MOM 3200 (bei Anzahl > 2 ist ein

BeistellgefdB vorhanden)

Minifolienspeicher MFS

- Kassettenmagnetbandgerdt KMBG 1 oder 2 Gerdte mbglich
= Bildsechirmanzeigebaugruppe Monitor 1 - 1024 Zeichen oder
Monitor Monitor 2 1920 Zeichen mit einem

Zeichenvorrat von 96 Zeichen

Datenferniibertragungsanschluf wahlweise I 2 synchron, I 2 Start-Stop, halbduplex
oder IFSS

2.4. Hauptabmessungen

2.4.7. BegrenzungsmaBe

giehe Technisches Datenblatt

2.4.2., Masse

giehe Technisches Datenblatt

2.4.3. Brandmasse (kg)
(ohne Formularpapiere)

PUR-Strukturschaum PVC und

5D 4502 sonstiges
Grundgerdt mit Monitor 4,1 C8e 5 eao T
f mit LED 2,3 Cs B osus T
Beistellgefas 1,2 ca. 1
Beistellschrank LBE - 3,5

15
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2.4.4, Serviceflichen

Die in Abbildung 1 angegebenen Mafe sind Mindestforderungen, die eine Bedienung und den

Service der Anlage gerade noch erlauben.
Es wird empfohlen, die Stellfldchen groBziigiger zu planen.

[; Service-= und Bedienfléche
' (Platz fir Formularablage
bei Peltstapelverarbeitung)
3
/)/// d
-
Grundgerat <
@D
\\\\ I Tastatur I i
nur wenn ein Bei- _“__EZ?, \<%
stellgefsB vor=
handen 1st
Q
o -
w©

350 _T 1050
/

Service-= und Bedienfl&che

Abbs 1

i

Der seitliche Abstand zu anderen Gegenstiénden ist unkritisch. Fiir elektrische und elek-

tronische Ger#te gilt Punkt 3.l..
Die Zugidngigkeit hinter die Anlage ist auf einer Seite zu gewdhrleisten. Hat die Anlage
einen Monitor und es ist kein BestellgefHB vorhanden, muB die mit % gekennzeichnete

Fliche ebenfalls freigehalten werden.

Der Belstellschrank mit der LBE 1 kann rechts oder links neben dem Grundger&t stehen.
Fiir die Service- und Bedienfléche gilt das gleiche wie in Abb. 1 fiir das BeistellgefdB
dargestollt ist. Die Breite des Schrankes betrdgt 600 mm.

2.5. Elektrische AnschluBwerte

giehe Technisches Datenblatt

2.6. Schutzgrad, Schutzgiite

giehe Technisches Dateﬁblatt
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2.7« Schalleigtungspegel

sighe Technisches Datenblatt

2.,8. Funkstorspannung

giehe Technisches Datenblatt

2.9, Wdrmeumsatz der Gerdte

a1 x 10° T/ see 1B 106 J/h je nach Ausstattung und Programmauslastung

'3, Bedingungen zur Gerdteaufstellung

3.1. Zwangsabstinde zu gnderen Gerdten

Die Abstdnde werden durch die geforderte Zugdngigkeit zur Bedienung und Wartung be-
stimmt. Weiterhin gilt, daB der Abstand zu gleichen Anlagen und anderen elektronischen
Gerdten mind. 0,5 m betragen mull.

Eine Berihrung elektrisch leitender Teile von zwel verschiedenen Anlagen ist unbedingt

zu vermeiden.

3.2. Klimatische Raumanforderungen

Es sind keine klimatisierten Riume erforderlich. Die Grenzen der Umgebungsbedingungen
gibt die BEinsatzklasse 3 (EKL 3) nach TGL 26465 an.

1 = o] ! > o
Temperatuz g = 218 B/5 °C  t. = 313 K/40 ~C
S : S 7 . e 0
relative Luftfeuchte Upax = 95 % bei timax = 393 K/30 “C
Luftverunreinigung wasserunloslich max. 1 mg/m3 bei einer Korngr&fie von 3 um

(Einschriankung gegeniiber EKL 3)

Anteil HOL; Cl, = 0,1 mg />
Hy8 0501 mg/m3

n

Dariiber hinsus gilt der Grundsatz:

Gerdte, die mit magnetischen Datentrigern ausgeriistet sind, arbeiten um so zuverldssiger,
je staubfreier die Luft igt.
Die Lochbandeinheit darf nur innerhalb der Grenzen der Einsatzklasse 2 eingesetzt werden.

T



’

4, Installationshedingungen

4.1. Raumanforderungen

Un einen storungsfreien Betrieb des Gerdtes zu gewdhrleisten, eind folgende Hinweise
zu beachten:

Réume, die unter dem EinfluB hoher Storfeldstidrken stehen, sind fiir die Aufstellung der
Gerdte nicht geeignet. Solche Stirfelder konnen enitstehen durch HF-Generatoren, grofle
Werkzeugmaschinen, Starkstromanlagen und Schalteinrichtungen, Fshrstuhlschalteinrich-
tungen und &dhnliche Ger#te. '

-

4.2, Brforderliche Schutzmalnahmen

Die Anlage entspricht der Schutzklasse 1, es sind die Bedingungen der TGL 200-0602 und
TGL 200-0603 (SchutzmaBnahmen und Erdung in elektrischen Anlagen) bei der elektrischen
Installation einzuhalten.

_Weiterhin sind die unter 4.3. (dritter Anstrich) genannten Bedingungen zu beachten.

4.3, Bedingungen des Netzanschlusses zum einheitlichen Potential

Um eine sichere Funktion der Gerdte zu gewihrleisten, sind folgende Bedingungen bei der
Installation zu beachten:

- Peripheriegerdite, die einen eigemen Anschluf haben (Beistelldrucker, Modem) erfordern
einen phasengleichen NetzanschluB,

- Die Steckdosem, die =zu einer Anlage gehtren (max. 3, Grundgerit, LBE, Modem), miissen an
einer gemeingamen Vertellung angeschlossen sein.

- Die Schutzleiter sind ab dieser gemeingamen Verteilung fiir jede Steckdose getrennt zu
fithren, bei SchutzmaBnahme "Nullung" diirfen die Schutzleiter von der gemeinsamen Ver-
teilung bis zu den Steckdosen nicht als Riickleiter verwendet werden (nicht in den
‘Steckdosen briicken, sondern 3-polig installieren).

Die Schutzleiter zwischen den Gerdtesteckdosen miissen in jedem Betriebsfall und in
allen Strecken aufler im Fehlerfall stromlos sein.

4.4, Anforderungen an die Netzspannung

Um einen storungsfreien Betrieb der Anlage zu gewdhrleisten, ist fiir eine stabile Netz-
spennung zu sorgen. Spannungseinbriiche diirfen eine Zeitdauer von 10 ms nicht Uberschrei-

ten,

5. Verkabelung der Anlage

5.1. Verlegung von Interfaceleitungen

Alle Interfaceleitungen die die Einzelgerste verlassen, sind als geschirmte Kabel aus~
gefilhrt. Die Verlegung der Leitungen beziiglich Absténde zu Netzkabeln oder anderen
Leitungen ist beliebig. Es wird keine Unterflurverkabelung verlangt.

A Y
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Bei der Verlegung sind die Belange des Gesundheita=-, Arbeits- und Brandschutzes zu

beachten.

5.2. Kabelldngen

- AnschluBkabel zur Verbindung des Grundgerdtes mit abgesetzten Peripheriegerdten:

Bezeichnung Kabelart Lange
AnschluBkabel fiir Modem 17-paarig max. 15 m
abgeschirmt
AnschluBkabel LBE 1 19-paarig
abgeschirmt

- Kabel zum NetzanschluB der Gerdtekomponenten

Bezeichnung Kabelart Lénge
Netzkabel Grundgerit 3=adrig 0,75 mm2 2 m oder
steckbar 3,15 m
Netzksbel LBE 1 3-apdrig 0,75 mu~ 2 m oder
fest angeschlossen 3,15 m
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lll. Montage- und Inbetriebnahmevorschrift
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Inbetriebnahmevorschrift
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1. Allgemeines

Die vorliegende Montagevorschrift beinhaltet eine Beschreibung der Aufstellungstechno-
logie fir den Biirocomputer robotron A 5130 beim Anwender. Sie gilt fiir die Aufstellung
aller Funktions- und Fertigungsmuster.

Im Punkt 2. erfolgt eine Darstellung aller fiir die Montage des Gerdtes notwendigen
Arbeitsginge. AnschlieBend folgt die Inbetriebnahmevorschrift. Laut dieser Inbetrieb~
nahmevorschrift ist vor der Ubergabe des Gerdtes an den Anwender eine Funktionskontrolle
durchzufithren.

Bevor mit der Montage von Gerdten begonnen wird, ist der Aufstellungsort auf die Erfiil-~
lung aller im Aufstellungsplan geforderten Bedingungen zu priifen.

Erforderliche Hilfsmittel, Dokumentation

- Transporthilfsmittel !

~ Mechanikerwerkzeug

= 4 Tragegriffe

- Nageleisen

~ Hammer 500 g =

~ Programmkassetten bzw. Disketten mit Funktionsprifprogrammen

-1 ... n Datenkassetten hzw. Disketten (n = Anzahl der vorhandenen Laufwerke)
- Vielfachmesser

- Aufstellungsplan

- Programmunterlagen (Bedienungsanleitung, Programmbeschreibung, Funktionspriifprogramm)
- Wartungsvorschrift :

2. Montageanleitung

2.1. Verpackung

Fiir die Verpackung der Gerdte sind spezielle Versandeinheiten vorgesehen,

Gerdte ohne BeistellgefdB werden komplett in einer solchen Versandeinheit untergebracht.
Bei Gerdten mit BeistellgefdBen erfelgt die Verpackﬁng des entsprechenden Gef#Bes und
der Folienspeicher in einer zweiten Versandeinheit.

2Pl Transport

Der Transport der Versandeinheiten zum Aufstellungsort hat aufgrund des hohen Gerite-
gewichtes grundsédtzlich mit Transporthilfsmitteln (z. B. Gabelstapler, Hubwagen 0. H.)

zu eriolgen,

2,3, Auspacken des Gerites

TFiir das Auspacken des Gerdtes sind folgende Arbeitsginge notwendig:

- Dach des Verschlages mittels Nageleisen und Hammer lockern, Nidgel ziehen, Dach ab-
nehmen (Dach am Unfang genagelt).
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- Eine Stirnwand lockern, Nigel an den 2 Léngsseiten ziehen, Wand entfernen.
- FBine Seitenwand lockern, Ndgel an der Lingsseite ziehen, Wand entfernen.

- Verbleibende Stirn- und Seitenwand ebenfalls durch Lockern und Ziehen der Ndgel an
der noch vernagelten ILidngsseite entfernen.

= Verpackungsheutel abheben bzw. bel eingeschweifliter Verpackungsvariante die am unteren
Rand umlaufende Schweillnaht sufschneiden und Folienhaube abnehmen.

- Sechekantholzschrauben (8 Stlick), mit denen die PuBbefestigung fiir den Biirocomputer
auf der Palette befestigt ist , l0sen, Klemmstiicke abnehmen.

~ AnschlieBend sind die Tragegriffe an das Gerdt anzuschrauben und das Ger#dt von der
Palette zu heben. Dieser Arbeltsgang ist infolge der relativ hohen Gerdtemasse durch
4 mdnnliche Personen durchzufilhren.

Achtung!
Es ist unbedingt zu vermeiden, das Gerdt an Teilen der Tastaturbaugruppe zu heben.

2.4. Sichtkontrolle

Nach dem Auspacken ist das Gerdt auf Vollstidndigkeit und Transportschidden zu kontrole-
lieren (Zubehbr 1t. Packliste; Ausstatiung 1lt. Lieferschein).

2.5. Ausbau der Transportsicherungen

Die am Drucker vorhandenen Transportsicherungen (rotes Teil am Druckwagen und Binder
an Abdeckhaube) cind zu entfernen.

2.6, Montage des Geridtes

Das Gerdt ist nach dem Auspacken zu komplettieren und wenn erforderlich zu reinigen
(Wartungsvorschrift beachten). Vor der Montage ist das Knieblech am Grundgerdt abzu-
schrauben.

2.6.1. Binbau der Folienlaufwerke (FSL)

@

Bei Gerdtevarianten bis 2 FSL ist ein innenliegendes AnhéngegefdB vorhanden, bei 3
oder 4 FSL werden diese in ein Beistellgefdl eingebaut. Der Einbau der Laufwerke ist
bei beiden Varianten gleich. An die FSL werden die Kabel W 6 NETZ und W 1 FSX 1 wie
folgt angeschlossen:

Netzkabel an die Buchsenklemmleiste anschlieBen.

Achtung, auf ein wandfreien Schutzleiteranschlull achten!

Stenerkabel W 1 FSX 1 an FSL anstecken, Schrauben der Zugentlastung fest anziehen.
AnschlieBend werden die FSL eingeschoben und die Blende (BeistellgefdB 2 x) ange-
schraubt.
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2.6.2. Einbau der Bildschirmanzeigebaugruppe (BAR)

Die BAB wird komplett auf den Tragarm montiert. Dabei ist die Riickwand vom BAB-Gehtuse
zu entfernen. Der Tragarm wird am Grundgsrét befestigt, gleichzeitig sind die Anschlul-
kabel durch den Tragarm zu ziehen. Der Anschlull der Kabel erfolgt nach der Montage durch

Anklemmen.

Kabel W 1 BAB (Stromversorgung): Farbe AnschluBpunkt
blau el o B
hraun W2 e 2

Kabel W 2 BAB (Steuerkabel): Farbe AnschluBpunkt
weil ARhe s
rot e

Die AnschluBpunkte befinden sich auf der Verteilerplatte in der BABlund sind mit o. g.
Bezeilchnung gekennzeichnet. Das Steuerkabel der BAB2 wird liber ein Spezialkabel mit
Steckverbinder an den Adapter angeschlossen.

2.6.3. Kopplung des BeistellgefiBes

Das BeistellgefdaB wird mit dem Grundgerdt mechanisch und elektrisch verbunden.

Zur mechanischen Verbindung dienen zwei Verbindungselemente. Das vordere Verbindungs-
element ist am Grundgerdt angeschraubt, das hintere befindet sich im Beipack.

Die AnschluBkabel sind im Beistellgef#dll angebracht.

Nach der mechanischen Kopplung werden die Kabel durch das Loch in der Seitenscheibe in
das Grundgerdt eingefiihrt und wie folgt angeschlossen:

Das Kabel W 5 NETZ wird asm Stromversorgungseinschubrahmen (SVE) an die Buchsenleiste
angeschlogsen. Der Schutzleiter (gelb-griine Ader mit Kabelschuh) wird mit einer Zylin-
derschraube M 5, Scheibe und Federring an die Nullschiene angeschraubt. Das Kabel ist
mit 3 Lochbidndern am Rahmen zu befestigen.

Das Kabel W 2 FPSV (Stromversorgung) wird entsprechend der Kennzeichnung an die Vertei-
lerplatte der SVE angesteckil.

Die Maaaeleitungeﬁ werden an dle Nullschiene angeschraubt. Dieses Kabel wird mit 3
Lochbéndern im GefdB befestigt.

Das Kabel W 1 FSV (Steuerkabel) wird mit 2 x Lochband an der Kabelhalterung befestigt
und die Buchse wird an die AnschluBsteuereinheit angesteckt. Das Kabel ist entsprechend
auszuformen.

Alle Schrauben und Lochbinder, die zum AnschluBl bzw. zur Befestigung der Kabel benodtigt
werden, befinden sich an den entisprechenden Stellen im Ger&t.
Die Reihenfolge der Montage wird wie folgt festgelegts:

- meche  _Lsuhe Kopplung
=~ @lektrischer AnschluB des Beisgtellgefilies

- briifung der richtigen Spannungsbelegung am FS-AnschluB, Dazu ist die Anlage elnzu-
schalten bevor die FS-Laufwerke angeschlossen werden und mit einem Vielfachmesser
gind folgende Kontakte an einer FS-Anschlulbuchse nachzumessen:

A1 =24 P; A22 =50N; A23 = 5P; A25 =24 P (alle Punkte gegen Masse gemessen)

AnschlieBend werden die PS~Laufwerke gem&B Punkt 2.7.71. eingebaut.
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2.6.4. Kopplung mit Modem (Datenferniibertragung)

Der AnschluB des Modems erfolgt iiber ein Rundkasbel. Dieses EKabel ist auf der Qeriiteseite
direkt an der AnschluBsteuereinheit anzustecken. Um das Kabel in das Ger#i einsufilhren,
igt neben dem Einschub Steuereinheit im Bodenblech die Kabeldurchfilhrung abzuschrauben
und die Zugentlastungsschelle anzustecken. Die Arretierung der Zugentlastungsschelle am
Kabel ist entsprechend der im Ger#t bentitigten Kabelliénge vorzunehmen. {lberflissige Ka-
belldnge derf nicht im CGerdt untergebracht werden.

2.7. Uberpriifung der Steckverbinder

Vor der Inbetriebnahme sind simtliche Steckverbinder auflfeaten Sitz zu priifen. Dabei
ist auf die Rastung der Steckverbinder zu achten.

Es sind alle Bauelemente, die auf Steckfassungen mantiert sind, auf Pestsitz zu priifen.

3. Inbetriebnahmevorgchrift

3.1. Inbetriebnahme im autonomen Betrieb (off-line~-Betrieb)

3.1.1. Manuelle Kontrolle

Bedienung sémtlicher manuell bedienbarer Bedienelemente.

3.1.2. Funktionskontrolle der Baugruppen

Die Funktionskontrolle zum Nachweis der Funktionsflhigkeit der Geriite Biirocomputer

4 5130 erfolgt mittels Baugruppenprilfprogramm des Funkiionepriifprogrammes DDT/BWK-Gerdte.
Nach Einlesen des Funktionspriifprogrammes- vom FS bzw. EMBG erfolgt die Auswahl der Bau-
gruppenpriifprogramme entsprechend der Konfiguration des Ger#tes. Durch Abarbeitung eines
vollsténdigen Programmzyklus der entsprechenden Baugruppenpriifprogramme werden die Ge-
rétefunktionen nachgewiesen. ’

Nach einmaligem Durchlauf ist die Funktionskontrolle beendet. Die Funktionskontrolle ist
positiv, wenn keine Fehler auftreten. Beim Aufireten von Fehlern ist der Programmdurch-
lguf fiir die entsprechende Baugruppe zu wiederholen.

Tritt der Fehler weiterhin auf, wird die Inbetriebnahme bis zur Beseitigung des Fehlers
unterbrochen und anschlieBend weitergefithrt.

Die Durchfilhrung der Funktionskontrolle erfolgt nach der "Bedienungsanleitung zur Durch-
filhrung der Funkiionskontrolle der DDT/BWEK-Geridte".

3.2. Inbetriebnaehme bei Kopplung an die Gegenstelle im DF-System (on-line-Betrisb)

Die Inbetriebnahme der Gerite robotron A 5130 im on-line-Betrieb ist abhinglg von den
Koppelbedingungeg, die durch Ubertraguﬁgéweg und die Gegenstelle gegeben sind und die
unterschiedlich sein konnen fiir verschiedene DFl/~-Systeme. Deshalb ist fir die Kopplung
der Ger#te robotron A 5130 an die Gegenstelle des DEUTSystems eine auf dieses 9ystem be=
zogene Inbetriebnahmekonzeption durch das Vertrisbsorgan (bzw. durch von Vertriebsorgan
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beauftragte Partner) zu erarbeiten.
Folgende Kriterien sind dabei zu beachten bzw. festzulegen:

- DFtl-Schnittetelle

= Ubertragungsvarfnhran. Uhertragungsprczedur, Ubertragungsgeschwindigkeit. Ubertragungs-
code, Datenformat, Blocklénge

- zuliiesige Modems
- Leitungsart, Parameter der {fbertragungsweges

- Einstellung der Gerdéte robotron A 5130, der Modeme und der Gegenstelle entsprechend
der Koppelbedingungen und der Paremeter des Ubertragungsweges

- Abstimmung zu den Inbetriebnahmeprogrammen Birocomputer A 5130 und Gegenstelle

Die Eopplung der Gerdte Blirocomputer A 5130 an die Gegenstelle im DFU-System erfolgt auf
der Grundlage dieser dle systemspszifischen Merkmale beriicksichtigenden Inbetriebnahme-
konzeption. :

Dabel ist zu beachten, daB beim Auftreten eines Fehlers dieser sowohl im Bilirocomputer
4 5130 als auch auf dem Ubertragungsweg (Modem, Ubertregungsleitung) und in der Gegen-
Btelle liegen kann.

4. Zusatzbaugruppen

4.1. AnschluB Lochbandeinheit

4.1.1, Verpackung und Transport

Die Liochbandeinheit K 6200 (LBE 1) ist in einem Beistellschrank eingebaut. Dieser Bei=
stellschrank ist in einer separaten Versandeinheit untergebracht.

Das Gewicht betrdgt ca. 47 kg.

Der Transport der Versandeinheit erfolgt mit Transporthilfsmitteln (Hubwagen, Gabelstap=-
ler o. H.). Ein Handtransport ist nur unverpackt mdglich.

4.2. Auspacken

Das Auspacken des Schrankes erfolgt in der gleichen Reihenfolge wie beim Grundgerdt
{siehe Pkt. 2.3.,, der letzte Anstrich entf#llt). AnschlieBend sind die 4 Transportsiche~
rungen zu entfernen (2 x an Schubkidsten, 2 x am Einschub).

4.1.3. Montage und Kopplung

Der Beistellschrank wird komplett mlt LBE angeliefert und ist nach Ausbau der Transport-
sicherungen sofort funktionsféhig.

Der Belstellschrank kann rechts und links neben das Grundgerit gestellt werden. Zur
Kopplung an das Grundgerdt sind die beiden Interfacekabel an den Lochbandadapter anzu=—
stecken. Die Kabel werden durch die seitlichen Schlitze des hinteren FuBteils rechts
oder links aus dem Beistellschrank je nach Aufstellungsvariante herausgefiihrt.
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Vor dem AnschluB des Netzkabels sind die Forderungen des Aufstellungsplanes zu iiber-
priifen.

4.1.4. Inbetriebnahme

Vor der Kopplung an das Grundgerit empfiehlt es sich die gerdteinternen Funktionen der
LBE zu iiberpriifen (Lochbandstanzer Taste NUL und DEL).

Zur Priifung der FPunktionsfédhigkeit sind nach der Kopplung 100 Zyklen des Punktionspriif-
programmes "LBE-Priifung" abzuarbeiten.
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IV. Belegungsplan

Inhaltsverzeichnis

Schaltkassette
Stromversorgungsmodul

Stromversorgungszuegatz
Einsatz fiir Stromversorgung
Einsatz Netzfilter

Einsatz fiir Steckeinheiten
Zentrale Recheneinheit
Alphanumerische Funktionataata%ur
Komplettastatur
AnschluBsteuerung BAB, BAB
AnschluBBsteuerung KMBG
Kassettenmagnetbandgerdt
AnschluBsteuerung FS
Folienspeicher

Verteiler Folienspeicher
Adapter Drucker, IFSS, V.24
Dyuckwerk SD 1152, SD 1157
AnschluBsteuerung MFS, MFS
Anschluﬁsteuaruné LBE, LBE

SKE

STM 50 W

STM 100 W

STM 150 W

STM 36 P/300 W
STM 24 P/72 W
STZ

ESTM

ENFI

ESE

ZRE

ANFT

KT

ABS

AKB

KMBG

FS
FSV

ADS

8p- 1, 8D 2
AMF, MFS
ALB, LBE

083-T7-010-000/09
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Baugruppe: SKE K 0369

28

SKE~X1, ESTM-X25

ESTM

SKE-X2, ESTH-X24

n Belegung n Belegung
1 Netzeingang 1 Netzausgang (1. Kreis)
2 Netzeingang 2 Netzausgang (2. Kreis)
3 Schutzleiter ! Schutzleiter
4  TNetzausgang (1. Kreis)
5 Netzausgang (2. Kreis)
SKE-X3, ESTM~=X2.3
Kontakt
n X3 3 An X3 : Bn XD G
1 Koppler 1+ Aus 1/2 Halt
2 Koppler 1- Lug 2/2 frei
3 Koppler 2+ Aus 1/3 Halt 3
4 Xoppler 2- Aus 2/3 frei
5 Koppler 3~ Aus 1/4 Aus 2/4
6 Koppler 3+ frei Halt 4
7 Kopller 4-~ frei Halt 5
8 Koppler 4+ Aus 2/5 Aus 1/5
9 Koppler 5- frei Koppler 5+
10 Aus 2/6 Halt 6 Aus 1/6
11 Koppler 6- Aus 2/7 Aus 1/7
12 Koppler 6+ frei Halt 7
13 Koppler T+ frei Halt 8
14 Xoppler T- Aus 2/8 Aus 1/8
15 Aus B33 Halt A-—
16 Halt A+ RESET Halt B-
17 Halt B+ frei frei
18 freil frei fred
19 Aus Aus Aus
20 Aus Ausg Aus
21 Aus Aus Aus
22 4+ 57V + 5V + 5V
23 frei TEST frei
24 frei Koppler B8+ Koppler 8-
25 0 0 0
26 BSS Aus 1/1
27 ext. Thermo- + 5V frei
schalter
28 Netztaste 0 Halt 1
29 TESZ2 Aus direkt + 24 ¥



Baugruppen: STM 50 W K 0361 ESTM
STM 100 W K 0362 S5T
ST 150 W K 0363 RSTM (BG)

STM 50 W=X1

STM 100 W=X1

SIM 150 W-X1

5ST-X17, =X18, BG=X2, =X5

ESTM=-X1.2, =X1.7, =X2,7, =X2.10, ~X2.12

n Belegung
1 Netz
2 Netz

3 Schutzleiter

STM 50 W-X2
STM 100 WeX2

STM 150 W-X2

SST-X7, -X8, RSTFA-X4

ESTH=X1:1, <X1.6, -%X2.6, <X2.9, =X2.11

n Belegung n An Cn

1 Ausgang + 1 Ausgeng + Fernfiihler +

2 Ausgeang + 2 Hilfsspannung = Fernfilhler =

3  Ausgang + 2}

4  Ausgeng - 4 Ausgang + Koppler +

5 Ausgang - 5 Berelt Koppler Koppler -

6 Ausgang ~ 6 Hilfespannung = Halt
T Ausgang - 00 Modul
8 Bereit Hilfesspannung STZ
9 Hilfsspannung - Ausgang -

STM 150 W-X3
5ST-X21
ESTM=-X1.3

Belegung

n

1 Ausgang +
2 Ausgang -
3



Baugruppen: STM 36 P/ 300 W
STM 24 P/ T2 W

30

ESTM

STM 36 P/300 W-X5310

ESTM-X1.8

n Belegung
1 + 36 P

2 + 36 P

3

4 00

5

6 00

STM 24 P/72 W-XS5300

ESTM-X1.10
n__ Belegung
1 + 24 P

2 + 24 P

z]

4 00

5

6 00

STM 36 P/300 W-Xs311
STM 24 P/72 W-X5301
ESTM-X1.9, -X1.11

n Belegung

1 Netz 1

2 Netz 2

) Schutzleiter

n An Cn

1 Koppler + Koppler -
2

3 0L 0L

4

5 36 P

6

7 36 PF

8

9 00

n An Cn

1 Koppler -
B

3 Koppler +
4

5 24 P oL

6

7 00 . 24 PE

8

9



Baugruppe:

Baugruppe:

STZ K 0367 &
ESTM

STZ~-X1
ESTM-X1, =X5

n Belegung

Netz
2 Netz
3 Schutzleiter

STZ-X2
ESTM-X1, =X4

n Belegung n An Bn Cn

1 Ausgang 4 1 FF -3 Halt 1 FE =1

i Ausgang 3 2 FF +3 HSp -1 FP +1

3 0] 3 HSp -3 Halt 3 0

/s 4 FF +4 x) HSp STZ

5 Ausgang 1 5 HSp ~4 FF ~4 Bereit 3

6  Ausgang 2 6 Halt 4 Bereit 4
7 FF 42 Halt 2 Bereit STM
8 FF =2 Bereit 1
9 HSp -2 Bereit 2
Kurzzeichen: FF -~ Fernfiihler

HSp - Hilfsspannung
x) = Fehlersignal

ENFI

ENFI=X1 ENFI-X2

n Belegung n Belegung

1 Netz 1

2 Netz 2 Netz

3 Schutzleiter =
4 Netz
5 Netz :
6 Netz

\

ENFI-X3 ENFI-X4 (Servicesteckdose)

n Belegung n Belegung

1 Netz 1 Netz

2 Netz 2 Netz ¥

) Schutzleiter 3 Schutzleiter

4 Netz

2] Netz

b Netz
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+ Baugruppen: ESE

32

S5T
ESTHM

ESE-X1 (Systembus)

1 An Cn

1 ‘08 oo

2 60 00

3 5 PG 5 PG
4 DB7 DR6
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DBl DBO
8 WR RD

9 WREQ FMEMDL
10 TEO TET
11 AR14 AB15
12 4Bi2 AB13
13 AB10O AB11
14 AB8 AB9
15 5 N 5 N
16 ABG6 ABT
17 AB4 ABS
18 4B2 4B3
19 ABO AB1
20 RESET BUSRQ
21 DAKT 00
22 TIODI 00
23 TWHT INT
24 WAIT TORQ
25 TRFSH RDY
26 HT HELT
27 BAO BAT
28 12 B 12 P
29 5 P 5 P
ESTM=X10

S8T-X3
ESE-X3
n An Bn

1 RESET 12 N
2 3Ti 12 N
3, - 5 PH 12 N
4 Masse 12 N
5 12 N

ESE-X2 (Xoppelbus)

1 ATl Cn

1 5 P &
2 58p1 35p1
3 5Sp3 SSp2 (5 PH)
4

5

o

ii IEP
8

9

10

11

el

12

14

15

16

¥l

138

19

20 8K
21 WENMDLT WENDIZ
zZe2 SUE
23

24

25 ZC/TO

26 TEOT IETT
27 &N 12 N
28 00 00
29 00 00



Steckplatz:

f

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
I f_T ABS fir .

Die Steckplédtze 3 bis 1 sind ZRE | BAB 1 Speicher| Spei- |Spei- | Spei- | Spei- |Spei-
mit den Adapter-Steckeinhei- ABS fiir |ABS fiir cher cher cher cher cher
ten AKB, ADS, AFS, AMF, ALB, BAE 2 BAE 2 -
ADA ihrer Priorit&at entspre- mit ohne
chend zu Eelegen, wobel Platz Stecker-|Stecker—
3 die hochste Prioritat be- leiste leiste
sitzt. an der an der
Beigpiel: 1 2 3 Griff- Griff-

ATB ADS AKB seite geite

oder AFS ADS AKB
Bei nicht vollsténdiger Be-
stiickung der Pldtze 3 bis 1
mit Adaptern sind diese
freien Steckplétze immer mit
Speicherplatten zu belegen.
Beigpiel:
SPEICHER ADS AXB
oder SPEICHER SPEI- AMP
CHER

Beachte: Wird Platz 3 nicht mit AKB besgtiickt, 18t die Wickelverbindung 3426-3C26 (br)
am Koppelbus aufzutrennen!

Baugruppen: ZRE K 2526

ANFT K 7606, K 7636

KT K 7604, K 7634

ZRE-X1

Systembus MR K 1520 (siehe ESE)

ZRE-X3
ANPT-X
KT-X
n An Bn
1 0o 00
2 5 PH 5 N
31 Ry UBO
4 TUB3 UB2
5 UB5 UB4
6 UBT UB6
7 5P UINT
8 TCS4 SE
9, TCSP: GEED
g 5 P UG53
11 5 P oE
12 12 P Sy
13 00 (Schirm) 5 P

ZRE~X2

Koppelbi s MR K 1520 (siehe ESE)
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Baugruppen: ABS K 7023 BAB I K 7221.11/21

ABS K 7023.01 BAB II K 7222.11/21
ABS-X1 e ROE ABS=X2
n An Cn n An Cn
1 00 00 1

2 00 00 2

3 _ 3

4 DB7 DB6 4

5 DB5 DB4 5

6 DB3 DB2 6

7 DB1 DBO 7

8 WR RD 8

9 NREQ WEWDT 9

10 TEO IET 10

11 AB14 AB15 11 )
12 AB12 AB13 12

13 AB10 AB11 13

14 AB8 AB9 14

15. 5 N 5N 15

16 AB6 AB7 16

17 AB4 ABS 17

18 AB2 AB3 18

19 ABO AB1 19
20 RESET 20
21 21

22 22

23 23

24 24

25 RDY 25

26 26 TEO1 TEIT
27 BAO BAT 27

28 12 P 12 P 28

29 5 P 5 P 29
AnschluB an der Griffseite BAB I-X9 (mit 2 Helligkeiten)
ABS-X25 (Briicken) ) HRB Eoek )

X25:1 VIDEO

X25:2  BSYN AR

ABS-X24 (Briicken) e 10 1 = VERED
X24:1 00 2 BoIR
X24:2 00 i 3 0o

= 4 INTENS

ABS-X25 (Briicken) 5 00

X25:1 VIDEO
X25:2 INTENS
X25:3  BSYN

\ K 7023.01
ABS-X24 (Briicken)
X241:1 00
X24:2 00
X24:3 00
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Baugruppen: ABS ¥ 7025

AB3=-X1
s n An Cn

o 16 00

2 00 00

3 >

4 DBT DR
5 . BB DB4
6 DE3 DB2
7 DBI DBO
8 WR ED

9 WREG MEWDT
10- TEO TEL
11 AB14 AB15
12 ABi2 AB13
13 ABI1O AB11
14 AB8 AB9
15 5N 5N
16 AB6 ABT
17 AB4 AB5
18 AB2 AB3
19 ABO AB1
20 TESET

2
22

25,

s

93 ko)l
2%

2 ARy R
e T2 P 12 B
29 -5 ¢ 5 %
AB3-%5
T An Bn

i INTENS
2 0G
3 BSYN

4 010}

5 VILDEO

ABS-X2
n An Cn

1

2

3

4 TEm

5 uc™)

6 z17-8%) c1/c2®)
7 BR%)

s TETX) TTO5x)
g < . oErt)
10 zp1-2%) cur™)
11 BoR™) L12FF™)
12 gra™) 20%)
13 a1® 42%)
14 a3%) 4%
15  45%) A6%)
16 a7%) 48™)
17 49%) csX)
18 1poX) Lp1%)
19 1.p2%) 1p3%)
20 szx)
21

22

23

24

25

26 IBOT A
27

28

29
x) nur bei K 7025

)



Baugruppens AKB K 5020

36

KMBG K 5200

AKB-X1
Systembus MR K 1520 (sh. ESE)

AKB-X3 (IFKB)
AKB-X4 (IFKB)

W2 KMBG-X1
W2 KMBG=-X2
KMBG-X2
n An Bn
1 Masse Masse
2z
3 WID ANS
4 AUF WGB1
5 UMS AZB1
6 HGE AZV
7 RCK KNG
8 VOR AEB
9 AWA AVE
10 RES KSB
11 NIB
12

13 Schirm + 57V

KMBG-X1

ol An

i - 15V

2 Masse

3 Schutzleiter
4 + 5V

7,

6 + 15 V

AKB-X2
Koppelbus MR K 1520 (nicht belegt)

AKB-X5 (Priifsteckverbinder)

n An Bn

1 Masse TAKT=-0

2 TAKT~1

3

4 =

5

6

7 v/
8

9 i

10
(i

12

13 ZF

-



Baugruppen: FSV

FS
APS
AFPS-X4
W1 FSV-X
n An Bn
1 .00 00
2 HL 5D
3 P SE3
4 FEZ BET
5 SEO WD
6 BE WE
T Bl ITK3
8 00 ICKZ
9 ICXT TCRO
10 00 WP
11 10 W
12 00 IX
13 00 ED
F5=X1
W1 PS-X1
W1 FS-X2 . F5-X2 (Buchsenklemmleiste)
W1 FS=X3
W1 FS-X4 1 2207
2 2207
n An Bn ) Schutzleiter
15 2 P 00
2 247 00
T Hh 00
4 BD 00
5 TR 00
6 BB x) 00 x) folgender Zusammenhang der Signale
7 WD 00 BE und TOK ist zu beachten:
8 WE 00
9 T 00 | SE__TCK
10 00 W1 FS=X1 | BEO TICKO
11 00 W1 Ps-x2 | §ET ICRT
12 00 W1 Fs-X3 | SEZ ICRZ
13 00 W1 FS=X4 | SE3 ICK3
14 00
15 : 00
16 TR *) 00
17 WP 00 At An Bn
18 MO 00 22 5N 00
19 FW 00 23 5. F 00
20 TIX 00 24 5°F 00
21 FD 00 25 24 P 00



Baugruppe: AFS

38

ANF

AFS=X1

AMP=X1

n An Cn
1 00 00
2 00 00 -
3

4 DBT DB6
5 DB5 DB4
6 DB3 DB2
7 DB DBO
g8 WR RD
9

10 TEO TET
11

12

13

14

15 5 N

16 AB6 AB7
17 AB4 ABS
18 AB2 AB3
19 ABO 4AB1
20 RESET BUSRO

21 TAKT 00
22 TODT 00
23 THT
24 WEIT TORG
25 HDY
26 MT

27 BEO BAT
28 12 P 12 P
29 5 P 5P

AFS-X2
AMF-X2
n An Cn
TS EE 5 B
2 12N 12 ¥
3
4
5
6
7 TEP
8 MP5
)
10 MP1
11
12
13
14
15 ups X)
16 up2 X)
17 up3 *)
18
19
20 51 X)
21
22
23
24
25
26 TEOT TEIT
27
28 00 00
29 00 00

X) nur bei AFS



Baugruppen: ADS K 6028
3D 1152, SD" 1157

ADS=X1 = ADS-X2
ar A Gn: ; n__An - Cn
1 00 00 1 5P 5 P
2 00 00 2
3 3 8Sp2 (5 PH)
4 DB7 DB6 4
5 DBS DB4 5
6 DB3 DB2 6
7 DB DBO 7 IEP
8 WR RD 8
9 9
10 TEO TET 10
11 11
12 12
13 13
14 14
15 15 Priifpkt.
16 AB6 ABT 16 Priifpkt.
17T AB4 ABS 7
18 AB2 AB3 18
19 ABO AB1 19
20 TRESET 20 BZ
21 TAKT 21
22 22
23 INT 23
24 TORQ 24
25 RDY 25 Zc/TO
26 M1 26 TEOT IEIT
27 TBED BAT 27 12 N 12 N
28 12 P 12 P 28 00 00
29 5P 5 P 29 00 00
ADS=X4 ADS-X6
W1 MOD-X1 W1 SD=X1; SD-X1
n An Bn n An Bn
1 ¥102 1 00 00
2 V125 2 12 N
3 V103 3 200 AREADYR
4 V104 4 00 AREADYT
5 V105 5 00 00
6 V106 6 DAT6 DAT7
7 V107 7 DAT4 DATS
8 V108 8 DAT2 DAT3
9 V109 9 DATO DAT1
10 V111 10 00 RBT
11 1100 BREADYR
12 V114 12 00 BREADYT
13 V115 13 00 5P
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Baugruppens AMF
MES

Baugruppe: ALB

40

AMF-X1, -X2 siehe Belegungsplan der Baugruppen AFS, AMF

AMP-X3

n An Bia

1 00 00

2 HL 5D

3 FR SE3
4 TEZ SET
5 BEO WD

6 EDY WE

7 BT ToK3
8 00 ICKZ
9 TORT ICKC
10 00 WE

11 T W

12 00 TX

13 00 ED

ALB=X1

n An Cn

1 00 00

2 00 00

3

4 DBT DB6
5 DB5 DB4
6 DB3 . DB2
7 DBI1 * DBO
8 RO

9

10 TEO TET
11

12

13

14

15 :

16 AB6 ABT7

MFS=X

n - An Bn
1 00 00
2 5B b B
3. W0 BP
4 WDY o FE
g5 10 TE
6 WP BT
7T FW TCK
8 WO D
g TIX VE

10 TR 3D
11 00 12 P
12 00 12 P
13 00 12 P

Folgender Zusammenhang der Signale
BE und ICK ist zu beachten:

BE

TCE
MFPS=X1 BEOD ITXO
' MFS-X2 SET ICKT
MFS-X3 FEZ I0RZ
MFS=-X4 BE3 IUR3
AT,B-X2
n An Cn
1 5P 5 B
2
3
4
5
6
7 TEE
8
9
10
11 =
12
13
14
15
16



Baugruppen:

n An Cn
17 AB4 ABS
18 AB2 AB3
19 ABO AB1
20 RESET
21 TAKT
22 TODT
23 IRT
24 TORQ
25 RDY
26 W
27 BLO
28
29 5 P 52
ALB
LEBL
1LBS
ALB-X3
n An Bn
1 60 00
2 SC-A
3 SO0=-4A
4 D7=-A (D9-4)
5 Db=A (D8-4)
6 D5-A Al=A
T D4-A
8 D3-A
9 D2-4
10 D1-A (82-4)
11 DO-A S1-A
12 DPO-A AQ-A
13 Schirm AC=A
LBL-X1
n An Bn
1 00 00
2 SC=S
3 8S0-8
4 D7-8
5 D6=5
6 D5=8 Al=3
7 D4-8
8 D3=5
9 D2-3
10 D1-8
11 DO=S S1=3
12 DPO A0-S
13 ©Schirm AC-S

n An Cn
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28 00 00
29 00 00
ATB-X4
n An Bn
1 00 00
2 AC=S
3 AO=-S
4 D7-S- A3-8
5 D6~8 A2~3
6 D5-8 Al=S
7 D4=S
8 D3=8
9 D2-8
10 D1=-8 52=S
11 DO-S 51=8
12 DP0O-8 S50-8
13 Schirm SC=S5
LBS-X1
n An Bn
1 00 00
2 AC=-A
3 AO-A
4 D7=A A3=-A
5 D6=A A2=A
6 D5-4A Al=A
T Di=A
8 D3-A
9 D2=A
10 Di-A S2-A
11 DO=A S1=4A
12 DPO=4A S50=4A
13 Schirm S0=-4A

41



ESTM kpl {Ansicht Einschubseite)

- 5 b 3a 2a la
3b 2b 1b
I AT W R el @
'ﬂ". T
: I A | 7 6 @
F1
@ b
E z
R HEHEREEE
S Bl 82|29 |8 gla
SN =S| = 2n
0 e o oy L e o O o
Elw| |50 ST P = I P e e
E| B 2 =2 ==y =S >
= U b o] 5| 5| 5| &) | & Einsatz in Gerdte -
1a[1bl2a|2b 3a3bl 4 [5(6 718 laa varionten mit :
ESTM kpl 418 2. x x | x 12 Fs
083-6-050-001 2 X | X X X | x L FS
162.149002.0/00 3 X X X x | x 2 KMBG
(fiir Geratevarianten 4 % 2 X 2MFS
mit SD 1152) 5 X |X X X L MFS
6] &R X X% |X|X 2 FS + 2ZKMBG
1 X X X X Ix | x 2ES
ESTM kpl 2 X X X x | x|x LFS
083-6-050-011 34 x| |x X x | x| x x| x 2 KMBG
1.62.149036.5/00 L x| [x x| x |x|x 2 MFS
62. : >
(fur Gerdtevarianten i = A [xX 4 MFS
mit SD 1157) 6 (X[ [X X[ XXX X] XX 2FS+ 2KMBG

Einsatz von STM in Abhdngigkeit von der Gerdteperipherie des MFG 20
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3pol. Kabel W3 NETZ

1.62.1400%3.7

dpol_Kabel

W5 NETZ

162.140046.1

3pol. Kabel W& NETZ

1.62 140045.3

[Rickwand =1
g h
3pol. Kabel W5 NETZ 162 1400%6.1 Lo VEN | VEN
" os23r ok o i | 04237 0t64.0
[ )
Jpol. Kabel WIINETZ W 2x26 pol. Bandkabel WI1FS 3Jpol Kabel
1.62. 140722.0 i VEN o, 1162.140068.5 lindi52) P e
7 oder 1.62. 140070. 1 (in 861.2, b FS-X2 162
04237 0164.0 i ) y (MF 3200 * 2 1621400478
2x26 pol. woanwoomm wiFs  TWIFSXI 442036293.0
162.140068. :
~ 220 3pol. Kabel WINETZ o +W2 NETZ-XT CESTM -X2.8 oder 1.62.140070.1 e, ik s
W1 NETZ- X1 WINETZ-X2 § - :
3pol. Kabel W2 NETZ 1.62.140042.0 Kabsl W2ESY _ FSX1 . WENETZ
162.140076.0 oder c——1 (MF300). [*F5512 162800478
ESTM 1.62 1490010 162 1503930 FSv *WIFS-X2| 0 42036293.0 wzw
~ESTHX 1] 162.140054 1 ]
ENFI 1.62.140019.0 , SKE 1.62.103023.0; STM5 16210078, - :mm zﬂoﬂwwmﬁ S
= C STM5 1621090174 ; $7Z 162.109021.3 1.62 140059.0 o e Nahel H<E
XESE STMT2162109018.2 | STM2% 1621000205, STMI5162109090, 4 o £5 W6 NETZ gn
57M12 162 1090166 2x26p0 . Bandkobel WIFS (MF 3200) $FS5X2 162.1400478 |2
_ _ ~ W _ _ : 182 Bo0R WIFSX3| g 42036293.0
xM
xsp | xsP |x5P6 | Xsn | X12N | x12P |x24P |x15N | xi5P 3pol.Kabel QW2
o & v oY 2x26 pol. Bandkabel W1FS Fs Wo NETZ
762.140070.1 HESXT)  (MF3200) +FS-x2 1621400478
: G
A ) tNIFS"XY 0. 42036293.0
5pol. Kabel WI1KMBE
162.140048.0 * KHBOXI— e
2x26pol. Bandkabel W2 KMBE  +WIXKMBEXT (K 5200)
W Y4
162 140055 8 * NMBGXZ| 45 0075070
G 4 :
5pal. Habel W1KkMBG
1.62.740046.8 HNEE Xt KMBG
2x26pol. Bandkabel N2KMBE  twiKMBaX | (K 5200)
1621400558 NEEX2 1450015070
+W2KMB6X1
3pal. Kabel W1BAB1 +BAB-X22100),
1.62.140034.0 ~xattize)xsi)[ BABT
2] (i 22121}
' ol 5 o) = | 1nom200
= o =
Py o~ L] ch S
Q6 [~
3R
gl
ESE 162.149002.7 S35
5 282
= ZRE 1.62.518110.0 ; ADS 1.62.518120.0 ; AFS 1.62.518130.0 AKB 145511502 0, ggils + Mu.: i &ewa
AMF 162.578250.0; OPS 1.12.577011.0 ; OPS 1.12 517012.0; OPS 1.12.517 121.0 ; PFS1.12.517041.0 ; 38 (% +WISD-X +WINETZ-X1
NN
’ ABS5 1.12 576320.0 ; ABS 1.12.516 601.0, ABS 112 516 821.0 , ALB 1.45 518 042 0 m
o = Variant t lat.
irozs” K7023.01 | K7023.01 | K7023.01 b AT LB B
+ALB X4 § +ALB-X3 | *ABS-X5 | szRES®) 1+ADSX&| +ADS*KS +ABSXZS] ,E.mem imu.Mw +AKBX5| \&a.ﬁ +HAFSX3 | mxns& MODEM =x Variante mit lat./kyr. Alphabet
WISENR PVIBERy  ynp e S et HaD ] WISD- o | s wakree] enzkmsa-x] wirsy-X +WIHOD
XN1 - Netzverteilung BG 1.2 oben
ANFT XN2 - Net teil .
camerxi (k706 01 etzverteilung BG 1.2 unten
Informatians kabel 1 110172210 C——— 149 780018 0 XN3 - Netzverteilung AG 5.2
- WIANFT -,
. . Informationskabel 1110171039 4 % "ﬁm\\wm“m XN4 - Netzverteilung Beistellschrank
8 .m XN5 - Netzverteilung VEN in AG 3.2
3 W (K 7222.21) XN6 - Netzverteilung VEN in Riickwand
= m 2 26 pol Bandkobel W13D 162 1400277 [162.140897.0 M| 10172650
e e - [ :
..m " m 2 7x 2 pol Rundkobel WIMOD 162 1400285 s Gruppenverbindungsplan gilt fiir alle
m S Sa 2x 26 pol Bandkabel WIANFT. 162 %0040 MFG-Varianten mit Drucker SD 1152 !
= M,M Informetions kabel 111.017333.0
8 F &
ey | 2w V. Gruppenverbindungsplan
&8 | 38 |asm-a 1 pp gsp
B LBET s O e copla ; Der AnschluB fiir 2 oder 4 MPS ist auf Blatt 2
+WILBE) 162.140935 7 162 140934.0 ~s 220V 083-7-011-000/17
+LBE(AT2)-X1 {ea) O Wi5 Netz X1 des (Gruppenverbindungsplanes dargestellt. o]
L LB e e 1450007050 s %
tW1LBE- X1 ™ 43/45




3Ipol Kabel WS NETZ 162 100461
3pd Kabel W4 NETZ _162140045.3
3pol Kabel W5 NETZ 162140046,
3polkiabel
3pol, Kobel wi NETZ XN3 VEN +id £ 2 NG
162140722 6 IMF 3200) S
= 04237 0164.0 WIFS-X! | 0420362930
Zx 2600 Bardiael WIFS ’ G XNT; XN3
2xZpd BIIbRIWIES Fs e MENGIZ
Kabel Warsy [MF 3200) | —o - 162KDa8, e ]
A 7. o
—LeZ L E Toder FSV WIFS-X2 | 0420362930 _ |
1621,0393.8 VEN | xn6 VEN
2x26pol Bandkabel |162140054 1 oder I |
162,140058 2 oder 3ol Kabel = ! o
0.4237 0184,
SnotKabel Wi NETZ 162 1400590 B0l B et e ey WONETZ By © 04237 01640 | 0 _
S -0-138-005 (W NETZ- X1 «ESTM ASESTM ~ESTM & +ESTM kabel W1 FS (MF 3200) 1621400478 [X @& I e
WINETZX!  WINETZ-X2 X2,810/27-X28 2;4 T -X28:20Y X286 0420362930 gcg
3pol. Kabel W2 NETZ 1621400420 =g
e ESTM 162.149036.5 2pol Kabel XN2™
*ESTM-X10 ENFI 162.140019.0 ; SKE 1621090230 ; STMS 162.109015 8 qumﬂwm:o@%%_i_nm WFS-X1T £S TES-X2 _ﬁwu.mm; :
] STZ 162.1090254 ; STMI2 1621090182 STM12 162 109016 6 i (——{ (MF 3200)
XESE STM 24 162 1090205,5TM15 162109079 0,; STM 24 PR 1621090238 Kabel W2 SD WIFS™XE | 04203 6293.0
STM3BPR 1621090...6 162.140 876 .6
i : ; e SD2XS160, | T
we s lse lov  [ser lsn  hiaw hizp fze [26P lBN lme J2PR laepr A 2x26p0 Bonckabetwimps WX |
(A) Bl (c) (D) 3] (F) Gl H) (0 (K) (L) (M) (N 162 160936 5 WIS +SD2-XS150
- % H () vH 1.62.170 150.4 w %
+KMBG - X1
2x26pol Band - 3 MFS {
| v T : lcabel W1 MFS wz__nm | [ .s_.érm.vmm (K5200)
b e il i b il WIMFS-X2| 162170150 4 JQ 145001507.0
+W2KMBG-X
T el +KMBG-X1
Sondkabel 2 MES Im
Y wites Xl (k56 “WIKNBG=X1 il
MFSV A 00} (K 5200)
2%26pol Band- +WIMFS-X3| «KMBG-X2
kabelwiMFSy |1-621409533(2MFS 162170 150.4 — {—1 1450015070
4 o 1 162160940 4 oder +W2KMBGX
1621609541 (4MFS) +LBEIAL3)}-X1 ey
3 .
Nt i e MFSX1 MFS llﬁ.m LBE1 i i
y%mm v ﬁﬂﬂ (K 5600 ) .:mma ,,um..vm (K 6200) loaéxﬂlimmi
*: X —
3polkobel W BABY 1621400340 162170 1504 Ilﬁ;: T e WINETZ.  WISNETZ
. 3polKabel W1 BABT 1621400340 +BAB- 162.%0935.7 162140 936.0
Z ol X1X21,X22|
! = . o BAB2 +MOD- X1 MODEM
i o~ 2 BAB- | (K7222.21) J
D X9 . -
€ § 111.017 265 0 ML
+BAB-
ESE 1621490027 R U |
e ZRE 1625181100 ; ADS 162581200 ; AFS 162.518130.0 ;AKB 145001502 .0 ; ADS 1625181220, ALED 162518,140.0 e [k722¢.21) S 149780018,
——22 ¢Z2_] 1mor2100 “WIANFT-X | [K7606.
ADS 162-518120.0 ; AMF1,625'8 2500 ; ALB 1.45.5180420 , ABs 112 5166010 , ABS 1.125168210,ABS 1.12.516832.0 149.780021.0
0PS 1125170110 ; GRS 112517612.0 | OPS 112.517121.0 , PFS 112.517041.0
K702301 __M.mem.ua R XN1 - Netzverteilung BG 1.2 oben
+ADS-X3 | +ZRE-X ADS -X4 | *ALB-X4 |+ALB-X3 +AKB-X5| «AKD-X3| +ADS-X3|<ABS-X251| +ABS-X5] +AMF-X3 | +AFS-X3 XN2 - Netzverteilung BG 1.2 unten
= A w0 =X (>
SWIANFT-X | *WIMOD=X1] +WILBE-X2 | sWILBE-X2|-W2KMBG X[*W2KMBG X | +WiSD X ,xwm XS | sWIMESV-X| +WIFSV-X XN3 - Netzverteilung AG 5.2
< ! XN4 = Netzverteilung Beistellschrank
Kabel 111017333 0 XNS5 - Netzverteilung. VEN in AG 3.2
AeEtpOL e XN6 - Netzverteilung VEN in Riickwand

26 pol Bandkabel W1SD 162140027 7

2x26pol Bandkabel W1 KMBG 162140055 8

2x26pol. Bandkabel W2KMBG 162 1400558

2x19pol Rundkabe| W1 LBE 162140878 2

219 pol Rundkabel WILBE 162 140878.2

2x7 pol Rundkabet W1 MOD 162140028 5

2x26pol Bandkabel W1 ANFT 1.62 1400404

D) 1.62.140069.0 oder 1.62.140070.0
% Variente mit lat. Alphabet
#% Variante mit lat./kyr. Alphabet

44./46

Gruppenverbindungsplan gilt fiir alle
MFG-Varianten mit Drucker SD 1157!

083=7=011=000/17
Bl. 2



VI. Reparaturanleitung
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Handelsiéibliche MeB- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge
Gerdtespezifische MeB- und Priifmittel, Hilfemittel und Werkzeuge
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Einstellvorschrift

Beschreibung der Priifmikroprogramme

Beschreibung der Funktionspriifprogramme
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1. MeB- und Priifmittel, Hilfesmittel und Werkzeuge fiir robotron A 5130

1.1. Handelsiibliche MeS~ und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge

Bezeichnung 4 5130 Werkstatt- Techniker-
ausriistung ausriistung
Zweistrahloszillograph z. B. EQ 203 X 1 0
- y=Verstédrker O Hz +.. 10 MHz
10 mV/cm
- x=Verstarker 2 Hz ... 1 MHz
100 mV/cm

Zeitablenkung 1 s/em ... 0,2 ps/cm
Triggerbereich 1 Hz ... 15 MHz

Speicheroszillograph z. B. 0G 2=31 > 1 0

- Schreibgeschwindigkeit 100 km/s

- Speicherzeit 24 h

- y-Auslenkung Q0 HZ <. 10 MHz

- x-Auslenkung O HZ ... 6 MHZ
Bezugsfrequenz 100 kHz
Ablenkkoeffizient 1,7 V/em £ 2 %

Digitalvoltmeter z. B. G 1001.500 x 1 0
MeBbereich ' '

Gleichspannung £ 100 MY e £ 1000 v

Gleichstrom L 10084 sue = 2 &

Wechselspannung U pe = 100 uV .. 500 V
Wecheelstrom 100 D& «es 24
Widerstand 100 mOhm ... 2 MOhm

VielfachmeBgerdt z. B. UNIL 7 x 1 1

Gleich- und Wechselspannung
Gleich- und Wechselstrom
Widerstandsmessung
Innenwiderstand 20 kOhm/V

Niederspannungsregler z. B. Statron 3205 x il 0
Trennstelltrafo z. B. TST 250/6 } x 1 0
Wickelwerkzeug z. B. AWW 05~10 X 1 0
Entlﬁteinrichtung X 1 0

Die handelsiiblichen MeB- und Priifmittel, Hilfsmittel und Werkzeuge gelten als Empfehlung
und werden vom Vertriebsbetrieb nicht angeboten.
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1.2. Gerdtespezifische MeB- und Prifmittel, Hilfsmittel und Werkzsuge

Bezeichnung Begtell=Kr. . A 5130 VWerkstatt= Techniker-
augriistung ausriistung

BUS-8imulator 750010837000000 x 1 0
AnschluBadapter fiir BUS-Simulator 772010837000000 x 1 0
Steckeinheiten Priifmikroprogramm T794010837000000 x 1 1
Steckeinheitenadapter 77102083 7000000 X 1 0
Universalplattenzieher 470010837000000 X 1 1
TTTL~Prifstift 782910000080427 X 7 1
Adapterplatte 251-014 170-3=983=002 x 1 0
Servicesteckeinheit 251-=015 170=3-983-063 x 1 1
Meisterscheibe mit Fithllehre 170-~3-983-006 x 1 1
Inbetriebnahmeplatte Wagenlauf 170=3=983=004 X 1 1
251=-027

Zwischenadapter TA/TB 251-029 170=3-983=-005 x 1 1
Verldngerungsadapter fir Netzteil X 1 1
Einstelldiskette CE Floppy-Disk 080-3~130~004 x 2 0
MOM~-Flex~Tester 170-3=980-018 X 1 0]
Priifgerdt DFU-Kanal 755010837000000 x 1 o
Universalcodierstecker 793010837000000 x 1 1
Funktionspriif- und Inbetriebnahme-

programm einschlieflich Datentriger x 1 1)

2. Service-Schaltpline

In den Service=Schaltplédnen sind enthaltens:
= Tunktionsschaltpléne

= Belegungspléne

= Schaltteillisten

Sie sind jeweils Bestandteil der Betriebadokumentation der einzelenen Baugruppen.

3. Einstellvorschrift

Die Einstellvorschift erscheint nach den jeweiligen BErfordernissen in der Betriebs-
dokumentation der Baugruppehie

4., Beschreibung der Priifmikroprogramme =

5. Beschreibung der Funktionspriifprogramme %

*® Erecheinen als getrennte Dokumentationen.
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Vil. - Dokumentationsiibersicht

Betriebsdokumentation robotron A 5130

Zentrale Recheneinheit K 2526 ¥

Speichersteckeinheiten K 3520; K 3521; K 3525; K 3820 v
DFli-AnschluBl K 6028

Drucker-AnschluBl K 6028

AnschluBsteuerung Monitor 1 K T7023-
AnschluBsteuerung Monitor 2 K T024/K 7025
Floppy=Disk MF 3200 \
Mini-Floppy-Disk MFS1 K 5600

Anschlufisteuerung Mini-Floppy-Disk MFS1 K 57120
Tastatur K 7606

Druclker 5D 1152, &I 1157

Kassettenmagnetbandgerit K 5200

Lochbandeinheit K 6200

Wartungsvorschrift

Bausteiniibersicht

083-7-011-000/94



