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Reparaturanleitung . *
Stromversorgung ’ hod
E *

. Personalcomputer roﬁotroh EC 1834

3036363 3636 3636 36 36 3¢ ooy * 33636363 3% XN 23 * *% * ¥ 36363 %
RN 3 3% ¥* 3 * * * * *% * ** * -3 3 3 %

Die Reparatur und Funktionsprﬂfung dét-sttomversorgung EC1834 Effolgt in
Verbindung mit dem Reparaturarbeitsplatz fUr Stromversorgung EC 1834.

Vorschlag zur Reparaturplatzausstattung:
1. Messgerite - '

Trenntransformator 1 kW

Netzstelltransformator

Oszilloskop

Digitalmultimeter

Stromversorgungsgerit 2 x 0...40V . .
Schutzleiterprliifgerst )
Wechselspannungsisolationspriifgertt

2. Priifmittel

Elektroniache Lasteinheit  ©  170-2-983-600
Lastadapter : s 170-2-983-620

Adapter RPS - .-  170-2-983-621
Messkabel (3 Stlick) A - 170-2-983-622. -
Netzkabel . 170-2-983-623
Lastkabel (3 Stlick) 170-2-983-624

Rindelschraube (3 Stlick) | 170-2-983-625 .
3 Hinweisé zur Installation und Sicherheit ) '

-Der Reparaturarbeitsplatz.  sollte mit einer - Warnlampe
ausgerlistet sein, die dem Priifer und den im Raum anwesenden
Personen den.Zustand "Netz am priifling". anzeigt.

-Der Reparaturarbeitsplatz sollte im Raum von anderen Arbeits-
pl4tzen und Transport- bzw. Gehfl4chen .abgetrennt sein, um
St8rungen des Prifers zu vermeiden.

-Netzanschluss am Reparaturarbeitsplatz grundsftzlich Uber
Trenntransformator. - S ¢

-Kein L8ten, An-und Abklemmen oder andere Manipulationen am
Reparaturcbjekt solange Netzspannung anliegt. .

-Ohne besondere Massnahmen kBnnen betrichtliche Restladungen -

~ Uber lidngere Zeit (Minutenbereich) bestehen. Im Zweifelsfall
sollten vor Manipulationen am Reparaturobjekt die entspre-
chenden Kondensatoren entladen werden. : B2
~Anstecken und Abziehen des Netzkabels von der LP GPS nur bei
abgeschalteter Netzspannung;

-Netzteil kpl. bzw. LP GPS. nur in Einbaulage (waagerecht) betreiben.

-C7.1 und C7.2 dirfen nur in waagerechter Ejmbdudagemit Sicher-
heitsventil nach oben und vom Reparateur wegweisend betrieben
werden; :

_Ein besonderer Schwerpunkt ist die saubere und gewissenhafte
handwerkliche Ausflhrung der Reparaturarbeiten. :

REP-1




Hinweise zur Reparatur:

. Ermittlung des Funktionszustandes

—tP ?Pg ags dgm Nefzteilgehéuse aysbauen;
-Lastadapter Uber Stecker X10 und X11 mi{ der LP i
(Lastbrlicke.am Adapter muss gesteckt sein); 5FS verbinden
~-Netzkabel an LP. GPS X2 anschliessen; ’
'—“e:zschalter einschalten; ’
~-Netzspannung Uber Stelltrafo (0...220V) zuschalten:
-ggn}ggl%s der Ausgangsspannungéen s
, »oN und 12N mlissen mit Nennspannun i
(siehe Spannungseinstellung); : . Yorhanden sein
. —Netzspannung abschalten;

.-Fehlerortung

Die Fehlerortung erfolgt anaio di i ihen ‘
Soanmuncen g g der Elnschaltre;hgnfolge der

5P —-3 12P --3 12N --2 5N
Kontrolle +UH und -UH

-LP RPS5 und RPS12 abziehen; .
-LP GPS mit Netzspannug in Betrieb nehmen wie bei 13

-LED V15.1.leuchtet --> Nachweis -UH ='-5,0V -
-LED V15.1 leuchtet nicht - Kontrolle LP EING: vis,
-LED V15.2 blinkt -=> +UH muss 12V erreichén,

-LED V15.2 blinkt nicht ' ~-> Kont: :
“Notz absdtolton: ; ntrolle V1.1,V13,V7,.
-C7.1, C7.2 entladen; '

Kontrolle RPS5 S

-LP RPS5 mittels Adapter RPS auf LP GPS stecken;

-Spannung +UH und -UH Uber Adapter RPS einspeisén- ‘
-Spannung +5V an MP Stop 5P (Adapter RPS) einspeiéed; “ g
';—Kpntrolle der Spannungs~u¢Impulsverhﬂltnissevan A1(B260)

~Pin % = 12,0V Pin.9 = re 1
= 8,7V 10 = 5,0v" -
3= 2,0V 11 = oV
4= 17,9 . 12 = OV . '
5="3,6V . 13'= Qv
6= 3,6V 14 = Diagramm B
7= 5,3V 15 = Diagramm B
8 = Diagramm A 16 = 0

-Kontrolle MP Syn out (Adapter RPS) Diagramm C;
" ) ;

REP-2 _ [
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-Kontrolle der Spannungs-u.Impulsverh#ltnisse an A2(B4002) -

Pin 1 = Diagramm D Pin 9 = ov
‘ 2 = =5,0V 10 = 12,0V .
3= ov . 11 = 5,V
4 = 1,4V 12 = 0V
5.= Diagramm B 13 = 0,%
6= 1,7V - T2 14 = 12,0V
q= 5,0V . .15 =12,0V-
~8 = ov 16 = Diagramm

Kontrolle Transverter 5P

-LP MSS abziehen; - . .

-Einspeisung +12V Uber MP +UE - (Adapter RPS); . ’

-Nachweis der Schaltimpulse am Kollektor V1 (Diagramm E);

-Nachweis der Schaltimpulse an Anode V16.1 (Diagramm F);

-Nachweis der Ausgangsspannung von ca. 1,3V an MP 5P (Lastadapter)
(Lastbrlicke entfernt); ;o '

-LP MSS einsetzen, Spannung an MP 5P sinkt. auf ca..0,8V;

-Einspeisung. abschalten;

-LP RPSS5 direkt auf LP GPS stecken;

Kontrolle LP MSS

-LP MSS auf Adapter RPS stecken; . ¥ B
-Einspeisung +5V Uber Messbuchse 5P und +12V Uber Messbuchse
12P am Lastadapter (Lastbrlicke muss entfernt sein);
-Kontrolle der Referenzspannung von A2 =3,7V an Br.l;
-Kontrolle Regelverstirker 5P (Al.2)

4

_A1.2 Pin 3 =.3,7V (bei Einstellung R18.1 auf 5,1V)
. 4 =3, , L ,
2= 4,3V <o
CX7.3 = 4.0V "

Durch Verstellen von R18.1 muss an Al.2/2 eine Spannungé&nder-
ung zwischen 0,7V und 4.3V erfolgen. Rla.l auf Schwelle 4,3V ein-

stellen. .

. -Kontrolle Unterspannungserkennung SP (Al.f) . ' L -
Al,3 Pin 12 = 5,5V tbei Einstellung R18.1 auf 5,1V)
13 = 3,5v- v .
.14 = 1.2v "

" Durch Verkleinern der Spannung 5P muss an Al1.3/14 die Spannung.
ansteigen (bei 4,7V erreicht Al.3/14 ca.3,9V).

-~Kontrolle Bberspannungserkennung 5P (Al.1)

Al.1 Pin 5 = 3,3V (bei Einspeisung 5P = 5,1V)
6 = 3,V ' "o :
7 =.5,1V e

Durch Vergr8ssern der Spannung 5P stéigt analog die Spannung
an Al.1/7. Bei Erreichen der- Schaltschwelle von 5,8V erfolgt

Kurzschluss durch V1.2. :

REP-3 -




. - 4. Einstellungen
-Kontrolle Regelspannung:12P:(Al.4) IR

~Al.4 Pinlg = ;,;¥ e . : &, ; Spannungéeinstéllung (bei Netzspannung 220V):
= ) 3 . % s
8 =4,3Vv . - . . 5P.= 5,1V +/- 0,2% (R18.1) .bei(EinstelldSt
X7.8 = 4,3V , . : g : 12P =12,0V +/- 0,1% (R18.2) W
Durch Verstellen von R18.2 muss an Al.4/8 eine Spannungsinder- )  Einstellast: 5P = 10,04
ung zwischen 0,7V und 4,3V erfolgen. R18.2 auf die Schwelle 4,3V ) T 12P = 4,0A
einstellen. e ‘ i - ; V 5N.= 0,1A
. 12N = O0,1A.
—Kontrolle Uberwachung 12P
A3 Pin E 5 ;,23 (bei Einspeisung 12P) ; ‘ Uberstromsicherung 5P (bei Netzspannung 187V):
) . b 5 o ) .
X7.6 = 1,2V " : < L ) Regler. R13 der LP RPS5.zurlickdrehen bis sich eine Last von
' N ; ‘ o . o ' 24,0A (+0,2A) einstellen 1¥sst. R13 wird nun so verindert,
Spannung 12P herunterregeln, bei 8,1V verl8scht LED V2, X7.6=0V. bis die Ausgangsspannung zusammenbricht. R13 ist in dieser Lage
‘ ‘ & ' ’ : ’ zu belassen.Anschliessend ist durch Variieren des Laststromes
) " ‘ t L . zu kontrollieren, ob die Spannung 5P mit'mindestens 22,0A bela-'
Kontrolle RPS12 - T T S : ' stet werden kann. m ' )
-LP RPS5 entfernen; . Uberstromsicherung 12P (bie Netzspannung 187V):
-LP RPS12 mittels Adapter RPS auf LP GPS stecken; . . . ] .
-Spannung +UH und -UH Uber Adapter RPS einspeisen; , : . "Regler R13 der LPRPS12 zurlickdrehen bis sich eine Last von
-Spannung +5V an MP Stop 5P einspeisen; . ) " : ' s 7,5A (+0,2A) einstellen 18sst. R13 wird nun so verdndert, bis
-Kontrolle der Spannungs-und Impulsverh#ltnisse an Al(8260) ) v g die Ausgansspannung~zusammenbricht.'R13 ist in dieser Lage zu
' ; — . eu o : belassen.Anschliessend ist durch Variieren des Laststromes zu
Pegel und Impulse wie bei RPS5 . ’ ' ‘ £ . " kontrollieren, ob die Spannung 12P mit mindestens 7,0A belastet

: : o o oo werden kann.
-Kontrolle der Spannungs-und Impulsverhdlinisse an A2(B4002). - - -

Frequenzeinstellung (bei Netzspannung 220V):
Pegel und Impulse wie bei RPS5 TERREES g ¢ P 9. "

...Die Ffequenz‘an A1/8 bei RPSS ist mittels R8 = 6,8k0hm fest auf

Pin 6 = 2,7V . ‘ " 47kHz eingestellt. -
13 = 0,6V » _ ‘ ’ 7 Die Freguenz an Al/8 bei RPS12 ist mittels R8 = 5,9kOhm fest auf
. ! 2 ‘49kHz eingestellt. ) .
Kontrolle Transverter 12° ‘ » ] : Die Frequenz von RPS5 muss mindestens 1kHz tiefer liegen als die
o e ‘ : g = s § gatwe A .von RPS12. : ‘
wie bei’ RPS5 (LP MSS aufgesteckt); R . : .‘f Die Frequenz von RPS12 ‘darf 60kHz nicht Uberschreiten.
Kontrolle LP NEGR g I B -~

ische, P %
~-Einspeisung -18V an Kiihlk8rper V2.1; Schutzgltetechnische, Prifung

-Nachweis der Spannung 12N und 5N;

g&ﬁa&aﬁ;w

1. Schutzleiterprifung:

Zur Prlifung des Schutzleiteranschlusses wird an X1/3 (Schutz-
leiter) ein Strom von 25A eingespeist. Es ist der Ubergangs-
: widerstand zu einem beliebigen Punkt des Geh#uses zu messen.
! . Der Ubergangswiderstand muss kleiner als 0,1 Ohm sein.
Diese Priifung wird im eingebauten Zustand der LP GPS im Netz-
teilgeh8use durchgeflihrt.

BB s e

3. Funktionskontrolle

b

-LP RPS12 entfernen; . ) ‘
. -Lastbriicke auf Lastadapter schliessen, Netzanschluss herstellen;
-Netz zuschalten (0..220V); ‘ :
-pei ca. 150V muss die Spannung SP schwingen und dabei Nennwert
erreichen; o )
-Netz abschalten, C7.1 und C7.2 entladen;
-LP RPS12 einsetzen;
-Netz zuschalten (0..220V); ’ :
-bei ca. 150V mlissen alle Spannungen mit Nennwert nachweisbar sein;

-LEDs® V19.1...V19.4 miissen leuchten;
o \

REP-5
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2, Hochspannungsprﬂfung
Es wird die funktionstlichtige LP GPS mit einer PrUfspannung A1/6 2P
von 3750V geprift.
Die Prlifzeit betrigt 1 Sekunde (+50%) ) ‘
Die-Prlifspannung wird angelegt zwischen X2.2, X2.3 und den
kurzgeschlossenen Kontakten der Buchsenlelsten X10 und X11.
Die Priifspannung wird sofort in voller HBhe angelegt.
;- Nach bestandener Prlifung wird die komplette LP GPS in das Ge-
hHuse montiert. .
Dabei wird auch der Llfter mit seiner Betr1ebsspannung ) : ~
verbunden. Es ist unbedingt auf rlchtlge Polung der
Lifteranschllisse zu achten.
Nachdem der Deckel montiert wurde erfolgt eine weltere

Diagiamm A

Hochspanungsprﬂfung ) )
Es wird eine Prifspannung von 1500V zwischen den . . = ) ‘ i
kurzgeschlossenen Kontakten des Netzsteckers X1.1/X1.2 . { '
und dem Schutzleiter X1.3 angelegt. R
Die Prlfspannung wird flir die. Dauer von 1 Sekunde (+50%) in i
volier Hbhe angelegt. ‘ . B
Bei beiden Hochspannungspriifungen darf kein Durch— bzw. Uber- ; 30V : r Diagramm
schlag erfolgen I I ' I '
. ; . o ;
‘ ‘ ’ ; 20 - 40 Yy
Prifung der kompletten Stromversorgung: i’ . ) ; - vk . '

. " 1 o ‘ E 3 )
-Netzanschluss herstellen; ) . ; - t
-Nennlast einstellen: "o ) ~ " : . 15V — . Diagramm C

Spannung 5P = 20 A "osv ey
12 = 5 A "o ; - '
12N = 0,25 A 20 . 40 tpus
SN= 0,3 A 8

thgfanun D

--Kontrolle der Ausgangsspannungen (bei Netzspannung 187...242V):

Spannung 5P 4,95... 5,25V (Welligkeit max. 50 mV) -

12P = 11.64... 12,36V (" - " 100 mV)
12N =-11,40...-12,60v ( = " - * 100 mV) , ) -
5N = -4,80... —5 20V (¢ " " 50 mv) - J ‘ “
Die angegebenen Werte der Restwelllgke1t dﬂrfen nicht Uber- ‘ C Cowvy Diaaramm E
schritten werden. \ 2 . o, . : MV 9
~-Netz abschalten; ’ :
¢ -Priifung beendet; : ) '
\ Y
‘. v S
: 10 A
v
. v

-1V
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