2.
Technimche Daten

2. 10
Allgemeine Daten

Stackainheitenabmoasungen:
Steckrester:
Steckverbinder:

Einsstzklasse:

215 mm x 170 mm
20 mm

2 x 58polig, indirekt. Bauf, 304-58

TGL 29331/03 bzw.

2 x 58polig, direkt
TGL 29331/01
5/50/30/95/10-1E

Stromversorgung (typisch; alle PROM= beatiickt)t

K 2521

1,50 4
0,07 A

12P =+ 12Y 4+ 5% 0,12 4

2.2,
Takterzeugung

Quarztyp:
Quarznennfrequens;
3ystemtaktfrequencz:
Systemtaktzyklus:

243

K 2522

1,45 A
0,07 A
0,12 &

X 2523 X 2524

1,45 A 1,40 &
0,07 A 0,07 A
0,12 A 0,12 A

Q51/E2010 TGL 33584
9832 KHz

2,4576 MHz + 0,1 %
407 nes + 0,1 %

Zentrale Verarbeitungssinheit

Schaltkreistyp:
Befehlsanzehl:
Bafehlalinges
Verarbeitungsebreite:
Wortliénge Daten:

Q300

158 Besisbefshls

1, 2, 3 oder 4 Byte
1 Byte

1 oder 2 Byte
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Adressisrbarer Speicher:
B/A-Adrefibereich:

Unterbrechungsarten:

Wartesteuerung:
Refreshstezerung:

2.4,
Speichar

Schaltkreistypen:

Kapazitdt:

Adresgsierung:
Adregsen:

- 1. PROM

- 2. PROM

- 3. PROM

- RaM

2.5.
Zdhler/Zeitgeber (QTC)

Schaltkreistyp:
Anzahl der Ken#dlas
Adregeierung:
Adresaen;
Ausgaugeeignale:
Eingangssignale:
Betriebsarten:

64K Byte
256 Bin-/256 Ausgabeadrspsen
(erweiterber)
1. magkisrbere Unterbrechung

(3 verschiedene Behandlungemodi)
2, nichtmaeskisrbare Unterbrechung
vorhanden
vorhanden

Q260

Q240

4K Byte, bestehend sua:

= 3K Byte PROM (abriistbar in
Stufen zu 1K Byte)

- 1 K Byte stat. RAM (m-MOS)

fest

PPPBy oos PIPPy
¢4¢dﬁ ese ﬂTFFH
g8pdy ... PBFFy
BOPBy ... PPFFy |

Q302

4

fest

BE8/y -.. P83y

M08, TTL-kompatibel (max. 1,8 mi)
MOS, TTL-kompatibel

1. Zeitgeber

2. Zdhler
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Zeitgebar:

Erzeugbare Intervalle:

Zéhler
Zghlerbereich:

Max. ZHEhibereich:

2464

Parallel-Ein/Ausgebe (PIO)

Schaltkreistyp:
Angehl der Ports:
(bzw. bidirektionale
Interfacekankila)

Ausgengssignale:
Bingangeaignale:
Adressisrung:
Adrespgens
Betriebsartens

2.7.
Mehrrechnerkopplumg

Schaltkreistyp:

Anzahl der koppelbaren

Reclnaxr;
Ubertragungemodus:

programmis rbar (16 .,, 2552) © t,
t; = Systemtaktsyklus

progremmierbar

1 ess 256 externe Ereignisse
2564 oxterne Breignisse;
erreichbar durch Reihenschal tung
von 4 Kandlen

Q301
2 ( Port A, Port B)

M0S, TTL-kompatitel (max., 1,8 ma)
MOS, TTL-kompatibel

feat

e84y +.. PPETy

4

Q301 (msiehs 2.6,)
max. 1 Master - mit 3 Slaverechmemrn

Interruptverkehr zwisohen Prozesssor
und E/A-Ports,

progremmierter Datendlockiransfer
gwischen Megter~- und Slaverechnemm

trertragungege schwindigkeit: 30k Byte/s
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2.
Technische Beschreidung

3. 1-
Tektearzeugung und Rlickeetzschaltung

Die unter Pkt, 3.1.1. und 3.1.3. bsschriebenen Funktionsein-
heiten sind nur auf den Typen K 2521 und K 2523 vorhanden,

3' 1 L] 1 -
Tak terzeugung

Ein Quarzgenarator erzeugt eine Grundfrequenz vom 9830,4 KHz ¢
0,1 %. Disse wird mit Hilfe einsas Dualzihlers auf die System-
frequeng von 2,4576 MHz 4+ 0,1 % geteilt (Testverhilinis 1:1),
Bin folgender Treiber speist den Koppelbus mit dem Signel
TAKTO, Diesa Verbindung kenn durch die Wickelbrlicke X6 ~ X7
unterbrochen werden. Des ist z.B. notwendig, wenn der Takt
gaparat erzesugt wird, wenn dieser vom Entwicklungeasyotem ilber
den Buaverstirker X 4120 oder von einer andsren ZRE (s.a. Mehrw
rechnersystem) zugefithrt wird. Der Treiber gewidhrleistst fol=-
gende elektrische Bedingungen:

Low-Ausgangsspannung Ugr, 0s4 V bei Iy 15 mA
High-Auzegengsepennung Ugy 2,4 V bei IOH 5 mA
Taktzykluszeit t, = 40T ne ¢ 0,1 %

3.1.2.
Taktentkopplung

Unebhdngig vom Ort der Takterzeugung wird das Signel TAKTO

auf dem Koppelbus eingespeist und kann hier an endere Reclmer
oder Gerdte weitergeleitet werden., In jedem Felle wird suf der
ZRE eine Taktentkopplung reaiisiert, indem das Signal TAKTC
des Koppelbue verstdrkt und els Signal TAKT an der entsprechen-
den Klemme dee 3ystembus eingespeist wird,
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Die Typen K 2521 umd K 2523 srzeugen TAKTO selbst. Flir die
Typen K 2522 und K 2524 muB TAKTO von einem anderen Rechpar
(Mehrrechnersystem), vom Busverstirker K 4120 (Eopplumg mit
Entwicklungssysten) oder separat bereitgestellt werden,

3.1 3.
Riickse tzechal tung

Fach dem Einamchelten der Betriebsspannung 5P wird eim Konden-
sator aufgeladen und mit einem Schwellwartechalter Uberwscht.
Solenge die Einschsltschwelle noch nicht erreicht igt, wird
das Systembuesignal /RESET auf "low" ilber sinen Treiber mit
offenem Kollekior gezogen. Am Treibsr ist ein Kollektorwlder-
stand von 1K Ohm engeordnet. Damit werden folgende slektrische
Daten realisiert:

Die Zeit vom Zuschalten der 5P bis gur "low-high"-Flanke von

/RBSBT betrdgt mindestens 300 me.

3e2.

Zentrale Verarbeitungeeinheit (2ZVE)

3.2.1.
Struktur

Die ZVE beeoteht aus dem Mikroprozessor (MP) Q300 und der
Ergénzungselektronik. Der MP realisiert die logischen Funk-
tiomen der ZVE. Die Brgimzungeselektronik gewihrleistet diae
elektrischen Bedingungen fiir die Ankopplung en den Systembus des
MR K 1520 und besteht aus folgenden Komponenten:

- Vergtirker fliir /RESET und TAKT (mit Ziehwiderstand zur
Pegelanhebung; mithenutzt von PIO und CTGC).
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~ Arbeitswiderstdnde und Abblockdioden flir ZVE-Rteuersignsle
mit offenem Kollektor buw. Draim (/EMI, /WAIT, /INT,
/BUSRQ).,

- Bildung der Bus-Anforderungsbestitigung /BAO durch eime
Stufe mit offenem Kollektor (zum Zweck des externem EUS-
Abschaltens im WAIT-Zusteand) aus dem Signal /BUSAK.

~ Verstirker fiir AdreSbus ABO:15, Datenbus IBO:17 umd System-~
steusrsignale /MREQ, /M1, /IORQ, /RD, /WR, /RF3H, /HALT,
die mit BAO hochohmig geschaltet werden: /M1 und /HALT be-
gitzex Zlehwiderstinds, die dann asn itmen High~Pegel srzsu-
gen. Nur die Datenbusverstiéirker erbeitenm bidirektiomal wmd
werden mit RD oder M1 in Kichtung ZVE gesteuart.

3.2.24
Fanktiom

Die Aufgebs der ZVE besteht In der Abarbeitung der im Spei-
cher stehenden Programme und in dexr Reaktion suf Umterbre-
chungapignele von externen Einheiten,

Dazu muf die ZVE {{her den Systembus mit den Speichern umd
B/A-Einheiten Informationen sustauschen,

Die Erginzungselelktronik hat keinen Einfluf auf die Fumkiien
des Schaltkreises Q300. All seine programntechnischen Eigen~
schaften sind nutzbar, '

Folgende elektrische Besonderheiten sind allerdinge zu
beachten: '

= Im Ruhezustand verstérken die Detenbustreiber in Richtung
Syetembus

- Auf der ZRE sind elle Widerstinde der Systembusleitungem
Tilr offenen Kollektor bzw, Drein vorhanden

- /BAO ist mit offensem Kollektor ausgefiihrt

- Auch /RFSH, /M1 und /HALT werden bhei BUSAK hochohmig ge-
schaltet. /M1 und /HALT werden aher dabei durch Wider-
gtinde auf high gezogen.
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3.3
Speicher

3. 3-71:_ )
Struktur

Die Spesichereinheit bessteht aus einem 3K Byte Featwertspei-
cher und einem 1K Byte Schreib-Less-Speicher, Der Fasstwertspsi-
cher wird durch 3 EPROM vom Typ 0260 realigiert. Diesge sind
suf Steckfessungen sngeordnet und dedurch lsicht austauschbar.
Eie belegen den Adressenbereich von P@@gy bis PBFFy. Die Zu-
ordnung der Adrefbereiche zu den Bestilckungsplitzen iat aus

der Abbildung VII/2 zu ersshen. Der Schreib-Lepe-Speicher

wird bitweimse durch 8 statische n-MOS~RAM-Schaltireisne vom

Typ 0240 realisiert. Er belegt den AdreBbersich von #CPgy

bis PFFF .

Der gesamte Spesicher ist mit dem Systembus Uber folgends
Signale verbunden:

ABO:15 Adrefibus

DBO:7 Datenbua

/MEMRQ Speicheranforderung (naegiert)
/RD Legecteuersignal (negiert)
JWR Schreibsteusrsignal (negiert)
JMEMDI Speicherfreigabs (negiert)

evtl, durch Umwickeln ersetgt durch
/MEMDI1 oder /MEMDI2
JRDY Bereitaignal desae Speichers (neglert)
/RFSH Refregh-Signal (negiert)

Die elaktrischen Bedingungen dieser Signale entsprechen dem
allgameinen Forderungen des Systembussea K 152 0,

Standerdmifig wird zur Speichersperrung des Signal MEMDI ver=-
wendet, Der Anwender kenn aber auch wahlweips dile Signale
MEMDI1 bzw, MEMDI2 verwenden, die er allardings selbet (ne-
giert) bereitetellen muf. Auf diese Weise ist eins Erweliterumg
des SpeicheradreBbereiches liber 64K hinsus m8glich. Die Aus~
wahl erfolgt durch die Wickelbriicken
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X831 - X9:1 filr /MEMDI
X8:2 - I9:2 fir /MEMDI
X8:3 - X9:3 fir /MEMDIZ

Derean Lege ist in Abb., VII/2 erkennbar,
Abb. VII/3 zeigt die Blookstruktur der Speichereinheit,

3.3.2.
Funktion

Dle Aktivierumg des Speichers erfolgt durch /MREQ = low, falls
AB12 bis AB15 low /RPSH,/MEMDI bzw. /MEMDI1 bzw, /MEMDI2 (Je
nach Verdrahtumg) high sind. Daraufhin wird das Signal /RDY
(offener Kollektor) auf low gezogen, die Decodisrung der
AdreSbits AB10 und AB11 sowile der Datenbusverstirker akti-
viert. Dabel warden vier CS-3ignsle gebildet, dis zur An-
steusrung der vier 1K Byte~Speichermatrizen dienen. Auf wel—
ches Byte innerhalt der Matrix zugegriffen wird, entscheiden
die die Spelcherschaltkreise direkt steuernden Adrelbits ABO
bie AB9, Beim RAM bewirkt das Signal /WR = low das Einschrei-
ben der verstirkten Datenbussignale DBO bis DBT in den Speicher,
Dabei ist der DBE-Puffer durch /RD = high in Richtung zum Spei-
cher gesteusrt und legt die Daten an dessen Bingdnge., Beim
Lesen wird der DB~Puffer durch /RD = low in Richtung Systembus
geoteuert und das von der mit C3 ektivierten Speichermatrix
gelieferte Datenbyte verstirkt,

3'4.
Z4hler/Zeitgeber

Der Zahler/Zeitgeber ist nur suf den Typen K 2521 und K 2522
rsalisiert,
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Speichermartrix
ABO -9 i
T 1 o
0000-03FFy
Adrefdekoder ™
AB1045 PIZO’? =
Y - 400 -07FFy
6‘ =
MREQ 1 -- PROM
e
RFSH
) ™ RAM
/ — + N I
BG:7 ﬁ [
e —
Dafenbus -
versrarker
7/
VR

bb. VII/3 Logische Strukiur des Speichers der ZRE

VII~4 1.12.517101.0/64

174




Jedo e
Struktur

Der Zihler/Zeitgeber besteht mus dem Schaltkreis 9302 umd der
Brgimzungselektronik, Die Ergimnsumgselektromik diemt der An~
passuag des Q302 am die elektrischem umd logischen Bedimgungea
des Systembusses K 1520, Sie wird mit dem Q301 gemeineam be-
autst und besteht im wosentlichen aus Datenpuffer mit Rich-
tungesteusruag und Adressensntschliizsselumg sur Bildumg dea
Bausteinauswahl_. uad RDY-Bignels,

.3.4-20
AnpchluBbedingungen

3-‘-201-
Systenbus

Die elektrischen und logischen Bedimgumgen des CTC entsprechea
denea des Systembusses K 1520, 1t, TGL 37271.

30‘.2--2-
Koppelbus

Die snwenderspesifischen Bim-~ umd Ausgangssignale des Q302
sind an den Eoppelbua gefilhrt umd komstruktiv wis folgt amge-
orduet:

Steckver.-Kleane

CLK/TRGO X2:B25
CLK/TRG 1 X24B24
CLK/TRG2 X2:1823
OLK/TRG3 X2:4A22
Nulldurchgangs-/Triggerausglinge

20/100 I2:425
Z0/T01 X2:h24
ZC/T02- I2:423
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3.4.2.3.
Funktion

Der Anwendar kann alle Mdglichkeiten autzen -die der Schalt-
kreis Q302 bietet. Die oben angefilhrten Signale werden unbe-
schaltet zur Verfligung gestellt,

Durch Wickelbriicken kinnen die KanHle aber auch wie folgt in
Reihe geachaltet werden:

X103 - X11:3 : ZC/TO¢ CLK/TRG1
X10:2 - X11:2 3 ZC/TOM CLK/TRG2
X10:1 = X11:1 1 2C/T02 CLK/TRG3

Der Scheltkreis wird vom Syetembus ifber die Brghnzumngselektro~
nlk engeateuert, falls auf dem AdreBbus AB7 bis ABO die
Adressen 80y bis 83y liegen, /IODI, /M1 high und /IORQ low simd,
Die Verdrahtumg der Bita ABC und AB1 realisiert folgends Ba-
deutumg der Adressem:

ABT:0 Kanal
80H o)
81y 1
82y 2
83y 3

Der Q302 hepitzt in der Interruptkette der ZRE die hichste
Prioritéit. Der Datenbuspuffer ist hidirektional umd wird im
Richtung Syetembus gesteuert, wenn der Q302 susgewdhlt wird
und dabei /RD = low ist (Lese-Zugriff) oder /IORQ und /M9
low, IEI und /IR0 high sind (Unterbrechumgaquittung).

Bel Bin- und Ausgabezugriff sowie Interruptanerkennumng wird
Jjewsila /RDY suf low gezogen.
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Abb. VII/4 Logische Struktur von Zihler/Zeitgeber und
Paraliel-Bin- und Ausgabeinterface (ohas Koppel~

elektronik)
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3. 5.
Porallele Ein/Ausgabe

351
Struk tur

Dies Schaltumg sur parallelen Ein- und Ausgahe besteht eus dem
Schaltkreis Q301, einer Erginzungrelektromik und einer Koppel=-
slektronik. Die Brginzumgselaktronik dient der Anpassung des
Q@301 an dis elektrischen umd loglschen Badingungen dee System-
busses K 1520, Sie wird bei den Typen K 2521 und K 2522 mit
dem Q302 gemeingam genutzt und besteht aus Datenverstirkerm
mit Richtumgssteuerlogik, Adressenentschlileselumg gur Bilaumg
der 0S-8Signale und des RDY-Signels, der Ausewahl des IEI-
Signale mit einer Look-Ahead-Carry-Scheltung sowie einigen
Verstirkern, Der Q301 kann zur Kopplumg vom bls zu vier K 1520
benutrt werdan. Er besitzt dazu eine Koppelslekiromik zur
Synchronisierung des Datensustauschea, Diese kann durch
Wickelverbindungen vom Q301 getrennt oder filr die Verwendumg
als Magter- bzw., Slave-Rechmer verdrahte: werdem (siehe

Abb, VII/2 und Tabelle 1).

Tebelle 1:
FPeatlegung des Regimes der ZRE durch die Wickelbriickem X12/X13

Regime X12:1 12 t3 14 15
X13:1 12 :3 14 t5

Einzelrecimer

Mshrrechner

Master x x x x

Mehrrechner

Slave x b X b |

X = Wickelbriicke vorhanden
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3.5.2.
Anschlufibedingungen

3.5.2+ 14
Systembus

Die elsktrischen und logischen Bedimgungen der Ein-/Ausgabe
enteprechen denen des Systembussss K 1520, 1t. TGL 37271.

3. 5. 2. 2.
Koppelbus

- Varwendung zur parallelen Ein- und Ausgsehe
Die elektrischen und logischen Bedingungen entsprechen denen
des Schaltkreises Q301., Konstruktiv sind Signale wle folgt
angeordnet:

Q301-Bezeichnung Signalname Klemme der Steckeinheit

AO PAO X2:A16
M PA1 X2:816
A2 PA2 X2:415
A3 PA3 X2:B15
Ad PAL X2:A14
A5 PAS X2:B14
46 PA6 X2:413
AT PAT X2:B13
ARDY PARDY X2:B12
/ASTB /PASTE X2:B17
BO PBO X2:A11
B1 PBR1 X2:B11
B2 PB2 X2:A10
B3 PB3 X2:B10
B4 PB4 X2:409
B5 PB5 X2:B09
B6 PB6 X2:A08
B7 PB7 X2:B08
BRDY PBRDY X2:A12
/BSTB +PBSTE X2: A7
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- Verwendumg zur Mehrrechner-Kopplung
Die Mehrrechmerkopplumg verwsndet sinen Koppelbus aus
8 Datenleitumgen, 2 Detensynchronisationsleitungen,
7 Leitungen zur Adresaierung, Quittierunmg und Statuskemm—
zeiclmung, eine Leitumg zur Verbindung der /RESET-Signale
und (bei Verwendung eines zentralen Taktgereratora) eime
Leitung zur Verteilung des zentralem Taktes. Sie simd
logisch und elektrisch sufeinander abgestimmt umd werden
Uber elle vier Rechmer durchgehend verdrahtat. Konstruktiv
gind die Signale wie folgt angeordnets

Signelname Klemme der Steckeinheit

PAO X2:A16

PA1 X2:B16

PA2 X2:415

PA3 X2:B15 \ - Datenlsitumgen

PA4 X2:A14

PAS X2:B14

PAG I2:1413 J

PAT I2;:B13

/PRDY X2:B06 } Datensynchromimationsw

/PSTB X2:A06 T leitungen

PBO X2:41% Statuskennzeichnung

FB2 X2:A10

PB3 X2:B10

PB4 I2:409 Leitungen zur

PB5 X21B09 " Adressierung und

PB6 X2:1A08 Quittisrung

PBT X2:B08

/RESE?T X2:B05 Ricksetzen des Mahr-
rechnersysteme

TAKTO X2:B04 Zegntraler Tekt des
Mehrrechnearsystens

{f2lls verwendet)
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3.5. 3.
Fumktion v

3.5.3. 1.
Verwendumg zur Ein- umd Ausgabe

liierbei simd vom Amwender elle Muglichkeiten des Schaltkreises
Q301 nutzbar. Dae peripheriessitige Interface wird unheschaltet
zur Verfiigung gestellt.

Der Schaltkreis wird vom Systembus ilber die Ergdnzungeel »ktro-
nik angesteuert, falls auf dem AdreBbus AB7 bis ABO die . repg-
semn 84, bie 87, llegem. /M1, /IODI high umd /IORQ low sia..
Durch disjunktive Verknlipfumg vom M1 mit RESET wird des Riick-
setzen des Q301 ermiiglicht. Die Verbindumg vom ARO mit B/A-3EI
und AB1 mit C/D-SEL realisilert die folgende Badeutung der
Adressent

ABT:0 Bedeutung dee Bytes auf DBO:7T
84y Daten von/zu Port A

BSH Daten von/zu Port B

BGH Steusrwort zum Port A

BTH Steuerwort zum Port B

Durch Verbindumg des Signels IEI des Q301 mit IEO des Q302
wird beim K 2521 und K 2522 die Interruptprioritdt mech dem
Q302 eingecordnet. Der Datenbusverstirker ist bidirektional

und wird im Richtung Systembus gesteuert, wenm der Q301 ausge-
wihlt wird und dabei /RD = low ist (Lesezugriff)} oder /IORQ
und /M1 low sind und IBI und /IEOQ high =imd (Unterbrechungs-
quittungl.

Bel Ein- und Ausgabezugriff sowie Interruptenerkemnung wird
jeweils /RDY auf low gezogen.

IEI der Steckeinheit kann vom Anwemder durch Wickelbrilcken
euf drei Arten erzeugt werden:

1, Auswahl von /IODI durch Verbindung X14:1 - X15:1
(NormalfalliZRE hat htichste Prioritdt)
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2. Auswahl von /IEI des Systembus durch Verbindung
X 14:2 -~ X15:2 (ZRE wird innerhalb der Priorithdtekette
eingereiht).

3. Auswahl vor UM durch Verbindung X14:3 ~ X15:3 (fiir spe-
zielle Kopplung mit dem Entwiciklungsayatem MRES 20 Uber
BVE K 4120).

3- 5- 3- 2.

Verwendung zur Mehrrecimerkopplung

Durch eine zusitzliche Koppelelektronik und spezielle Ver—
drahtung des Koppelbugses ist hier der Q301 nur noch einge-
schrénkt nutzbar., Die Verbindung mit dem Systembus entspricht
der Verwendung 2ls Perallel~E/A-Interface. Durch die Koppel-
verdrahtung enteteht ein Mehrrechnersystem sus einem Master
(gekennzeichnet durch das Masterregime der Koppelelelktronik)
und bis zZu drei Slaeves (gekennzeichnet durch des Slaveregime
der Koppelelektronik)., Der Datenesustausch kenn nur zwischen
Magter und jeweils einem sktiven Slave erfolgen.

Die Funktionen des Kopplungsinterface werden vom Schaltkrels
Q301 wie folgt realisiert.

Port B arbeitet im Modus 3, Bit B@ des Masters remlisiert das
Statuskennzeichen PB@, welches die Ubertresgungsrichtung kenn-
zelchnen kann. In den Slaves wird PBO als Bit O des Ports B
empfangen. Das Bit B1 dee Q301 einez Jeden Rechners atellt im
High-Zustend die Funktionafghigkeit der Koppelelekironik her,
d.h, die Bereitacheft zur Detenlibertragung iiber die Datenlei-
tungen. Die Datenleitungen PAO:7 des Koppelbusses werden direkt
von den Datenleitungen A/:7 des Ports A des Q307 gebildet, wel-
ches je nech Ubertragungsrichtung im Modus O (Ausgabe) oder 1
(Eingate) arbteiten mus8,

Im Slave werden des eigene ARDY und B1 dee Q301 umd PRDY
{welches ARDY und B1 des Masters entapricht) konjumktiv ver-
kniipft und ein etwa 1 8 langer Strobe-Impuls erzeugt, der
den Datenausteusch im Slave und Master (dort als PSTB} quit-
tiart, Wihrend der Einleitung des Datenausteusches vom Master
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wird der jeweilige Slave durch die Bits FBE2 bis PR4 {d.h.

B2 bis B4 von Port B des Q301) adressiert. Leitet ein Sleve
die Ubertregung ein, so erfolgt die Adressierung durch die
Bits PB5:7 (d.h. B5:7 des Q301). Durch die Adressierung wird
im jeweiligen Partner eine Unterbrechung susgeldist, die nach
Vorvereitung des Detenmustausches zur Quittierung iiber die
jeweiligen AdreBleitungen (PB2:4 zum Slave, PB5:7 zum Master’
fihrt,

Von diesen Punktionen asusgehend muB wihrend der Initislisie-
rungsphase folgende Programmierumg des Q301 erfolgen:

Betriebssteuerwort Port A Master oFy (lMode C)
Slave 4F, (Mode 1)

Betriebesteuerwort Port B CP, (Mode 3)
Bit-B/A-Steuerwort Port B Master EQ;

Slave 1t Dy

Slave 2 BDH

Slave 3 TDy

Interruptvektor (niederer Adressenteil der Interrupt-Tebellen-
Zailer prograsmmspezifisch fastgelegt).

Interruptstenerwort Port A 87y
Interrupteteuerwort Port B BTy
Interruptmeskenwort Port B Master 1FH
Slave 1 FBH
Siave 2 FTy
Slave 3 EFy

Vor dem Setzen des Imterruptsteuerwortes umd der Interruptmeske
in irgend einem Rechmer muf progremmifiig gewdhrleistet werden,
deB die Ausgabebite von Port B in mllen Rechnern auf low ge-
satzt sind.
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Entateht in einem Rechmer eine Bedingung =zum Datensustausch,
80 wird durch Adressierung des Partnera der Vertindungsaufbesu
elngeleitet. Nach dem Setzen des Status PBO vom Master und
dem Aktivieren der Koppelelektironik durch die jeweiligen Bit 1
dee Port B wird des Quittisrungesignal szurlickgeechickt. Beide
Rechner verzweigen in die Datensustsuschroutine, die den tib-
lichen Datensustausch iUber die Porte A abwickeln., Danach er-
folgt der Abbau der Verbimdungen durch Rlickesetzen der Adrel-
und Quittungsleitumgen.
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