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1.
Kurzcharakteristik

Die AnschluBsteuereinheit ASV K 8021 tibernimmt im MR K 1520
dle Anpassung des parallel erbeitenden K 1520-Bus en die
serlelle Schnitistelle entsprechend EJER-Stendard flr S2 bow.
TGL 29077/0% (CCITT - V,24). Durch Verwendung der Bausteine
Q304 (merieller E/A-Baustein) und Q302 (Zdhler/Zeitgever)
sind die Betriebmarten programmierbar.

Die AnmchluBeteuereinheit stellt, von der Schnittstelle sus be-
trachtet, eine Detenendstelle (DEE) dar, die iiber Datenllber-
tragungeeinrichtungen (DUB) mit fernsufgestellten DEE oder

mit nahaufgestellten DEE direkt verbunden werden kann,

2.

r?echnisohe Daten

Steckeinheitenabmessungen: 215 mm x 170 mm
Steckrastar; 20 mm
Steckverbindaer: 2 x 58polig, indirekt
Bauform TGL 29331/03 buw,
2 x 58polig, direkt
TGL 29331/01
2 z2 15palig, indirekt,
TGL 29331/04 (V.24-AnschluB)
Eineatzklasses 5/60/30/95/10-~1g
Stromversorgungt BP = + 5V 4+ 5 %, typ. 0,80 A
122 = + 12 V¥ * 5 %, typ. 0,06 A
12NR= 26 V } 23 g Wechselspannung

zur Erzeugung der - 12 V auf der
Steckeinheit, typ. 0,140 A

Kanlile pro Steckeinheit: 2 unebhéingig voneinsnder arbveiten-
de Bin/Ausgabe~Kenile nach GCITT-

V.24
Batriebmweimen: duplex, halbduplex
Gleichlaufverfahren: synchron, asynchron
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Ubertragungsge schwindigkeits

Zaichenformats
Stopbitllinge:
Paritdtaprifungs
Ubertragungswege

Anschlufgerite @

Schmittetellenleitungen:
Blektrische Bsdingungen
der Schnittstsllen:
Linge der AnschluBkabel;
Anschlup sum Systembuss

Adreesierung der
3teckeinheit:

200, 300, 600, 1200, 2400,

4800, 9600 Bd

5 «se 8 Bit/Zeichen

1, 1/2, 2 Bit

miglich; gerade oder ungerade

~ Bffentliches Pernsprechnsts

- lberlassens Pernsprechleitunge

~ Yffentliche Datennetse

- systomeigene Leitungen (immer-
halt dew Nutserterritoriums)

- MODBM

- GIN

- Terminale mit Sohnittstellen
nach V.24

nech V,24

nach V.28 bezw. TGL 29077/02
max., 15 m

8 Adressenleitungen

(ABO ... ABT)

8 Datenleitungen

(DBO ... DIBY7)

11 Steuerleitungen

(M1, /IODI, /RESET, TAKT,
/IORQ, /RD, /INT, /WAIT, /IBI,
/IBO, /RDY)

Durch interne Wickelverbindun-
gen auf dem Programmierfeld X6
k¥nnen 16 STE-Adressen ausgewlhli
worden
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3.
Punktionsbeschreibung

3. 1.
Verwendiungszweck

Dig AnschluBsteuereinhelt ASY K B021 ist ein teilweise pPro-
grammierbarer Datenlibertragungsadapter zur Anpassung der
seriellen Schnittstelles CCITT-V.24 bzw, TGL 29077/01 en den

K 1520-BUS zur meriellen Datenlbertragung mit langsamen und
mittleren Dateniibertragungsraten. Die Steckeinheit wird untsr
Beachtung der Prioritdten steckplatzunabhiingig an den System-—
bus angeschlossen,

Die inmchluBisteuereinheit kann sowohl im Interrupt- als auch
im Polling-Betrieb eingesetzt werden.

Vesentlicher Kern der ASV ist der Beustein fUr serielle Ein/
Ausgate Q304, der in Verbindung mit dem ZEhler/Zeitgeber-Bau.
stein Q302 den gesamten Datenaumtausch zwischen der meriellen
Schnittstelle und dem Systembus steuert, Bim auf die Einstele
lung des Ubertragungsverfehrens (synchron, asynchron), der
Schnittstellenleitung 111 Je Kanal und der Adressme filr die
Steckeinheit miimsen alle Steuerinformetionsn vom Programm
bereitgemtellt werden.

Durch Verténdern spezileller Wickelverbindungen lamaen msich die
Bondvarienten O oder 1 des seriellen Bin/Ausgabe-Bausteins ein-
setzen.

3224

Funktionskomplexe

Die ABV besteht aus folgendsn wesentlichen Funktionakomplexen:

- BUS-Anpessung

- Tekterzeugung durch CTC

- Tektauswahlachaltung

Steuverung der Deteniibertrsgung durch SIO
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- Steuerung der Wertungsschleife fiir dis meriellen Daten
- Pegelanpassung TTL/V.24
- Stromversorgung 12N

3.2‘1.
BUS-Anpassung

Die AdreB-, Deten- und Steuersignale werden durch mpezielle
Anpassungsbeusteine (SE12, SE16) vom Interfacebeustein und
vom ZHhler/Zeitgeter-Baustein entkoppelt,

Die bidirektional arbeitenden Veretirkerschaltkreime SE16
werden in Richtung Systembuwm gemteuert, falls die Bedingungen
IORg « RD « /IODI - gililtige Adresse
v IORQ » M1 « IEI . /IEO
erfiillt mind,

ter den sls Verstirker srbeitenden SE12 werden die Adressen—
bits zur Unterscheidung filr Daten/Steunerinformetionen fiir
Kenal A/Kenal B und flir die AdreBdekodisrschaltung zur Bile
dung der Chipesuswehlmignale bereitgestellt,

Das Kennungssignal RDY wird aus den Bedingungen

CE - /IODI + IORQ - /Mt
v IORQ « M1 - IEI . /IEO

gebildet.

Die Signsle /RDY, /INT und /WAIT werden zur Versidrkung {lber
Onen-Kollektorstufen gefiihrt.

Entsprechend den in der TGL 37271 (Linieninterface BUS K 1520)
engegehenen Pringzipien erfolgt die Steuerung der Interrupt-
kette.
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3.2.2.

Takterseugung durch CTC

Der CTC~Baustein wird als progremmierbarer Fraquensteiler zur
Boreitstellung der vom 3SI0 ben¥tigten Sende-~ und Bmpfangatakte

benutet,

Die Progremmierung ist abhlingig von der gewihlten Betriebs-
art (synchron/asynchron) und der zu realisierenden Ubertra~
gungegeschwindigkeit der seriellen Daten (Baudrate).

Die Zuordnung der Sende- und Empfangetekte ist in der folgen~
den Tahelle aufgeflihrt:

Batriebaarten
async hronl mynchron
Senden Bmpfangen | Wartung
Sendetekt CTC~ Lig. 114§ Ltg. 114 | CTC~-Kenal O
Kanal A Kanel 0 |Kanal & § Kanal A
Empfangstakt cre Ltg. 15| Ltg. 115 { CTC~-Kenal 1
Kanal A Kanal 1 Kenal A | Kunal 4
Synchron- CTC
Sende takt Kenal O
Kanal A - - -
Ltg., 113
Sende/ CTC- Ltg. 114 | Ltg. 115 | CTC=
Empfengs- Kenal 2 |Kanal B | Kenal B Kanal 2
takt
Kanal B
Synchron- cre
mendetakt Kanal 2
Kenal B - -
Ltg. 113
XII-8 1.12.517161.0/67



dm Ausgang der Leitung 113 ist euch fUr die ibrigen Betriebs-
arten der entsprechende Kanelausgang des CTC verfligher. Da-
bei 1st 2u beamchten, daB die Ltg. 113 Uber ein Flip-Flop ge=-
fiihrt wird (halbe Frequenz des Systemtaktes]).

Auf der STE K 8021 erfolgt die Umschaltung zwischen den Be-
triebsearten "Synchron" und “Asynchron®™ durch die folgenden
Wickelverbindungen:

| Kanal 4 Kenel B
aaynchron X115 ~—— X1114 X10:6 — X10:4
synchron X11:6 — X11:4 1035 ~—— X10:14

Beim Synchronbetrieb liber Ksnal B erfolgt die Umschal tung
gwiegchen Leitung 114 und Leitung 115 durch Auswertung der
Leitung 105 dea Kenels B. Dabei bedeutet:

- lLeitung 105 "Ein" —w Senden
- Leitung 105 "Aus"™ -= Bmpfangen.

3eZe3e
Tektauswahlschal tung

Die Takteuewahlschaltungen wihlen sbhiingig von den mdglichen
Betriebsarten (ssynchron, esynchron-Wartung; synchron,
synchron-Wartung) zwischen den durch den CTC und den durch
den Modem bereitgestellten Tekten diejenigen aus, die dann den
entsprechenden Takteingiingen des SIQO zugefithrt werden (s, such
Pkt. 3.2.2.).

3.2.4.
Steuerung der Datenlbertregung durch SI0

Filr die Steuerung der Datenlibertrsgung werden alle notwendi-
gen Informetionen i{ber Ausgebebefehle in den Baustein eingaw-
speichaert. Fine Auspahme bildet hier nur die durch sugefiihrte
Takte vorbestimmte Dateniibertragungsrate.
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Die Bereit- und Statusinformetionen werden ilber Eingebebefehle
geleman,

Bereit- und Statusbedingungen kdnnen der ZVE durch Interrupts
gemaldet werden.

Durch den Wechsel von - Einechreiben der Steuerinformation -
Apslesen der Statusinformetion - Datenllbertragung (Ein- baw,
Ausgabe) wird die Bedienung der AnschluBmsteuereinhelt im we-
sentlichen vollzogen.

Auf Grund der umfangreichen Dokumentation fiir den 3I0-Baustein
kann hier nur suf die Kanslelektronik elngegangen werden.

3.2.5.

—————

Steuerung der Wertungsschleife filr die seriellen Daten

Der Wartungsmodus ermdglicht auch unter "on.line"-Bedingungen
eine prinziplelle Priifung der AnschlufBsteuereinheit. Dezu wer-
den iiber eine Wartungsschleife die meriellen Sendedaten eines
Kanals als serielle Bmpfangsdaten dem gleichen Kanal angebo-
ten, Die entaprechenden Detenleitungen mit V.24-Pegel werden
dabai gesperrt bzw. nicht ausgewertat.

Ohne dag die Steuerung zum Modem gelndert wird, kinnen die
meriellen Datenwege der ASV gepriitft werden.

Es mup dabei beachtet werden, daf der mit Wartungsmodus zu
tgmtende Ksnal duplexfihig ist bzw, vor der Dateniibertragung
so gesteuert werden ‘muB. Sender und Bmpfinger milssen gleich
eingestellt smein.

Durch die mgliche Ilberpriifung der Funktionefdhigkeit der ASV
im Wartungsmodus kann bei einer StSrung der gesamten ttbertra-
gungsstrecke die AnschluBsteuerung von der iibrigen Uhertra-
gungmeinrichtung getrennt werden. Somit 1st die Tehlercortung
getremnt auf der ASY und den anderen Teilen der fvertragungs—
einrichtung méglich.
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3.2.6.
Pagelanpassung TTL/V,24

Die Umeetzung euf die erforderlichen V.24-Schnittetellenpegel
erfolgt durch entasprechends V.24 typiache PegelanpefBstufen.
Leitungsempféinger wendeln ankommende Signele in die vom SIO
auswartbaren TTL-Signele um, Durch Leitungstreiber werden die
vom SIO zur Modemsteuerung bennutzten TTL-Signale in 3ignels
mit V.24-Pegel umgewandelt.

3.2.7.
Stromversorgung 12N

Uber eine spezielle Schaltung wird eus einer Rohwechselspan-
nung (26 V .~~} die Sonderspannung 12N (- 12 V) suf der Steck-
einheilt erzeugt.

3.3.
Einsiellmgglichkeiten euf der 43V

3.3.1.
Adressierung des SIO/CTC-Komplexes

Als Adresse flir die ASV K 8021 werden die niederen 8 Bit der
16 Bit breiten Adresse des K 1520-Bus gewertet.

fus der giltigen Adresse werden durch einstellbere AdreBdeko-
dierung folgende Signsle ermittelt:

Aus AdreBbit ABPD:

- Umschaltsignal fir Steusrinfo;mation/Daten filr den SID,
sowie 8ls Bit @ der Kanslnummer filr den CuC.

ABO = "low" @ Datenwort }
ABO = "High" # Steuerwort j veim S10
ABQ = Signal C3@ heim CTC
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Aus AdreBbit A&B1:

—~ Umscheltsignale Kenal A/Kenal B fiir den SIQ, sowie Bit1
der Kanslnummer fiir den CTC.

n>

AB1 = "Low" Kenal A

AB1 = "High" 2 Kansel B } beim SIO

AB1 = Signal C31 teim CTC

Auz Adrefbit ABZ:

¥it dem Adressenblt AB2 wird der Wartungasmodus eingeschaltet
und eingespeichert.

Wormalmodus
Wartungsmodus

AB2 a "Low"
AB2 = "High"

') 2 ]

In Abhéingigkeit von AB1 eschaltet AB2 den Kenal A oder B suf
Wartungsbetriebd um. Der artungemodus wird bei allen IN/OUT-
Befehlen mit dem gemetzten Adrefbit ABZ eingeschaltet,

Aus Adrefbit AB3:

Mit dem Adressanbit AB3 wird zwischen den Beusteinen 5I0 und
CTC unterachieden,

AB3 = "Low" 2 SIO

AB3 = "High" & CT¢C
Die Adreasenbilits AB4 ... AB7 werden zur Adressierung der
Steckeinheit genutzt, Das Festlegen der Adrsssen geschieht
mit Hilfe von Wickelverbindungen euf der Progremmierebene

6,
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Dam Programmierfeld X6 ist zur Bildung der Steckeinheiten-
adresse wie folgt zu kontesktieren:

STE- Von Von Von Von
Adr. 61/ X6:3/4 X6/5/6 Xe/7/8
(Hex ) nach nach nach nech
¢ X6:15 X6:13 X6:11 X639
1 X6:16 X6:13 X6:11 X6:9
2 X6:15 X6:14 X6:11 X6:9
3 X6:16 X6:14 X6:11 X6:9
4 X6:15 X6:13 X6:12 X629
5 X6:16 X6:13 X6:12 X6:9
6 X6:15 X6:14 %6:12 X6:9
7 X6:16 X6:14 X612 X6:9
8 X6:15 X6:13 X6: 11 X6:10
9 X6:16 x6:13 X6:11 X6:10
A X6:15 X6:14 X6: 11 X6:10
B X6:16 Z6:14 X6:11 X6:10
c X6:15 X6:13 X6:12 X6:10
D X6:16 A6:13 X612 X6:10
B X6:15 X6:14 X6:12 X6:10
F 6:16 X6:14 X6:12 X6:10
3302,

Auswehl der Prioritdtskette

An die ASV ist Jeweils eine der beiden méglichen EfA-Priori-
td tsketten anschliefibaer,

Prioritdtekette Signelname |Verbindung
Systembus /IET i7:4 XT:2
Syestembus /IEO X8:4 XB:2
Koppelbus /IEIN X7:3 X7:2
Koppelbuse /IEO1 X8:3 X8:2

XTI-~t3 1.72.517161.0/61
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34343
Einstellung der {bertragungsgeschwindigkelt Je ¥anel

Eg kann hier zwischen zwei Uhertrsgungsgeschwindigkeitan bew,
Ubertregungstersichen durch die Realisierung der folgenden
Verbindungen unterschieden werden,

Steuerzustand Potentiel Verbindung
der Ltg. 111

hohe Geschwindig- >+ 3V Kenal A:
keit (1200 Bd) X11:3 — X11:7
Kanal B:

X10:3 — X10:7

niedrige Geschwin- £- 3V Kanal A:
digkeit (600 Bd) X113 —— X11:8
Kanal B;
X10:3 ~— X10:8
3.3-4-

Steuerung der Taktbereltstellung

Die Tektauswahl fiir die mdglichen Betriebsarten ist unter
Pkt. 3.2.2. schon erwdhnt. Mir die vorgesehene Betriebsart
sind die entsprechenden Verbindungen auf den Progremmebsnen
X10 bzw. X11 herzustellen,

3'3. 5.

Auswahl der mbglichen Bondvarienten deeg SIO

Auf der S5TE K 8021 ist die Moglichkelt vorhanden, 3T0-Baustedi~
ne in den Bendvarianten 3I0/0 oder SIQ/1 einzuseiven. Dazu

ist @8 erforderlich, die folgenden Verkindungen zu realisie-
rens
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Beatiickungsveriante Verbindungen

Bondvariante 0 X9:1 =—— XG:6
(81070} X9:2 —— X9:5
Bondvariante 1 X 9:1 —— X49:5
(s10/1) X9:2 —— X933

X9:4 --— X9 #6

3e4.
AnschluBfbedingungen

344,

ué&éteﬁﬁﬁs— und Koppelbusenschliinse der ASV

Die Anschluftedingungen en den Systembus sind in der TCL
37?71 - Linieninterface BUS X 1520 - dergelegt.

Die auf der A3V verwendeten bzw. remlisierten Signsle sind
unter Pkt. 2. sufgefiihrt,

Die Belegung des Koppelbus (X2} der ASV ist folgende:

Kontakt Signalname

A22 CLEK/HG 3

AZE /IEO1

A7 128

B26 /IEI

B27 128
_3.4.2.

Anschlul zur seriellan Schnittetelle

Die Anschliiese der seriellen Sehnittstellen erfolgen an der
A3V griffseitig durch 15polige indirekte Steckverbinder.

X3 = Kanal B der ASV
X4 = Kansl A der ASV
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Die Schnittgtellenleitungen sind folzenden Steckkontekten
zZugeordnet:

Kontekt Schnittetellenleitung

A1 -

A2 162 Betriebserds

A3 103 Sendedaten

A4 104 Empfangedaten

AS 105 Aufforderung zum Senden

B1 106  Bereit zum Senden

B2 -

B3 t108/1 Datenendatelles mit Ubertregungaweg
vertinden

108/2 Datenendstelle betriebsbereit

B4 109 Empfengasignelpegel

BS -

¢ 111 Wahl der Ubertragungsgeschwin-
digkeit durch die DED

ce -

Cc3 113 Sendeschrittakt (Quelle: DEE)

C4 114 Sendeschrittekt (Quelle: DUE)

a5 115  Bmpfengsschrittakt (Quelle: DUE)

Wird ein Modem verwendet, das mit der Leitung 113 arteitet,
denn ist im Modemenschluflkabel die Ieitung 113 mit der Leil-
tung 114 zu briicken.

A.

Programmierung

4.1,
Grundprinzip der ASV

Die Anschlufsteuereinheit ASV K 8021 verwendet fir den Daten-
sustausch den Baustein flr serielle Ein/Ausgebe Q304 und den
Zihler/Zeitgeter Baustein Q302. Die filir die Arteitsweiasen hbe~
notigten Steuerinformeticnen werden vom Programm bereitge-
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Stellt. Davon ausgenommen sind lediglich die Einstellung des
Ubertragungaverfahrens (synchron/asynchron), der Schnittstel-
lenleitung 111 je Kenal sowie die Szeckeinheitenadresgierung
(8. Pkt. 3.3.).

4.2,
Batriebsweisen der ASV

4.2,1.
Betriebeweisen der seriellen Schnittstelle

Der merielle Ein/Ausgesbe-Besustein Q304 bestimmt durch seine
Pihigkeiten die mit der ASV méglichen Betriebeweisen. Es kann
szwischen folgenden Betriebsweisen gewdhlt werden:

- agynchron
- syachron
- biltorientiert aynchron

Die Betriebsweisen werden durch Steuerinformetionen {iber den
Systembus eingestellt,

4.2.2'
Betriebsweisen der Systembus—Sclnittastelle

Die ASV kenn im Interrupt- als such im Polling-Betrieb ba-
trieben werden,

~ Interrupt-Betrieb:
Die ASV kann in interruptgesteuerte Systeme eingesetzt
werden. Das wird durch die Zusammenscheltung dee SIO- und
des CTC-Bausteins zu einer Interruptkette mdglich, Die
Prioritdt der STE wird durch den Steckelinheitenplatz im
System besgtimmt.
Auf der Steckeinheit sind die Prioritdten wie folgt fent~
gelegt:
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SI0 Empfinger Kanal A

510 Sender Kansl A

SIo Staetus Kangl A

510 Empfinger Kanel E fallende
SI0 Sender Kenal B Prioritit
s8I0 Status Ksnal B

CcTC Kensl O

cTC Kanal 1

CT¢ Kanal 2

CTC  Kenal 3 Y

- Polling-Betrieb:
Durch ein Wechselspiel zwischen dem Laden der Schreihre-
gister O ... 7, dem Schreiten und Lesgen von Daten und dem
Lesen tzw. Auswerten der Leseregister 0 ...2 des SI0O-Bau-
gteing iat der Polling-Betried filir die Steuerung der seriel-
lan Dateniibertragung mdglich.

4.3.
Adregsenverscillisselung flir die ASV

4.3.1.
Adressensufbeau

Die Bedeutung der Aduessenbits ist unter Pikt. 3.3.71. be-
achriaeben. Zu beachtern ist, daB die Adrefibits ABO und AB1 bei
der Adressierung dea CTC-Beusteins die du2le Verschliisselung
der 4 Zdhler derstellen.
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4.3.2,
Adreagsenkombinationen der Ein- bzw. Ausgabebefehle

AB T

6543210

Bemerkungen

x

X

X

0

¢

Qo

0

0

Datenschreib- bzw, -lesebefehl filr

S8I0 Kenal A bei Normalbetrieb
Steuerinformationsschreib.- bzw. ~lese-
befehl fiir SIO Kenal A bei Normsl-
betrieb

Detenschreib- hzw. ~-lesebefehl fiir

SI0 Kanel B bei Normalbetriebh
Steuverinformetionsschreit- bzw. -lese-
befehl fiir SIO Kanal B bei Wormalbetrieb
Datenschreib- bzw.. -lesetefeht fiir SIO
Kanal A bei Wertungsbetrieb
3tewerinformetionsschreib- bew., -lese-
tefehl flir SIO Kunel A bei Wertungs-
batrieb

Datenschreib- bzw, ~lesetefehl fir

5IC Kenal B bei Wartungstetrieb
Steuerinformationsachreib~ bzw, -lase-
tefehl fiir SI0 Kenel B bei Wertungs-
btatriet

Steuerinformationsbefehl filr CTC
Zdhler ©

Steunerinformationsbefehl fiir CTC
Zghler 1

Steuspinformetionsbefehl fiir CTC
Zdhler 2

Steugrinformationabefehl fur CTC
Zdahler 3

fI1I-19 1, 12.517161.3/61



4.4,
Futzung des CTC fiir SI0C-Steuerung

4.4.1.
Zuordnung der CTC-Kanile =zu den Takteingingen des 3I0

Die Zghlersasusginge des CTC werden bteim esynchronen Jetrie®
als Tekteingidnge flir den SIO benutzt. Wenn ein SI0-Ken=l fir
asynchronen Betrieb programmiert wird, wuf dexr entsrrechende

Zdhler des CTC so mit progremmiert werden, den disz sevinceoite
bertregungsfrequenz erreicht wird.

Die Zuordnung der CTC-Kenile zu den Takteingingen des 3T0 ist:

QTC-Kenal ¢ - legt Sendefrequenz flir Henal A (mgynchron) fast
{TxCA - STIO Fingeng)

CTC~Kanel 1 - legt Empfangsfrequensz fiir Kansl A (ssynchron)
fest (RaCA - 35I0 Eingeng)

0TC-Kanel 2 - legt Tmpfengs- und Sendefreguenz flir Kanal B

(asynchron) fest
{(RxTxCE - SI0 Eingnng)

Der CTC-Beustein wird durch Leden des Detriehesrtenvextors und
der Zeitkonstente skiiviert,

4.4.2.
Bereitstellung der erforderlichen Ubertregungsfrequenzen
fiir den SIQ

- Bereitstelluny tei ssynchronen Betried
Zur Zrmitiluns der zu programmlerenden Zeitkonstente (fir
‘die jeweilige Utertrsgungsgeachwindigkeit des SIO in Baud)
231t folgende Beziehung:

f

Y10 TAKT

7 . TP P
Tiiro * Vione t Heng

USIO = Utertragungsge schwindigkeit des SIC in Tsud
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VT Vorteiler des SIO

SI0
VT

atC Vorteiler des CTC

ZKCTC = Zeitkonstente des CTC

Tppgp = Frequenz des Systemtaktes (2457600 Hz)

Zu beechten ist debei, den CTC als Zeitgeber zu betreiben.

ZKgpg bel
= 16
VTs10
Ugpo/Bd Vigpg = 16
S50 192
100 96
200 48
300 32
600 16
1200 8
2400 4
4800 2
9600 1

- Bereitstellung bei synchronem Betrieb
Flir den Synchronbetrieb ergibtt sich mit der Bedingung
VTSIO = 1 die folpende Baziehung:

fTAKT

ZK

U =
510 v

gre © “torg

(Hotwendig fiir Tektbereitstellung auf Litg. 113 und fiir den
Wartungsbe trieb).
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CTC als Taktgeber

Ugzo/Bd Zapg bei VIgpe = 16 | bed VTopg = 256
100 - 96
200 - 48
300 - 32
600 256 16
1200 128 8
2400 64 4
4800 32 2
9600 16 1
4.5.

Programmierung des SIO

4.5.1.
Grundsitzliches

Der SI0-Baustein besitzt 2 Kandle (A und B} und eine interne
Interruptsteuerung. Es existiert fir beide Kandle nur ein
Interruptvektorregister, des dem Kenal B fest zugeordnet ist.
Beim Binlesen des Interruptvektors wihrend eines Interrupt-
anerkennungszyklus wird dieser Vektor fir den jeweiligen Ka-
nal epezifiziert.

Bit 3 =0 bedeutet Kenal B
Bit 3 =1 bedeutet Kenal A

Vor jeglicher Arbeit mit dem SIO muB dieser durch die Uber-
tragung entsprechender Steuerinformetionen in die gewilnschte
Betriebsert gecetzt werden. Zu diessm Zweck besitzt jeder
Kenal 7 Schreibregister 0, 1, 3 ... 7 und der Kensl B zusdtz-
lich dae Schreibregister 2 als Interruptvektorregister. Zum
Schreiben des Interruptivektors muf stets der Kenal B edres-~
siert werden. Des welteren bemitzt Jeder Kanel zum Anzeigen
der vorhendensn Bedingungen 2 Leseregister © und 1. Keanal B
besitzt ein weiteres Leseregister (2), worin der ektuelle
Interruptvektor zum Auslesen gespeichert ist.
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Piir gelesene Daten stehen Je Kanal 3 Pufferspeicher und das
Bmpfangsregister zur Verfligung. Es k¥nnen damnach insgesamt
4 Datenbytes beim Empfang gespeichert werden. Plir zu schrei-
bende Daten steht ein Pufferregister und das Senderegister zur
Verfiigung, sc daB beim Senden insgesamt 2 Register die Daten
gpelchern. Der SIO {ibernimmt selbstindig die CRC~Rechnung,
Prifbitbildung und -~kontrolle asowie die Realisierung des
Stopbitse.

Hach Jadem externen Rilcksetzen das SIO mul der Interruptvektor
neu eingeschrieben werden. Alls andersn Register ktnnen such
wihrend des normalen Ablaufs mit der gewlinschten Betriebsart
programmlert werden.

Zu beachten iet, daB der Kanel E in dar SIO-Bondveriante O nur
einen gemeinecamen Takteingsng fiir Senden und Empfengen he-
sitst. Darsus ergeben aich einige Einschrinkungen flr den
Kanel B bel verschiedanen Arbeiteweisen. Der Kanal A basitzt
hingegen zwel Takteinginge, getrennt flir Senden und Empfengen.
Kanel B kenn demnech asynchron duplex nur mit gleicher Geg-
gohwindigkeit arbeiten bzw. bai synchroner Arbeitsweise nur
halbduplex betrieben werden, Die Reihenfolge des Beschreibens
der Register iat nicht vorgeschrieben,

4,5.2.
Programmiertabelle des SIO

In der nachfolgenden Tabelle ist der wesentlichste Inhali der
iﬁnzolncn Schreib- bzw, Lessregister dergestellt, Weiters In-
Tormationen sind aus der wpeziellen SIO-Dokumentation zu ent-—
nehmen,
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Die untenstehends {tbersicht £1bt die SI0-Eingidnge bzw, -AusgHn-
ge und deren Zuordnung zu den einzelnen Schnittstellenleitungen
wieder,

8J0-Anschliisge Schnittatellenleitung Tetellen-
zuordnung

/R3TA bzw, /RSTB Sendeaufforderung 105  SR5/DB1

/DTRA bzw. /DTHEB Dotenatation bereit 108 3R5/DB7

/DCDA bzw, /DCIB Auswertung der 109 LRO/DB3
Leitung 109

/CTSA bzw, /CTSB Auswertung der 106  LRO/DBS
Leitung 106

/RxDA bzw, /RxDB Serielle Empfangsdaten 104 -

/TxDA bzw. /TxDE Serielle Sendedaten 103 -

/TzCA Sendetakt Kanel 4 114 -

/RxCA Empfangstakt Kenel 4 115 -

/RxTxCB Enmpf./Sende takt 114 -
Kanal B 115 -

/SYNCA bzw. /SYNCB wird als externe
Leitung nicht benutzt

(Die Ubersicht tezieht sich suf die 5I0-Bondvariente 0).
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4 - 50 3-
Ablauf der Progremmierung des SIO

Wuarde fiir diesen Kansl alg
letztes ein externes odar
internes Riickeetzen susge-
flihrt?

nein

nein

Wurde vorherge~
hends Steuerin.
formetion inm
Schreibregioter O
gelanden?

| Ja

Ndchete Steuerinformation
fiir diesen Kanal in jedem
Fall in des Schreibre-
gister 0 eintragen

Nichete Steuerinformation
flir diesen Kanal in (Aus-
gabebefehl) oder aus (Ein-
gabetefehl) dem Regiater,
das im Registeranzeiger
des Schreibregiater O
steht

War letzter Befehl ein Lesen
von Steuerinformationen?

y———

je

nein
War der Registeranzeiger
des Schreibregioters 0 vor
dem zuletzt ausgefiihrten

| Befehl, bei dem Steuerin-
formationen ausgegeben
wurden, gleich Null?

nein
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Es ist aus diesem Ablauf ergichtlich, deB zum Schreiben bzw,
Lesen einer Steuerinformation 2 Fefehle auf den gleichen Ka-
nal (gleiche Adresse) ndtig sind, und zwar beim Schreiben

"out-Befehle™ und beim Legen ein
eteranzeigers) und ein "In-Refehl" (fiir des

chenden Registers),

E— 7

[ A4 L_

"Out- (zur Ausgabe des Regi-

Lesen des entspre-

Bouoh
0000
0000
-4
A0 ? °o o ?
:o o:
6° °7
A8
7 e o f
1 1
! i
I o 1
L) 0
e o7
46

L A1 F‘I—_—‘—L

.o~ Sfeckverbmaer
:?E.”- Mﬂbﬁm&ﬁﬁg%Wban

g%"i'g

A

A7 X8
a2 32
eo o0
90 oo
47 479

2 I

III/1 Programmisrfelder der Steckeinheit
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