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Kurscharskteristik

Dle AnschluBSsteuerung (AKB) roboirom K 5020 dient dem An-
schluf eines oder sweler .Kassettenmegnetbandgerite robotron.
K 5200 Ysw. einer Ksssettemmsgnetbandeinheit robotrom K 5229
&n dem Mikrovechner K 1520, ‘

Die Verbindung zwischen Kessettenmagnetbandgeriten und der
Anschlufeteuerung erfolgt durch Interfscekabel. ‘

2e
Technische Daten

Varianten: K 5020.00 mit indirekiem Busstecke
verbinder
K 5020,05 mit direkiem Bussteckver
binder
Aufvauy 1 Steckeinheit 215 z 170 mm
Steckeinheitentyp: K 5020,00 045-8028
K 5020.,05 045-8029
Steckraster: 20 mm
Steckverbinder: ' Steckerleiste S8polig indirekt

TGL 29331/03 bvew.
direkter Steckverbinder 58polig
TGL 29331/01

Steckerleiste 26polig indirekt

L 29331/04 ®
Binsatzklasses + 5/+ 60/+ 30/95/10 = 1B ‘
Stromversorgungs + 5V +£5%; 1,34

Kanile/Steckeinhelt: 2 Kandile, Pusbetried ;
Stendardenschluf IFKB entsor. WM SKR !
006=76 sowie KROS-R 5014 )

Aufgeichnungsverfahren: KROS-R 5109 (IS0.3407) mig ﬁ-hﬂ;"a
oder 38 cms = Banageschwindighesst

Belastung der Eine und 8 Adressenleitungen (ABS ... AET)

Ausgangsleitungen zum {Binglinge Low-Power-Schottky-TTL)

Systembus des MR K 1520; '
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Ubertragungsgeschwin-
digkelts

Uvertragungsent-
fernungs
Adressierung der
S¢eckeinheit:

Kontrolleinrichtungens

8 Dmtenleitungen (DBS ... DBET)
{Bin/Ausginge Low-Power-Schottky~PTL)

6 Steuerleitungen
(/¥1, /I0DI, /RESEP, TAKT, /IORQ, /RD)
{Binglnge Low-Power-Schotticy=-2TL)

1 Steuerleitung (/INT)
(2 parallele Open-Kollektor-Sender
des U 855)

4 Steuerleitung (/RDY)
{Ausgeng, Open-Kollektor-Stufe)

2 Steuerleitungen fir Verdrahtung der
Priorititskette (/IBI, /IE0)
(?PTL-Bingangs- bsw, Ausgangspegel)

6 k Bit/s bel 19 c¢m/e Bandgeschwin-
digkeit

12 & Bit/s bei 38 om/s Bendgeschwin-
digkeit

5m

Durch interme Wickelverbindungem kin-
nen 30 4dressen susgewHhlt werden.
{Die Adresse SE ist micht zu wickeln,
gie wird durch die ZRE Steckeinheit
belegti, )

- Kontrolle der PrHambel suf Hilfs-
bew, St8rfluBwechsel

~ Kontrolle des Bitrsums (Abtestraum)
euf St¥rfluBwechsel

- Zeitlibterwschung bei Ausgabe

= 2yklische Kontrolle (CRC) muf durch
WR K1520 realisiert werdem

= Bildung eines Blockmerkierungs-
signals bel schnellem Suchlauf




3s
Technische Beschreibung

3o e
Verwendungeswesk

Die AKR robotrom K 5020 iet fir den Anschluf eines oder

gwelier Kassettenmagnetbendgerite roboiron X 5200 bzw., einer
Eassettenmegnetbandeinheit robotron X 5221 {(mit Stsndardan-

schluf IFKB, Aufzeiclmungsverfehren nach KROS=E 5102 und

19 em/e bazw. 38 cm/e Bandgeschwindigkeit) en den ¥R K 1520 . ,
vorgesehen,

Wegen des Busbetriebs kenn durch dle AnschluBsteuerung je-
weils nur ein KMBG bedient werden,

Der Austeusch von Daten bsw. Steuersignslen erfolgt iibsr pro-
grammierbare Parellel-Bingsbe/Ausgete~-Interfacebesusteine

U 855, Der Datensusteusch wird grundsitzlich imterrupige~
steuert durchgafiihrt.

Die SBteckeinheit$ kann unter Beachtung der PrioriiHdten steck-
platsunabhlingig san den Sysitembus sngeschlossen werden.

3 ® 2!
Punktion

Die AKB robotron K 5020 besteht aus folgenden Funktions-—
gruppens )

= Programmierbare E/A-Schnitistelle . «,
= Adressierungseinrichtung .
~ husgabesteuerung )
Bingabesteuerung

AnschluBlogik sur Bildung der Steuersignele und Auswertung

der Zustandssignale
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2,20 18
Progrsmmierbare B/A-Schnitistelle

Die programmisrbere B/A-Seknittstelle realisiert die Verbin-
dvng swischen dem Systembus und der B8/A-8teusrung scwis der
AnschluBlegik. Dis daszu verwendefsn Interfacebeusteine U 855
werden in folgenden Betriebesrien eingesetst:

Baustein 1

P0R 4 Byte-husgabe (P) fUr dem Dateneusteusch mit der luse
gebvesteuerung (8 Bit parallel)

TOR B Byte-Bimgabe (1) fir den Datensustsusch nit der Bl
gabvesteuerung (8 Bit pc_ranel)

Paustein 2
POR A Bit-Bin/Ausgabe (3) fur dem Austausch der Gtener- und
Zustandssignale

Die E/A-Tore milssen durch Steuerworte von der CPU progremamiert
werden (vgle FPkt. 3.3e)e

Die Belegung des Interfacebsusteins 2 wird unter Pkt. 3.2.5¢
eriiutert. .

30202e
Adressierungseinrichtung

Der Adressenbereich der nisderwsrtigen Adressen ABP ... RET
wird zur Ein/lusgabe-Adressierung und sur Steckeinheitensus~
wahl besputst,

Fy: 1 wihl% dam enteprechende Tor des angewihlien Bsusteins
’ aus
ABD = PLOW® TIOR 4
ABP = "High™ TOR B
ABis aient sur Unterscheidung von Daten- und Steuerwort
ABY = YLOW® = Datenwort
481 = "Eigh® = Steuszword
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AB23 wihlt den zu benutzenden Ihterfacebaustein aus
432 = "LOW® = Bsustein 1
AB2 = "High® = Baustein 2
AB3 o+ Adressierung der Steckeinheit durech Wickelverbine
AETs dungen (Z6:01 - X6:20)

Fir die Zuordnumg der Wickelverbindungen mu den Adrsssen
gilt folgende Tebells:
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Bteckein~ | von von von von von
heiten- | x6,15/16] X6:13/14 | X6:17/18| X6:119/20 | X6:11/12
{Hezaw nach nach nach nach nach
degimal)
8¢ - B7 X6:06 26304 X6:08 %6510 X6302
g8 - @gF %6305 I6:04 Z6:08 %6:10 X6302
% - 17 I6:06 Z6:03 X6:08 X6: 90 X6302
48 - 1F Z6305 Z6:03 X6:08 X6:90 %6302
26 - 27 Z6:06 X6:04 6307 6310 6302
28 = 2F 16305 76:04 %6307 X63 10 X6:02
30 - 37 £6:06 %6:03 X607 Z6310 I6:02
38 = 3F £6:05 £6:03 %6507 %6310 16302
48 - AT %6306 X604 x6308 x6:09 | X6:02
48 = 4F 63505 I6:04 %6308 X6:09 | X6:02
56 - 57 %6306 %6:03 X6:08 X6:09 X6:02
58 = 5P X6:05 £6:03 X608 X6309 Z6302
6 - 67 %6:06 X6:04 6507 %6509 X6:02
68 - &F X6:05 X6:04 X6307 Z6309 X602
9 = 77 Z6:06 %6303 X6:07 X6:09 16302
78 = TP X6:05 63203 X6507 x6309 X602
98 - 97 X6:06 %6303 %6308 Z6:10 X63501
28 - 9F X608 %6503 %6508 %6: 10 6301
AB - AT %6206 16304 X707 X650 X630
A8 - AP 26305 Z63:04 X6307 X610 X6:01
BP - BT X6:06 X6303 X6507 X5:10 X601
B8 - BF %6305 %6303 %6307 %6310 Z6301
Cp - CT %6:06 X604 X6:08 6509 %6:01
08 - CF X630% X6:04 X6:08 X6:09 %6501
P - BT Z6306 26303 X6308 6309 %6301
P8 - IF X6:05 %6303 X6:08 X6:09 %6301
B¢ - BT %6506 X6304 6307 X6309 %6301
B8 - BF 26305 Z6304 X6:07 X6309 Z6301%
Py - ¥ X606 6503 X6:07 %6509 X6:01
Pl - FP X6:05 X6303 X607 X6:09 X6301
7 1045, 518028.0/61




Pie Lage der betreffenden Wickelstifte ist der A¥bildung
EIX/1 =u enitnshmen,

iversicht sur Adressierung der Interfecebausteins:

AB2 | 481 APP | Hexedeszimal
Basustein 1 | TOR 4 | Datenwors g 8 [ %8 bew, 28
) 8teuerwort | B 1 ] 22 bew. %A
POR B | Datenwort ] g 1 z1 bew. %9
Steuerwort | § 9 4 %3 bsw. B
Baustein 2 | TOR 4 Datenwort 1 $ g x4 bow, 0 _
8teuerwort | 1 1 | ] 26 bew. =B @
POR B |Datenwort | 1 |# |1 |x5 bsw. xD '
Steuerwort 9 3 9 27 baw. ¥
{abhingig von
der Xontaktie-
rung der
Wickelstifte)

30 20 30
Ausgabesteusrung

Durch die Ausgabvesteuerung werden die Daten seriell serlegt
und zum Schreibsignel AZB1 {Richtungetektechrift) aufbereitet,
Die Ausgabestewerung (vgl. Abb, 2 | ) besteht eus den Punk-
tionsgruppen:

TPaktumschaltung

Takterzeugung

Parallel-Serienwandlung S
Hodulator ‘
fivergabetor (Tor A Interfacetausiein 1)

Durch dle Paktumschaltung wird die Anpmssung der AKE an die am
KMBG eingestelltie Bandgeschwindigkeit realisiert. Dazu wird
der Tekterzeugung in Abhdngigkelt vom KWBG-Signel AZV der
Systemtakt (AZV-Low fir 38 cm/s Bandgeschwindigkelt) bazw.

der durch den Paktor 2 geteilte Systemtakt (AZV-High flr

49 om/s) zugefilhri.
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Dis Pakierzeugung stellt zus diésem internen Teki mit ZEhle
schaltungen die zur Aufzeichnung noiwendigen Tektsignele bew
reit, Zur Synchronisstion des Imtensusteuschs swischen In-
terfacescheltkreis und Parallel-Serienwendlung dienen die
Steuersignale ARDY und ASTB. Die Parallel-Serienwendlung
wird durch swel 4-Bit-Schieberegister vorgenommen.

Wit dem Signal ARDY erfolgen die lbernahme der Datem und dis
Freigsbe des Modulstors iiber des Signal MFG. Die erfolgte
tfbernahme der Daten wom Interfaceschaltkreis wird mit dem
Signal ASTE gquittiert.

Im Modulastor wird das durch die Parallel-Serienwandlung geé-
bildete WRI-Signael unter Verwendung des Tekiss T, sum
Schreibsignal AZB1 sufbsreitet,

Wach Ausgabe aller B Bit esines Zelchens werden der Modulator
Aiber das Signal MPG gesperrt und das Signel Zeitfehler (ZF)
gebildet, wenn kein neues Zeichen mit ARDY anlisgt.

Zur Derstellung einer ununterbrochenen Zeichenfolge euf dem
Magnetband muB das jewells nléchete Zeichsh maximal 1,12 ms
bei 19 em/s bzw. 0,56 bei 38 em/s nach dem vorhergehenden
Strobe~Impuls zur Ubernahme bvereit stehen,

Das Aufzeichnungsformet und die CRC-Zelchenbildung snispre-
chend KROS-R 5109 milssen durch den ¥R K 1520 programmtech-
nisch realisiert werden (vgl. Phkte 3e3:.2¢)e

3 @ 2. 4.
Eingebesteuerung

@ Durch die Bingabesteusrung wird das in Richtungstaktschrifi
angebotene Wiedergabesignel demeduliert und su Datenbytes
sufbereitet,

Die Bingabesteusrung (Abb, 3} ) arbeitet unabhiéngig von
2 der Ausgabesteuerung, so daB die Resd-efter-write-Kontrolle
durch Bytevergleich vorgenommen werden kann,
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Aus dem vom KMBG engebotenen Wiedergabesignal werden unter

Verwendung dss internen Taktes bel jedem Wechsel (high-low

bew, low-high) die FluBwechselimpulse (PWI) gebildet und um

2 Taktperioden gegeniiber dem Wechsel versiigert. Disse Fluf-
wechselimpulse werden der Bittakigewinnung sugefihrt. Der

erste eintreffends FluBwechselimpuls wird gespeichert und

bewirkt eins Sperrung weiterer Impulse. Gleichseitig wird

eine sus einer Zihlkette bestshende Zeitschaltung geliaden,

die vor dem nHchsten erwarieten Bit-FluBwechsel dig Sperrung

der FlubBwechselimpulse aufhebt, Damit werden Hilfsflufiwech-

sel, die szwischen zwel BitfluBwechseln llegen, unferdrilckt,

Wird die suldssige Zeitspanne zwischen zwel BitfluBwechseln .
iiberschritien, dann wird des Signal Rilcksetzen Wiedargabde ‘
(RS¥) gebildet und die Wiedergabeelekironik in den Grundsu-

gtand versetsi. Das Signal RSV dient gleichzeitig als Block-
merkierungesignal, da es mit dem ersten eintrefTenden PluB-

wechsel sktiv und nach dem letzten FluBwechsel inskiiv wird,

Der nach dem Ausblenden der HilfefluBwechasl verfligbers Bite
takt wird der Serien~Parallelwendlung und dem Bitzdhler su-
gefithrt, Der Bitsihler bildet nach dem achten BitfluBwechsel
das Signal BSTB, womit die Ubernahme der Daten von der Serien-
Parellelwandlung erfolgt.

Um eine ununterbrochens Ubernahme der Zeichenfolgs vom Magnets
vand su ermdglichem, darf zwischen dem vorhergehenden Strobe-
Impuls und dem folgenden RDY-Signel des Interfacebsusteins
sine Zeitspenne von 0,98 ms bei 19 em/s bazw. 0,49 ms bel

38 em/s Bandgeschwindigkeit nicht Hberschritten werden.

Dureh Abtastung des Wiedergabesignals mit dem Bittak® er-

folgt in der Serien-Parallelwsmdlung die Riickgewinmung der

Paten. Zur ErhShung der Datensicherheit wird der Abtastraum ‘
{Pitrsum) vor dem m¥glichen Hilfaflubwechsel suf Stirflufi~ g
wechsal kontrolliert. Beim Auftreten von Bt¥rflufwechseln

wird das Signsl FluBwechselfehler gebildet und der Steuer.-

logik des Interfacebeusteins 2 zugefihri. s
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Wéhrend der Priambel wird der gesamte Bitraum auf Si8rflud-
wechesel untersucht. Das Auftreten von St¥rflubwechseln filbrt
zur Bildung des Signals Rilcksetsen Wiedergabe (RS¥), so daB
fehlerhafte Priambeln bew. anders Zeichen als die Priambel
keinen Bingabeinterrupit aual&aezi.

Zur Bildung des Blockmerkierungesignels kenn diese Kentroll-
schaltung durch Senden des Steuersignals HGE (Hohe Geschwin-
digkeit) auBer Betrisb gesetszt werden. Zur Harkierung von
Bl¥cken bei schnellem Vorlauf bsw. Ricklauf sowie sur Kon-
trolle von St8rfluBwechseln in der Flocklilcke wird das Plooke
markierungssignal dem Interfaceschaltkreis 2 sugefibrd.

Die Anpasssung der Bingeabesisuerung an dis jewsilige Pandge-
schwindigkeit wird durch die Verwendung des in der Ausgabes
gteuerung erzeugten internen Taktes gewlihrlelsied.

30 20 59
Anschluflogik sur Bildung der Steuversignale und Auswertung
der Zustandspignale

Fegen der vegrensten Anzahl der verfligheren Bin- bzw. Aus-
giinge des Inferfacebausteins 2 ist eine Steusriogik sur Bil-
dung der K¥BG-S8teuersignale und die Auswertung der Zustanda=
gignale notwendig.

Die am Interfacebaustein 2 angelegten Signale haben folgende
Bedeutung:

for A Bit § vENSE" FEinschalten des EMBEG-Signals
Ressrvisren (YRESY) flir KMBG 2 mit

%/3 Bit f = &

3 : Bit 1 "BEET® Binschalten des KNBI-Signsls
Reservieren (YRES®) fiir KMBE 1 mit
Bit 1 = @

Bit 2 WBAWZ2®  Binschalten des EMBG-8ignaels Auswabl
{PAWAY) fUir KMBEG 2 mit Bit 2 = 1 und
Bit 3 = @

11 1:45. 518028, 0/61




Bit 3 »BAwi®

Bit 4 *TRV®

Bit 5 ®TRR®

Bit 6 "HGE®

Einschalten des KWBG-Signels Auswehl
("AWA") PUr EKMBG 1 mit Bit 3 = 1 und
Bit 2 = ¢

8ind Bit 2 und Bit 3 identisch §, wird
ein internes Rickseizsignel (RSI) er-
geugi.

Tranasport vorwdris, Bildung des KMBG-
Signals Vorwirts L£"VOR") mit

Bit 4 = 1 und Bit 5 = §

Das Signal "TRY" kenn zum Zinschalten
des schnellen Vorlasufs susammen mit
WHGEY (Bit 6) gesendet werden.

Traneport rlckwdrts, Bildung des ¥MBl-
Signale Rick ("ROE®) mit Bit 5 = 1 und
Bit 4 = 9

Das Signel "TRR" kenn sum Einschalten
des schnellen Ricklaufs zusammen mit
"HGE® (Bit 6) gesendet werden,

8ind Bit 4 und Bit 5 gleichseitig aktiv
(= 1), dann wird dss KVBG-Signal Umspu-
len ("UMS") gebildet.

Die Bandtransportsignele (TRV, TRR) were
den nur wirksem, wenn ein Auswahlsignal
aktiv ist (RSI nicht sktiv),

Hohe Geschwindigkeit, Pilduhg des KWMBEG-
Signals "HGE™ mit Bit 6 = 1 zusammen
mit "IRV" oder "TRR® wird schneller
Vorlauf bzw, Rlicklsuf eingeschaltet.
Zur Bildung desBlockmarkierungssignals
wird bei "HEEY die Pr¥ambelkontrolle
ausgeschaltet,

Durch Senden von "HGE" ohne Transport-
funktion (TRV oder TRR) kann die Priame
belkontrolle such vor Beginn des Legew
vorgangs ausgeschaltet werden,
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Bit T “AEBR¥

Tor B Bit ¢ “AZVY

Bit 1 “AUF®

Bit 2 "KSB®

Bit 3 "RTES™
Bit 4 WIE®

Bit 5 “EMs®

Bit 6 "STA®

Das Binschaelten von YEUE® nach dem
Signal "AUP® (Tor B Bi% 1) bewirki
eine Sperrung der Wisdergebeelekirenik,
olme damB die Funktion ¥HEE" realisiert
wird, Demit wird ein Aufseichnen olme
#rpad-after-write -Kmircile ermig=
1icht,

Anfeng/Bnde Pand, Zustendssigoel “AEBY
des KWRG snisprechend der Jewelligen
Auewehl vom KMBG 1 oder EWMBG 2

Aufseichnungeverfahren, Zustendssignal
WAZY® des ENMBC enteprechend der jewei-
ligen Auswahl vom EMBG 1 oder KWBEG 2

hufzeichnen, Bildung des Steusrsignels
MAUPY des KMBG mit Blt 1 = 1

Kessettenseite B, Zustandssignal "K3B®
des EMBG entsprechend der Jewelligen
hduswahl

Heglertes Zustendséignel "Hiocht
bereit® ("NIB%) des EKMBG 2

Heglertes Zustendsbignal "Hicht
bereit® ("NIBY) des KMBG

Blockmarkierungssignal, Bit 5 = 1,
wenn FluBwecheel suftreten

Wit ®EMSY kann bel hoher Geschwindig-
keit Blockszdhlung durch dem MR K 1520
erfolgen, wihrend bei Normelgeschwine
digkeit das Signal "BMS®™ sur Kontrolle
der Plockliickem auf Stirungen verwen-
det werden kamm.

Status, Bit 6 = 1, wenn ein fehlerhaf-
ter FluBwechsel (St8rfluBwechsel) suf-
tritt oder das Zustandssignal AVE
(*Aufzeichnung verboten®) des EKMBG
zusammen mit dem Signal ¥WAUPY anliegi.
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Big 7 wgPm Zeitfehler, Bit 7 = 1, wenn nach
duegabe aller & Bit eines Zeichens
dureh die 4¥B kein neues Zeichen
enliegt (ARDY nichi akéiv).

Die Bedentung bsw. Wirkung der genannten EMBG-Signale is%
der Betriebsdolumentation filr das Xassettenmagnetbandgeriit
E 5200 =u entnelmen,

Die KMES-Signale "ENG" (Kessette nicht geladen) und PANS®
{inalogsignal) werden von der AKB nicht susgewertet, wihrend
das Signel “WID® (Zustand Wiedergabe herstsllen) siindig suf
aktivem Potential liegt.

Plir das »‘!or.ﬁ des Interfacebeusteins 2 gilt fir die Bildunmg
der wichtigete Steuerfunktionen folgende Funkiionstatelle
(Bexadesimal)s

S S

Steusrung] KMBG 19 Steuerung | KNMEG 2
RuEG 2 EMBG 2 | EMBE 9 EMEG 1
nisch% reserv. | nicht reserv.
Steuerfunkiion PEBOTV . re8erv,
ingktiv g3 g2 $3 #1
reservierd g1 b8 g2 o |
sngewshlt 99 98 96 B4
Transport vorwirts | 19 18 16 14
Transport rickwirts, 29 28 26 24
Transport vorwirts
mit hoher Gewmchwin-
digkedt 59 58 56 54
Trensport rlickwiris
mit hoher Geschwin- ‘
digkeit 69 ] 66 64
Umspulen 39 38 36 34
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363'
Progreammierung

3.3'10
Initialisierung

Die beiden unabhiingigen Interfacekanile der Interfacebausteine
werden durch zwei bis fUnf Steuerworte entsprechend der Jewele
ligen Fetriebsart von der IRE programmlert.

Laden des Unterbrechungsvekiors

Der Unterbrechungsvektor {8 Bi%) eipes Interfaceksnsls wird
mit Ausgste eines Steuerwortes durch die ZRE an den Kanal des
Interfacsbeusteins geladen., Wehrend des Unterbrechungasbesiii-
tigungszyklus legt der Interfecekansl mit der momentsn hich-
sten Priovitdt denm UB-Vektor auf den Datenbus. Durch die ZRE
wird der UB-Vekior als niederwertiger Teil der Adresse einer
Speicherzelle interpretiert.

Auf dieser und der derauffolgenden Speicherzelle ist die
Adresse der Unterbrechungsbehandlungsroutine enthaltien. Das
Steuserwort hat Tolgendds Format:

P7 D6 DS T4 D3 D2 Dt DP

v7 V6 vs V4 V3 Ve W1 O

D6 = § kennmeichnet das Steuerwort sls Unterbrechungs-
vektor
Ve Hiederwertiger AdreBfteil der Spsicherzelle ’

Auswahl der gewlinschten Betrlebsarten

Die Interfacebsusteine der AKE arveilten in den Petriebssriten
@, 1 und 3 {vgl. Pkt. 3.2.1.). Die Einstellung gder Petriets~
art hat durch Ausgabe eines Steuerwortes von der ZRE an den
enteprechenden Interfacekansl zu erfolgsen.

15 1,45,518028.0/61




T7T D6 D5 D4 D3 D2 DI DY
HY W X ¥ 1 1 9 3

Batr.- nicht Harkierungsbit kennseishnen
ard bentitigt das Steuerwort sls Betrisbse

artenauswshlivwore
Batriebsart % uw
Zyse Ausgeds (§) o # Interfsceksnal A Baustein 1
Byte Bingabe (1) @ 1  Interfasekemal B Baustein 4
Bit Ein/dusg,. (3) 1 1 Interfescekensl A/B Baustein 2

Bel der Retriebsart (3) Bit-Bin/Ausgabe muB dursh das dsrauf.
folgende Steuerwort definiert werden, welche Leitung des In-
terfscekanals als Bimgeng oder dusgeng betrieben wird, Dasu
werdsn die folgenden Steuerwbrier an den jeweiligen Kanasl
susgsgehens

Interfacekansl A (Baustein 2)
Interfecekanal B (Psustein 2)

(# = Ausgeng, I = Eingeng)

Bk B

ﬁntarbreehungsstmemng 3

Des Unterbrechungs-Steuerwort hat fir Jeden Interfscekanal
das folgende Pormat:

m e D5 b4 D3 D2 D1 i

UE UND High/ Vaske ¢ 9 1 1
mbgl. ODER Low folgt

D3 sso D¥: Die Bits definiersn das Steuerwort sls Unter=
brechungs-Steverwort,

D6 «o. D4: Die Fite werden nur in der Betrisbsart 3 bemutzi,
in den itrigen Betrietserten werden sie ignoriert,
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Db Die logische Operstien (UED/ODER) wird defi-
niert, die in der Uberwschung susgeflhr: wird.

¢ = ODBR-Punktion gur Unterbrechungs=
1 = UND-Punktion eTEEUZURY

D5 Die Kensldastenleitung wird Uberwacht bed
¢ euf den "low"-Zustand
1 suf den ®high¥"-Zustand ;

Dé- 1 bpedeutet, daB sin Steusrwort folgen muB,
dss vom Interfeceksnal als Maske interpretiert
wird.

7: 9 = Unterbrechungs-Flip-Flop rilckgzessist.
Unterbrechungsenforderungen werdsn nicht an-
£ &1 OMmeTie

9 = Unterbrechungs-Flip-Flops gesetst,
Unterbrechungsanforderungen werden angenommen.

¥askierungssteucrwort

7 D6 5 Di b3 D2 DY )+

- MB, = § = Bit der entsprechenden Fenaldatenleitung wird
sur Brgzeugung einer Unterbrechung Uberwacht.

BEs ist mBglich, das Unterbrechungs-Freigebe-Flip-Flop durch
das folgende Steuerwort zu beeinflussens

7T D6 D5 D4 D3 D2 DI D4
v ¥ £ I p & 1 A
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3s3.20
Tatenauegsbe

Durch das Aufzeichpungsprogramm sub das folgende Aufgeiche
nungsformat (enispr. KROS-R 5109) einschlieB8lich der Block=
liicken, ‘die Pré- dew. Postambel sowie die Bildung des CRC~
Zeichens realisiert werden,

 Blockiicke  Proambel Daten CRC-Zsichen Postompel Blockiicke
(orticke)  (AAY) 2-256  2Byte AAy  (Nochlicke)
] L * ¥ ¥ i

Dabei sind die bel der Steuerung der Pendbewegung suftrstens
den Tolersnsen und Schaliseiten, die in dsr Beiriebsdokumen~
tation des KMBG K 5200 gensunt sind sowis die geometrischen
¥Yerhiltnisse zwischen Aufzeichnungs~ und Wiedergadbesystem
einschiieflich der Bandsbissteinrichtung (sum Erkennen der
BOT- und E0T-Marken) su berilcksichtigen.

Die sufzeichnung einss Datenblocks beginnt nach der Initia=-
lisierung der Interfoceschalikreise mit dsr Reservierung uad
sveswahl des gewlnschten EMBG lber dess Tor A des Interfece-
schaltkreises 2. FHech Abfregze und Avewertung der Zustands-
signale erfolgt durch Einschalten der KWEG-Slgnale "AUP® und
des Transportsignals "YOR® die Aufszeichnung der Vorllicke, Die
Datensuazabe wird mit Ausgete der PrHsmbel odlerung (AAB)
ber das Tor 4 des Interfscsschaltkrsises 1 nach etwa 60 ms
eingeleitet. AnschlieBend erfolgt imterruptgesteuert die
Auegabe von 2 bis £56 Datenbytes sowie die Ausgabe der 2
CRC-%ytes, die Uber ein Unterprogramm berschnet werden. Nech
Ausgebe der Postembalcodierung (MH) ist dle Datenausgabe
beendet, und es erfolgt dis Aufzeichnung der Kachliicke
{analog der Yorliicke),

Um St¥rstellen in der Bloskilicke =u vermeiden, darf des
Signal Aufgeicimen erst nach dem Stillstend des Wagnetbandes
{etwa 20 ms bew. 40 ms nach Abschalten des Signals "VOR®)
abgeschaliet werdsn.
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Wegen der zeitlichen Bedingungen 18t Ade Brfassung dey BOT=
bew. BEOT-Marken des Magnetbandes Uber Interrupésteungrung
notwendig,

Aim Pandsnfang bzw., nach Ends der Tnformetion sind verlingerte
Lilcken {entspr. KROS=R 5109) vorzusehen. Zur Vermeidung von
Sthrungen beim Umspulsn mud gewihrieistet werden, ded sich
die EOT-Marke bei Bandstillstand nisht vor der Abttesteinriche
tung befindst. E

3o 3o 3o
Datensingabe

Vor Beginn der Datensingsbe ist dureh Abeehslten der Auswahle
signsle beider KMBG (AWAY, ARA2:0) die AnmchluBsieverung ins
tern TUcksusetzen (bel vorher initialisierien Interfacs=
schalskreisen).

Wach Reservisrung und Auswahl des gowinaschten K¥B-Gerdits er-
folgen Abfrags und hfuswertung der Zustandseignale {NIB, K32
uma)o

Zur Bktivierung des Signels BRDY sm Tnterfaceschalikreis §
{Bingabskenal) imt anschlisefend sine ¥lindeingebe notwendig.
Durch Binschalten des Transporisignels BYORY wird, der Bandw
transport susgeldst. Die Tateneingabe srfolgt nach Durchfahe
ren der Blockliicke intevrupigesteueri.

Hach Peendigung der Dateneingabe igt der Pandtranspori zur
Positionierung des Kopfes in der Tipekliieke um den Betrag der
Yachlicke fortsusetzen, Durch Abschalten des Signsls ¥VOR®
vann dsnn der Bandirenspori beendet werden.

Die Positionierung des ¥egnetkopfes in der Blocklicke muf
auch tei gestBrien Eingaven gewihrleisiet werden {evtl, un-
ter Benutzung des Blockmerkierungseignals).

Pie Brfassung und Behsndlung der Bandmarken (EOT, RBOT) er-
folgt analog dem sufzeichnungsprogramm interruptgestenert.
Zur Bildung des Blockmarkierungssignals vel gestirter Auf-
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neichnung, d.h. wenn keine Priewbel em infeng des Block
steht (bsw. der Magnetkop? mich im Block befindet) oder bei
der Wiedergabe von Bllcken ohmne Priembel kann durch kurszzei-
tiges Einschalten des Signals YEUBY vor dem Zuschalten des
framsportbefehls die Kontrolle der Priesmbel (vgl. Fki,
3.2.4.) suf Stérflufwechssl unterdrlick$ werden. Die XKontrolle
der gelesenédn Daten erfolgt iber das CRU=-Kontrollzeichen.

Bine musitsliche Kontrolle erfelgt durch die iUntersuchung des
Abtestraumes suf StérfluSwechsel, Das Auftreten von Stire
Plufwechseln ("SPA"-Fehler) bei der Wiedergebe muf nicht unbe-
dingt zu Datenfehlern fllhren, weist eber auf Stirstellen im
Bend oder exterme Bt¥rungen hin.

‘36 36 4*‘
Steuerfunktionen

Zur Steusrung der Funktiomen Vor- baw, Rilcksetzen bei Nor-
malgeschwindigkeit oder hoher Geschwindigkeit steht am Inter=
facebaustein 2 des Elockmerkierumgssignal (¥BMS") sur Verfil.
gung. Des Blockmerkierungssignal 18t suf sktivem Potential
{21), wenn mindestens alle 215 us (bei 19 ems” Bandgeschwine
digkeit) bsw, 108 us (bvei 38 cms~' Bandreschwindigkeit) ein
FiluSwschsel suftriti, .

Bei Normelgeschwindighkeit kanmn durch kurzzeitiges BEinschalten
des Signals "HGE® vor dem Zuschalten der Transportfunktion
die Priembelkontrolie abgeschsltet werdeém. Damit ist such bed
fehlerbaften Bllcken (mit gestirter PzHawbel) die Bildung
aines ungesirten Bloéknax_jkiemgsaigne‘lp mBglich.

Beim Vor- bew. Risckeeizen mit hober Ceschwindigkelt k¥mnen
infolge verringeriten Bend-Kopf-Kontakte St8rungen des Elock=
msrkierungssignale suftreten, Die Unterscheidung zwischen
StBrung und Elocklilcke muf programmiechnisch iber Zeitbedin-
gungen realisiert werden.
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Die Punkiion Umepulen wird durch gleichszeitiges Binschaltien
der Signele "THYY und *TRAR® bel reserviertem und ausgewihlienm
KWBG singeleitet, Wihrend des Umspulens meldst das KWMBG
“Hicht bereit”, d.h. Fif = B,

3*0 4 @
Anschinfverzelichnis

Steckverbinder Z4: Systembus MR K 1520 entspr. EROS 4032
gteckverbinder Z2s Koppelbus MR X 1520
Rteckverbinder X3 Intsrface-~Kgsseitenmagnetvand (IFKB)

Kontakd] Signal- | Xontakt | Signels
nens name
ADY Hasse BO1 ¥esse
402 - BOZ -
403 ¥ID BO3 (ANS)
404 AUF BO4 woB1
405 vHs BOS AZBY
206 HER BOS AZY
A07 ROK BO7 (xHG)
ace VOR BOB AEB
A09 AWA B9 AVE
410 RES B1O K9P
A1 - Bt ®IB
412 - B2 -
413 Schirm B3 (+5 V)

Steckverbinder I4: Interface-Kasseittenmegnetband {IFKB)
Belegung B. Steckverbinder X3

e

Steckverbinder X5: Sondersignale

Kcmtak‘ti Signale Kontakt | Signale
neame neme

A01 Hasse BOY HeBpunkt
202 MeBpunkt | BO2 BMS

A03 BO3 WZF

AO4 BO4 Mefipunkt
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Kontakt! Signele Kontakt | Signale
name name

AGS BOS Wefpunkt

A0S BO6 ®

A07 BO7 "

408 BO8B "

ADS BO9 "

410 ¥eBpunkt B1O . "

A1 ERZ& Bi1 "

A2 MeBpunkt | BiZ2 "

£43 Bi3 AZ®

3:5.
Interfacekabel

Zum Anschlufl der KNBS werden
{entsprechend KROS 5105).

3s6s
Sonstige Wickelverbindungen

DEKK-Einheitskabel verwendet

Die Wickelstifte L6323 ... £6:30 sind nur fir Priifzwecke
vorhanden, Flir den Binsate der Steckeinheit sind diese
Fickelstifte enisprechend folgender Ubersicht zu verbinden:

£6:23 = 26324
£6:25 = 16326
X6:27 - 6328
£6:29 = X6:30

Uber die Wickelbriicke X6:21 - X6:22 wird des Steuersignal
TEP (Interrupt enable parallel, Koppeltus X2:BOT) suf

High-Potential gelegt. Bei Verwenfung des Signels 18P ist
diese Wickelverbindung zu entfernen,

22
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Zur Reslisierung der Verbindungsmbglichkeit IODI - THI
der AKB dienen die Wickelstifte X6:31 ... X6:33.
Pir die Verdrshtung gilt folgende Ubersichi:

Verbindung

IWE - 18I - intern L6331 = X£6233
TEY & 78T -~ intern 6132 «X86:33

T X8 e X 0

xmzl.yc '
x8:23¢

.8 ®
1626 NB26

AKB K5020
-Bestlckungsseite~

:gﬁg@ '

)

Abbe ¢ | Lage der Wickelstifie

23
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Exporteurs
__Robotron-Export-Impori

i’%:&keeigener AuBSenhendelsbetried dex
Deutschen Demokyatischen Republik
DDR - 10B0 Baeriin
Prisdrichstrafe 69

Herstellex:

YEPR Robotron-~Blekizenik
"DIR - 6060 Zella-liehlls
StraBe der Antifa 63 - 66
PoatechlieBfach 96

s

Verantworsl, Lekterw

im Aufivag der DEWAG Cottbus:

pr, luts-Steffen Tag, Leipsig
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