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Te

Kurzcharakteristik

Die inschluBsteuerung (AKEB) robotron K 5020 dient dem An-
echlufd eines oder sweier .Kessettenmemgnethandgerite robotron.
K 5200 bsw. einer Kassettenmesgnetbandeinheit robotron K 5221
an den Mikrorechner E 1520,

Die Verbindung zwischen Kassettenmagnetbendgerdten und der
Anschlufateuerung erfolgt durch Interfaceksbel,

2e
Technische Daten

Yariantent E 5020.00 mit indirektem Bussteckw
verbinder
K 5020,05 mit direktem Bussteckver=
binder
Aufbaus 1 Steckeinheit 215 x 170 mm
Steckeinheitentyp: K 5020.,00 045-8028
K 5020,05 045=8029
Steckraster: 20 mm
Steckverbinder: Steckerleiste 58polig indirekt

™GL 29331/03 baw,
direkter Steckvertinder S58polig
TGL 29331/01%

Steckerleiste 26polig indirekt

TGL 29331/04
EBinsatzklasse; + 5/+ 60/+ 30/95/10 - 1B
Stromversorgung: + 5V ¢ 5%; 1,34
Kanlile/Steckeinheit: 2 Kandile, Pusbetried

Standardensachluld IFKE enteor. MM SKR

006-T6 sowiea KROS-R 5014
Aufzeichnungsverfahren: KROS-R 5109 (IS0.3407) mit 19.tms

oder 36 cms” Bandgeachwindighe i+
Belastung der Ein=- und 8 Adreesenleitungen (AB@ ... AET)
Ausgeangsleitungen zum  (Einglinge Low-Power-Schottky~PTL)
Systembus des MR K 1520; | .

o 1.45.518028.0/61



Ubertragungsgeschwin-
digkeit:

ivertragungsent-
fernungs
Adressierung der
Steckeinheit:

Kontrolleinrichtungens:

68 Datenleitungen (DR ... DET)
(Bin/Ausglinge Low-Power-Schottky~TIL)

6 Steuerleitungen
(/M1, /IODI, /RESBT, TAKT, /IORQ, /WD)
(Binglings Low-Power-Schottiky-PTL)

1 Steuerleitung (/INT)
(2 parallele Open-Kollektor-Sender
des U 855)

1 Stemerleitung (/RDY)
(Ausgeng, Open-Kollesktor-Stufe)

2 Steuerleitungen flir Verdrahtung der
Priorititakette (/IRI, /IBO)
(?TL-Eingangs- bsw. Ausgangspegel)

6 k Pit/s tei 19 om/s Bandgeschwin-
digkeit

12 k Bit/s beli 38 om/s Bandgeschwin-
digkeit

5m

Durch interme Wickslverbindungen kin-
nsn 30 Adressen susgewiihlt werdenm.
(Die Adreese SE ist micht mu wickeln,
glie wird durch die ZRE Steckeinheit
belegt. )

- Eontrolle der Prismbel suf Hilfe-
tzw, StlrfiuBwechsel

- Kontrolle des Bitraums (Abiastrsum)
suf StirfluBwechsel

- Zeltliberwechung bei Ausgabe

- Zyklische EKontrolle (CRC) muB durch
MR K1520 realisiert werden

- Pildung eines Elockmasrkierungs-
signals bel schnellem Suchlauf

3 1.45.516028,0/6%



3

Technische Eeschreibung

3. 1e
Verwendungesweck

Die AXE robotrom K 5020 ist fiir den Anschluff eines oder
gweier Kassettenmagnetbandgeréte robotron K 5200 bew, einerx
Eassettenmagnetbandeinheit robotron K 5221 (mit Standerdan-
schluf IFKE, Aufzeiclmungsverfahren nach KROS~R 5109 und

19 em/s bzw. 38 em/s Bandgeschwindigkeit) an den MR K 1520
vorgesehen,

Wegen des PBusbetriebs kann durch die AnschluBsteuerung je-
wails nur ein KMBPG bedient werden,

Dex Austausch von Daten bew. Steuersignalen erfolgt iiber pro-
grammierbare Parallel-Eingsbe/Ausgate-Interfacebausteine

U 855. Der Datensustsusch wird grundsiéitzlich interrupige-
steuert durchgefiihrt.

Die Steckeinheit kann unter Beachtung der Prioritiéiten steck-
platsunebhéingig an den Systembus sngeschlossen werden.

3"2.
Funktion

Die AKB robotron K 5020 besteht sus folgenden Funktions-
gruppen:

= Programmierbare E/A-Schnittstelle

= Adressierungeeinrichtung

- Ausgabesteuerung

- Eingabesteuerung

- Anschlufllegik sur Eildung der Steuersignsle und Auewertung
der Zustandasignale

4 1.45.518028.0/61



3' z- 1‘
Programierbare B/A-Scimitistelle

Die programmierbare B/A-Scimittstelle realisiert die Verbin-
dung swischem dem Systembus und der B/A-Btauerung sowie der
Anschluflogik., Die dasu verwemdeten Interfacebsusteine U 833
werden in folgenden Betriebearten eingesetat:

Baustein 1
POR A Byte-Ausgabe (f) fir den Datensustsusch mit der Aus-

gebesteuerung (8 Bit parallel)
TOR B PByte-Eingabe (1) fir dem Dstensusteusch mit der Bin-
gabesteusrung (8 Bit parallel)

Baustein 2
POR A Bit-Bin/Ausgabe (3) fir den Austsusch der Steuner- und
Zustendssignale

Die B/A-Tore milesen durch Steuerworte von der CFU progremmiert
werden (vgl. Pkt. 3.3.).

Die Pelegung des Interfacebsusteins 2 wird unter Pkt. 3:2:5.
erliutert.

3.2:24
Adressierungseinrichtung

Der Adrassenbersich der niederwertigen Adressen ABP ... AB7
wird sur Bin/Ausgabe-Adressierung und sur Steckeinheltenaus-
wahl benutst,

ABp: wihlt das entsprechende Tor des angewihlten Beusteins
' aus ]
APS = "LOW™ TOR A
AB§ = "High"™ TOR B
AB1: dient sur Unterscheidung von Daten- und Steuerwort
AB1 = "LOW"® = Datenwert
AB1 = "High" = Steuerwort

5 1.45. 518028, 0/61



AB2: wilhit dem su benutsenden Interfacebsustein esus
AB2 = "LOW® «= Baustein 1

AB2 = "High"™ = Baustein 2
AR3 ... Adressierung der Steckeinheit durch Wickelverbim-

ABT: dungen (X6:01 - X6:20)

Pir die Zuordonung der Wickelverbindungen su den Adressen
gilt folgends Tabelle:

6 1.45.518028.0/61



Steckeine | von von von von von
poiven~ | x6115/16| X6:13/14 | X6517/18| X6:19/20 | X6:11/12
(Hexa- nach nach nech nach nach
degimal)
g8 - 87 X606 X604 X6:08 X6: 10 X6:02
g8 - gp X6:05 X6:04 X6:08 X6:10 X6:02
10 - 17 X6:06 I6:03 X6:08 X6:10 6302
18 - 1F I6:05 X6:03 X6:08 X6:10 I6:02
28 - 27 X6:06 X6:04 X6:07 I63110 X6:02
28 = 2F X6:05 X6:04 X6:07 I6:10 X6:02
36 - 3T X6:06 X6:03 X6:07 X6:10 X6:02
38 - 3P X6:05 X6:03 X6:07 X6:10 X6:02
48 - 47 X6:06 X6:04 X6:08 X6:09 X6:02
48 = 4P X6:05 X6:04 X6:08 X6:09 X6 :02
5@ - 57 X6:06 X6:03 X6:08 X6:09 X6:02
58 = 5F X6:05 X6:03 X6:08 X6:09 X6:02
68 - 67 I6:06 X6:04 X6:07 X6:09 X6:02
68 = 6F X6:05 X6:04 X6307 Z6:09 X6:02
0 - 717 X6:06 X6:03 X6:07 X6:09 X6302
T8 = TP I6:05 X6:03 X6:07 X6:09 X6:02
98 - 97 X6:06 X6:03 X6:08 X6: 10 X6:01
98 - 9P Z6105 X6:03 X6308 I6:10 X6101
AP = AT X6:06 X6:04 X7:07 X6: 10 X6:01
A8 - AF X6:05 X6:04 X6:07 X6:10 X6:01
Bf = E7 X6:06 X63;03 X6:07 X6: 10 X6:01
B8 - EF X6:05 X6:03 I6;07 X6:10 Y6301
ChH - C7 X6:06 X6:04 X6:08 X6:09 X6:01
C8 - CPF I6:05 X6:04 X6:108 X6:09 X6501
D - BT X6:06 X6:03 X6:08 X6:09 X630
D8 - DF X6305 X6:03 X6:08 X6:09 X6:01
Ef - ET X6:06 X6104 X6307 X6:09 X6:01
E8 -~ EF X6:05 X6:04 X6:07 X6:09 X6:01
Fg - F7 X6106 X6:03 16307 X6:09 X6:01
P7 - FF X6:05 X6:03 X6:07 X6:09 X6:01
7 1.45.518028.0/61



Die Lage der betreffenden Wickelstifte ist der A¥bildung
IIX/1 zu entnehmen,

Ubersicht sur Adressierung der Interfacebausteine:

AB2 | AB1 | ARf | Hexadezimal
Baustein 1 | TOR A | Datenwort [} B & xf bew., 2B
Steuerwort | # 1 . 22 bew, xA
TOR B |Datenwort @ ] 1 x1 bew. x9
Steuarwort | P 1 1 x3 bew. xB
Baustein 2 | TOR A |Datenwort 1 ] g x4 bew, =C
Steuerwort | 1 1 P x6 bew. xB
TOR B |Datenwort 1 g 1 x5 bew. xD
Steuerwort 1 1 1 xT bew, xP
(abhingig von
der Kontaktie-
rung der
Wickelastifte)

3026 30
Aunsgabesteusrung

Durch die Ausgatresteuerung werden die Daten seriell zerlegt
und gum Schrelbeignal AIB1 (Richtungstaktechrift) sufbereitet,
Die Ausgabesteuerung (vgl. Abb, 2 . ) besteht sus den Funk-
ticnegruppens:

Taktumschal tung

Takterzeugung

Farsllel-Serienwandlung

Modulator

{lbergatetor (Tor A Interfacetsustein 1)

Durch die Taktumschaltung wird die Anpsesung der AKE an die am
KMEG eingestellte Bandgeschwindigkeit reslisiert. Dazu wird
der Tektergzeugung in Abhéingigkeit vom KWBG-Signel AZV der
Systemtekt (AZV-Low fiilr 38 em/s Bandgeschwindigkeit) bzw.
der durch den Faktor 2 geteilte Systemtakt (AZV-High fir
19 cm/8) zugefilhrt,

a 1.45.518028.0/61



Die Tekterseugung stellt sus dié¢sem internen Tekt mit Z¥hle
schaltungen die zur Aufseichnung notwendigen Takteignale be«
relt. Zur Synchronisation des Datenauptauschs swischen Ime
terfaceschaltkreis und Parallel-Serienwandlung dienen die
Steuersignale ARDY und ASTB. Die Parallel-Serienwsndlung
wird durch zweil 4-Bit-Schiebersgister vorgenommen.

Mit dem Signal ARDY erfolgen die {bernalme der Daten und die
Freigebe des Modulators liber das Signel MPG, Die erfolgte
Ubernahme der Daten vom Interfaceschaltkreis wird mit dem
Signal ASTE quittiert.

Im Modulator wird das durch die Parallel-Serienwandlung ge-
bildete NRZ-5ignal unter Verwendung des Tektes T, mum
Schreibeignal AZE1 aufbereitet,

Nach Ausgabe esller 8 Bit eines Zeichens werden der ¥odulator
{ilber das Signal MPG gesperrt und das Signal Zeitfehler (ZF)
gebildet, wenn kein neues Zeichen mit ARDY anliegt,

Zur Darstellung einer ununterbrochenen Zeichenfolge auf dem
Magnetband muB das jeweils néchate Zeicheh maximel 1,12 ms
tei 19 em/s bsw. 0,56 bei 38 cm/s nach dem vorhergehenden
Strobe-Impule gur Ubernahme bersit stehen.

Das Aufzeichnungsformat und die CRC=Zeichenbildung entepre-
chend KROS-R 5109 milssen durch den MR K 1520 progrsmmteche-
nisch reslisiert werden (vgl. Pkt. 3.3.2.).

3244,
Eingatesteuerung

Durch die Eingatesteuerung wird das in Richturgstaktschrift
angebotene Wiedergabesignal demoduliert und su Datenbytes

aufbereitat, .

Die Eingabvesteuerung (Abb, 3} /) arbeitet unabhiéngig von
der Ausgebesteuerung, so dafl die Read-after-write-Kontrolle
durch Bytevergleich vorgenormen werden kann,

g 1.45.518028.0/6%



Aus dem vom KMBG angebotensn Wiedergatesignal werden unter
Verwendung des internen Taktes bei jedem Wechsel (high-low
brw., low=high) die FluBwecheelimpulse (PWI) gebildet und um
2 Taktperioden gegeniiber dem Wechsel versdgert. Diese Fluf-
wechselimpulse werden der EBittaktgewinnung zugefiihrt. Der
erste eintreffende FluBwechselimpule wird gespeichert und
bewirkt eine Sperrung weiterer Impulse. CGleichzeitig wird
eine aus einer Zihlkette bestehende Zeitschal tung geladen,
die vor dem nécheten erwarteten Bit-Flufwechsel die Sperrung
der FluBwechselimpulse sufhebt. Damit werden Hilfsflufwech-
gel, die zwischen zwel BitfluBwechseln liegen, unterdriickt.
Wird die zullissige Zeitspanne zwiechen zwei Fitflufwechseln
Uberschritten, dann wird dee Signal Rilckesetzen Wiedergade
(RSW) gebildet und die Wiedergabeelektronik in denm Grundzu-
stand versetet. Das Signsl R3W dient gleichzeitig als Block-
markierungssignel, da es mit dem ersten eintreffenden Fluf-
wechsel ektiv und nach dem letzten FluBwechsel inaktiv wird,

Der nach dem Ausblenden der HilfafluBwechsel verfiighere Pit=-
tekt wird der Serien-Parallelwandlung und dem Bitzihler su-
gefihrt. Der Eitsdhler bildet nach dem schten Bitflufwechsel
da@ Signsl ESTB, womit die {ternahme der Deten von der Serien-
Parallelwandlung erfolgt.

Um eine ununterbrochenes {bernahme der Zeichenfolge vom Magnet-
tand =u ermiglichen, darf zwischen dem vorhergzehenden Strobe-
Impuls und dem folgenden RDY-3ignal des Interfacebeusteins
eine Zeitspanne von 0,98 me teil 19 ecm/s bzw. 0,49 ms bei

38 cm/s8 Bandgeschwindigkeit nicht iiterschritten werden.

Durch Abtastung des Wiedergabesignals mit dem Pittekt er-
folgt in der Serien-Parallelwamdlung die Riickgewlnnung der
Daten. Zur Erhdhung der Datensicherheit wird der Atrtsetresum
(Eitreaum) vor dem miglichen Hilfeflufwechsel auf St¥rfluf-
wecheel kontrolliert, Feim Auffreten von StSrfluflweczhsaln
wird das Signal Flulwechselfehler gebildet und der Steuer-
logik des Interfacebausteins 2 zugefiihrt,

10 1.45.518029,0/61



Wihrend der Priambel wird der gesamte Pitreaum anf 3tirfiu-
wechsel untersucht, Das Auftreten von StSrflubBwechseln fiihrt
rur Bildung des Signals Rilcksetzen Wiedergebe (RSW), so daB
fehlerhafte Priambeln bsw, andere Zeichen als die Priambel
keinen Bingateinterrupt auslisen.

Zur Bildung des Blockmarkierungssignals kann diese Kentroll-
schaltung durch Senden des Stesuersignals HOE (Hohe Geschwine-
digkeit) auBer Petried gesetst werdem. Zur Narkierung vom
Bl¥oken bel schnellem Vorlauf bsw. Ricklauf sowie sur EKon-
trolle von StlrfluBwechseln in der Elockllicke wird das Blooke
markierungssignal dem Interfaceschaltkreis 2 sugefiihrt,

Die Anpassung der Bingabesteuerung an dis jeweilige Bandge-
pchwindigkeit wird durch die Verwendung des im der Ausgabew
stauerung erseugten internen Taktes gewlihrleistet,

Ya2e5e
snschluBlogik sur Bildung der Steuersignale und Auswertung
der Zustandssignale

Wegen der begrensten Ansahl der verfligharen Ein- bzw. Aus-
giinge des Interfacebsusteins 2 ist eine Steuerlogik sur Bil-
dung der EMBG-Stesuersignale und die Auswertung der Zustands=
signale notwendig.

Die am Interfacebaustein 2 angelegten Signale haben folgende
Bedeutung:

Tor A Bit § "ERSS"™ Rinschalten des KMBG-Signals
Reservieren ("RES") fir KMBG 2 mit
Bit f = §

Bit 1 "ENST* Binschalten des EMBI-Signals
Reservieren ("RES") fir KMBG 1 mit
Bit 1 =

Bit 2 YBAW2" ©Einschalten des KMBG-Signals Auswahl
("AWA") fUr KMBG 2 mit Bit 2 = 1 wnd
Bit 3 = §

11 1.45, 518028, 0/61



Bit 3 "BAW1"™ Einschalten des EMBO-Signale Auswahl
("AWA") fdir EMBG 1 mit Pit 3 = 1 und
Bit 2 = @
S3ind Bit 2 und Bit 3 identisch §, wird
ein internes Rilcksetzsignal (RSI) er-
gougt.

Bit 4 "“TRV™ Transport vorwirte, Bildung des KMBG-
Signals Vorwlirts {"VOR") mit
Bit 4 = 1 und BPit 5 = @
Das Signal "TRV" kann sum Binschalten
des schnellen Vorlaufe susammen mit
"HGE" (Bit €) gesendet werden,

Bit & "TRR" Transport rickwiirts, Bildung des KMBG-~
Signale Rilok ("RCK™) mit BPit 5 = 1 und
Bit 4 = §

Das Jignal "TRR" kann sum Einechalten
des schnellen Rlicklaufs susemmen mit
"HCE® (Bit €) gesendet werden,

Sind Bit 4 und Bit 5 gleichzeitig aktiv
(= 1), dann wird das KWBG-Signal Umepu=
len ("UMS") gebildet.

Die Bandtrensportsignele (TRV, TRR) were
den nur wirkeam, wenn ein Auswahlsignal
aktiv iet (RSI nicht sktiv),

Bit & “HGE" Hohe Geschwindigkeit, Pilduhg des KMEG-
Signals "HGE™ mit Bit 6 = 1 zusemmen
mit “"TRV" oder “TRR™ wird schneller
Vorleuf bew,. Rickleuf eingeschaltet,
Zur Bildung desBlockmarkierungesignals
wird bel "HEE™ die Priiambelkontrolls
ausgeschaltet,

Durch Senden von "HGE"™ ohne Transport-

funktion (TRV oder TRR) kann die Priam-
belkonirolle such vor Peginn dee Lesew

vorgangs ausgescheltet werden,

12 1.45.518028,0/61



Bit T “AEB"

Bit @ "AZV®

Bit 1 “AUP®

Bit 2 "KSB"

Bit 3 *HTED=
Bit 4 "NIBI"

Bit 5 "EM3"

Bit 6 "STA"

Das Binschalten von "HGE™ nach dem
Signal "AUP® (Tor B Bit 1) bewirkt
¢ine Sperrung der Wisdergabeslektromik,
olme daB die Punktiom "HIE™ realisiert
wird. Damit wird ein Aufseiclmen olme
"read-after=write"=-KEontrolle ermiig-
licht,

Anfeang/Ende Bend, Zustsndssignal "AEB®
des KMBG entsprechend der jewelligen
Auswahl vom XKMBG 1 oder EMBG 2

Aufseichnungsverfahren, Zustandssignal
"AZV"® des KMBC entsprechend der Jeweli-
ligen Auswahl vom KMBG 1 oder 2

Aufzeiohnen, Bildung des Steuersignales

WAUP" des KMBC mit Bit 1 = 1

Kassettenseite B, Zustandssignal "K3B"
des EMBG entsprechemd der jeweiligen
Auswahl

Negiertes Iustandsiéignal "Nicht
bereit" ("WIB") des EKMBG 2

Negiertes Zustandshignal "Nicht
bereit” ("NIB™) dee KMBG 1

Blockmarkierungssignal, Bit 5 = 1,
wenn FluSwechsel sufireten

Mit "BM3S" kann bel hoher Geschwindig=
keit Blocksiihlung durch den MR K 1520
erfolgen, withrend bei Normalgeschwin-
digkeit das Signal "BEMS"™ zur Kontrolle
der Plocklickem auf Stiirungen verwen-
det werden kann.

Status, Bit 6 = 1, wenn ein fehlerhaf-
ter FlubBwechsel (Stérflufwechsel) suf-
tritt oder daes Zustandssignal AVE
("Aufzeicmung verboten") des KMEG
gugsammen mit dem Signal "AUP"® anliegt.

13 1.45,518028,0/61



-

Bit T wzp™

feitfohler, Bit T = 1, wenn nach

Aunsgabe aller 8 Bit eines Zeichens
durch die AEE kein neuess Zeichen
anliegt (ARDY nicht aktiv),

Dis Bedeutung bsw. Wirkung der genamnten ENEG-Signale ist
der Betriebsdokumentation flr das EKassettenmagnetbandgeriit

E 5200 = entnelmen.

Die KMPG-Signale "ENG" (Kassette nicht geladen) und "ANS"®

(Anslogesignal) werden von der AKR nicht susgewertet, wilhrend
das Signel "WID" (Zustand Wiedergabe herstellen) etlndig suf
aktivem Potential liegt.

Fitr das Tor.A des Interfacebausteins 2 gilt fur die Bildung
der wichtigste Steuerfunktionen folgeéende Funktionstatelle

(Bexadesimal)t
Steuerung] E¥MEG 1 | Steuerung | KMEG 2
K¥BG 2 K¥MBG 2 | EMBG 1 EMBG 1
nicht resexv, | nicht regerv,
Steuerfunktion reBOTV. Teserv,
inaktiv @3 pz $3 B1
reserviert #1 o] P2 bg
angewihl ¢ 9 ps 96 P4
Transport vorwiirts | 19 18 16 14
Transport riickwiirts] 29 28 26 24
Transport vorwiris
mit hoher Gewchwin-
digkeit 59 58 56 54
Transport rickwirts
mit hoher Geschwin-
digkelt 69 68 &6 6d
Umspulen 39 38 36 34
1.45. 518028, 0/61
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3.3
Programmierung

Je3a1.
Initialisierung

Die beiden unabhingigen Interfeacekanile der Interfacebasusteine
werden durch zwel bis fiinf Steuerworte entsprechend der jewei-
ligen Fetriebsart von der ZRE programmiert.

Laden des Unterbrechungsvektors

Der Unterbrechungsvektor (8 Bit) eines Interfaceksnsls wird
mit Auvsgate cines Steuerwortes durch die ZRE an den Kansl des
Interfacebsusteins geladen, Wihrend des Unterbrechungebesti-
tigungezyklus legt der Interfecekenal mit der momentan hich-
sten Prioritit den UB-Vektor auf den Datenbus, Durch die ZRE
wird der UB-Vektor als niederwertiger Teil der Adresse einer
Spelcherzelle interpretiert.

Auf dieser und der darauffolgenden Speicherszelle ist die
Adresse der Unterbrechungsbehandlungsroutine enthalten., Das
Steuerwort hat folgendds Format:

DT D& D5 4 D3I D2 D1 DP

Y7 vé ¥v5 V4 V3 v2 V1 ¢!

Df = § kennzeichnet des Steuerwort sls Unterdbrechungs-
vektor
V- Niederwertiger AdreBteil der Speicherzelle

Auswehl der gewlinschten EBetriebsarten

Die Interfacebsusteine der AKE arbeiten in den Petriebserten
@, 1 und 3 (vgl. Pkt. 3.2.1.). Die Einstellung der Eetriets-
art hat durch Ausgale eines Steuerwortes von der ZRE an den
entsprechenden Interfacekensl mu erfolgen.

15 1.45.518028.0/61



PT D5 D5 D4 D3I D2 D1 D@
1T W X I 1+ 1 1 1

Betr.- nicht Harkie sbit kennseichnen
art tentitigt das Steuerwort als Betriete-
! artenausweahlwort

Byte Ausgebe (f) ¢
Byte Eingabe (1) 9
Bit Bin/Ausg.(3) 1

Interfacekanal A Baustein 1
Interfacekanal E Baustein 1

Betriebsart M1 Mo
[
1
1 Interfacekanal A/B Baustein 2

Bei der Betriebsart (3) Bit-Ein/Ausgabe muf durch das darauf.
folgends Steuerwort definiert werden, welche Leitung des In-
terfecekanals als Eingang oder Ausgeng betrisben wird, Dasu
worden die folgenden Sisuerwrter an den jeweiligen Kansl
ausgegeben:

Interfacekanal A (Baustein 2
Interfeceksnal B (Paustein 2

(p = Ausgang, I = Eingang)

—
b=l
-
- S
= W
M
- W
k- T
- W
~
3

Unterbrechungssteuerung:

Das Unterbrechungs-Steusrwort hat flir Jeden Interfacekanal
das folgends Pormat:

o7 Dé D5 D4 D3 D2 D1 D

UE UND High/ Veske ¢ | 1 1
mgl,. ODER Low folgt

D} eo. DF: Die Bite definieren das Steuerwort als Unter-
brechungs-Steuerwort,

D6 ... PM4: Die Fite werden nur in der Petrisbtesrt 3 benutzt,
In den Utrigen Petrietsarten werden sie ignorisrt.

1€ 1.45.518029.0/61



Dé=- Die logische Operstion (UND/ODER) wird defi-
niert, die in der {verwschung susgefiihrt wird.,

# = ODER-Punktion gur Unterbrechungs-
1 = UND-Punktion erEsuUgUNg

D5= Die Eanaldatenleitung wird iiberwecht bei
@ auf den "low"-Zustend
1 auf den “high%-Zustend

D4~ 1 badeutet, deB ein Steuverwort folgem mag,
das vom Interfecekenal als Maske interpretiert
wird.
DT & = Unterbrechungs-Flip-Flop rlickgesetzt.

Unterbrechungsan forderungen werden nicht sn-
£ en ommen

1= Unterbrechunge~Flip-Flops gesetst.
Unterbrechungsanforderungen warden engenommen,

Maskierungssteuerwort

DT D6 D5 D D3 D2 D1 DP
MB; MB; MB; MB, WMB; MB, ¥B; B,

-~ MB, = § = Bit der entsprechenden Kensldatenleitung wird
zur Erseugung einer Unterbrechung Uberwacht,

Be ist m8glich, des Untertrechungs-Freigabe-Flip-Flop durch
das folgende Steuerwort zu beeinflusseni

DT D6 D5 D4 DI D2 D1 DY
UB X X X 5 & 1 1
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3 L 3! 21
Imtenausgabe

Durch daes Aufseichnungsprogramm mif das folgende Aufgeich-
nungsformat (entspr. KROS-R 5109) einschlieflich der Block=-
lticken, ‘die Pré- bsw. Postambel sowie die Bildung des CRC-
Zeichens realieiert werden.

- Blockidcke Prdombel Daten CRC~Zeichen Postormpel Blockbicks

(Yorlacke)  (AAy) | 2-256  2Byte  AAy _ (Nachlicke)
¥ ¥ i L 1 1

w

Pabel sind die bei der Steuerung der Bandbewegung suftreten-
den Toleransen und Schaltseiten, dle in der Retriebsdolumen-
tation des EMBG K 5200 gonannt eind aowie die gecmetriaschen
Verhiltnisse zwischen Aufreichnunge- und Wiedergabesyatem
einschlieBlich der Pandabtesteinrichtung (sum Erkennen der
BOT- und EOT-Marken) zu bericksichtigen.

Die Aufseicihnung eines Datenblocks beginnt nach der Initia=-
ligierung der Interfsceschaltkreise mit der Reservierung umd
Auswahl des gewlinschten KMBG Uler dese Tor A des Interface-
schaltkreises 2, Nsch Abfrage und Auswertung der Zustands-
signele erfolgt durch Binschalten der EMBC-Slgnele “AUF® und
des Trasneportsignals "VOR® die Aufzeichnung der Vorlicke, Die
Detensusgate wird mit Ausgate der Priembdel odierung (AAy)
iber das Tor A des Interfeceschaltkreises 1 nach etwa 60 ms
eingeleitet, Ainachlieflend erfolgt interruptgesteuert die
Ausgabe von 2 bls 56 Detenbytes sowie die Ausgabe der 2
CRC-DBytes, die Uber ein Unterprogrsmm bYerechnet werden. Nech
Ausgabe der Postamtelcodierung (AAy) ist dies Dmtenausgabe
beendet, und es erfolgt die Aufzeichnung der Nachllicke
(analog dexr Vorliicke),

Um St8rstellen in der Plocklicke su vermeiden, dsrf das
3ignal Aufgeichnen erst nach dem Stillstand des Magnetbandes
(etwa 20 ms bew. 40 ms nach Abschalten des Signals "VOR"™)
abgeschaltat werden,

18 1.4%.518028.0/61



Wegen der zeitlichen PBedingungen ist die Erfassung der EOT=
bew. EOT-Marken des Magnetbandes {iber Interrupteteuerung
notwendig.

Am Bandanfang bzw, nach Ende der Informetion sind verléngerte
Licken (entspr. KROS-R 5109) vorszusehen. Zur Vermeidung ven
St8rungen beim Umspulen mufl gewHhrleistst wevrden, dafl sich
die EOT-Marke bei Bandstillstand nicht vor der Abtestelnrich-
tung befindet,

3 3s 3e
Dutnneingubq

Vor Beginn der Dateneingabe ist durch Abschalten der Auswahl-
signale beider KMBG (AWA1, AWA2=0) die AnschluBsteuerung ine-
tern rilckzuesetezen (bel vorher initiaslisierten Interface-
schaltkreisen),

Hach Reservierung und Auswshl des gewlinschten KWBE-Gerdts ere
folgen Abfrage und Auswertung der Zusitendssignele (HIB, KSB
UBWe )s

Zur Aktivierung des Signals BRDY am Interfeceschaltkrels f
(Bingabekanal) ist anschlieBend einse Blindeingabe notwendig,
Durch Binschalten des Transporteignals "VOR" wird der PFand-
transport susgellist. Die Dateneingsbe erfolgt nach Murchfah-
ren der Blockliicke interruptgesteuert,

Nach Beendigung der Dateneingabte ist der Fandtransport eur
Pogitionierung des Kopfes in der Elocklileke um den Patrag der
Nachliicke fortzusetzen. Durch Abschalien des Signals PVOR"
kann dann der Bandtranseport beendet werden,

Die Pnﬁﬁtiunierung dee Magnetkopfes in dar Blockllicke muf
auch tei gestlrten Eingaben gewdHhrlelstet werden (evtl. un-
ter Fenutzung des Elockmerkierungssignals).,

Die Brfossung und Behandlung der Bandmarken (EOT, POT) er-
folgt analog dem Aufzeichnungsprogramm interruptgesteuert,
Zur Bildung des Elockmerkierungssignals bel gestirter Auf-
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zelchnung, d.,h. wenn keine Préembel am Anfang des Block

gteht (hzw, der Magnetkopf sich im Rlock tefindet) oder tei
der Wisdergate von BlUcken ohne Préambel kann durch kurzzei-
tiges Einaschalten des Signeals "HGE™ vor dem Zuschalten des
Tranaporttefehls die Kontrolle der Priembel (vgl. Pkt.
3.2.4.) ouf Stdrflufiwecheel unterdriickt werden., Die Kontrolle
drr gelependn Daten erfolgt liter das CRC-Kontrollzeichen,

Eine zuedteliche Konirolle erfolgt durch die Untersuchung des
Attaatreaumar guf St8rflullwechsel, Das Aufireten von Stér-
flulBwachreln("STA"-Fehler) tei der Wiederzate muf nicht unbtew
¢inzt zu Datenfehlern fihren, weliat gter suf StHrstellen im
I:nd rcder extearns Stéruncen hin,

L

fJi"'l

esarfunkticnen

v

Zur Steuerung der Punktionen Vor- tiw, Rilcksetzen bel Nor=
ralsecchuwindigkoit oder hoher Geschwindigkeit steht em Intesr-
fecatruatein 2 dan Flockmerkierungasignal ("EM3") sur Verfii.
ging. Tmn Eleckmarkiorungaasignal ist suf aktivem Potential
(w1), wonn mindestena alle 215 us (tei 13 cmo” | Pandgeschwine
digkerit) tzw, 108 us (tei 38 ems™] Band.-eachwindigkeit) edin
Flulwechoal auftritt,

Fei lormalgeschwindigkelit kann durch kurgzeitigzes Binschalten
ces Siemals "HGE"™ vor dem Zuechaltem der Transportfunktionm
die Trinmtelkontrolle atzeschaltet warden. Damit ist auch tedi
fehierraften BlHcken (mit gestSrter Priéemtel) die Bildung
eines ungestirten Blockmarkierungssignals miglich,

faim Vor- btiw, RUckoetzen mit hoher Geschwindirkeit k¥nnen
infolze verringerten Eand-Kopf-Kontakte St*rungen des Elock=-
rarkicrungreignales suftreten, Die Unterscheiduns zwischen

St rung und Flockliicke mul programmtechnisch ter Zeittedin-

suneen renilalert werdan,
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Die Punktion Umepulen wird durch gleiohszeitiges Binschalten

dexr Signale "IRV" und "TRR"™ bel ressrviertem und ausgewdhltem

EMBG eingeleltet, Widhrend des Umepulens meldet das KWEG
"Nicht bereit®™, d.h, WIB = £,

Jode

Anschluliverzeicinis

Steckverbinder X1i:
Steckverbinder X2:
Steckverbinder Xt

Systembue MR K 1520 entepr. KRO3 4032

Koppelbus MR K 1520

Interfece-Kgasettenmagnetband (IFKD:

Steckverbinder X4:

Kontakt] Signal- Kontakt | Signel=
" name name
AQ1 Hoese BO1 Wepse
A02 - BO2 =
AD3 wib BO3 (ANS)
AD4 AUF BO4 WGEB1
AOS UEsS BOS AZE1
AQB HGE BO6 AZV
AOT RCK BO7 (KNG)
AO8 VOR BOS8 AEB
ACS AWA BO9 AVE
A10 RES B10O KSB
A1 - B11 HIB
Al2 - Bi2 -
A1) Schirm B13 (+5 V)

Interface-Kapsettenmagnetband (IPKB)
Belegung 8, Steckverbinder X3

Steckverbinder X5: Sondersignale

Kontakty Signale Kontakt | Siennl=
name name

AD% Maesoe BO1 MeBpunkt

AQ2 MeBpunkt | BO2 F¥S

AD3 BO3 WZF

404 BO4 Yelpunkt
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Kontaekt| Signal- Kontakt | Signel-
name name

AOS BOS NaBpunkt

AO6 BO6 "

ACT BOT “

ACB BO8 E

A09 BO9 ;.

A10 Melpunkt B10 "

A1 NRZA B11 "

A12 MeBpunkt Bi2 "

A13 Bi13 AZP

3.5,
Interfacekabel

Zum Anschlufi der KMBG werden DEKK-Einheitskatel verwendet
(enteprechend KROS 5105).

3. 64
Sonatige Wickelverbindungen

Die Wickelstifte X6:23 e X613 mind nur fir Prlifzwecke
vorhanden, PUr den EBingatz der Steckeinhelt gind diese
Wickelstifte entaprechend folgender Ubersicht su verbinden:

X6:23) - 26324
6125 = X63126
X63:27 - 16:28
63129 - X6:130

Uber die Wickelbrilcke X6:21 - X6:22 wird das Steusrsignal
TEP (Interrupt ensble parallel, Keppeltus X2:B0T) auf
High-Potential gelegt. Pei Verwendung des Signals IEP iat
diese Wickelverbindung szu entfernen,
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Zur Realisierung der Verbindungemtglichbkeit IODI - TNT
der AKB diemen die Wickeletifte X 6131 ... X6:133.

Plir dis Verdrshtung gilt folgends Ubersichis

Verbindung

I®I - 1KY -
5T + TEY -

intern
intern

6131 =X6:33
X6532 =X 6:33

me=as=ac= g

X§:123®
8 ®
MBS X626
AKB K5020
~-Bestlc »
24
eXBi2g
627
I x8: 120
M) X510
X l:ﬁ 33 ¥6122 0 o NBr2Y
Abb, 4 | Lage der Wickelstifte

2l
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ARQY
|
A2V i
TAKT w‘% L_T:%Toktnzmm : -
i
i zur Wigdergabesteusrung
Abdbe 2 Ausgatesteuerung
T
ig- . Bittakt
| ST ‘ —
RSW
¢
Aty 3 Binsatestouerung
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