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1.

Kurzcharakteristik

Die AnschluBsteusrung AMB K 5025 dient zum AnschluB von einem
oder zwei 1/2"-Magnetbandgertiten CM 5300,01 (ISOT) an den MR

K 1520, Sie besteht aus 4 Steckeinheiten 215 mm x 170 mm, die

in einem speziellen Steckeinheiteneinsatz untergebracht sind
(Steuereinheit) mowis einer AnschluBplatte von gleichem Format,
die sich im Steckeinheiteneinsétz d¢s Mikrorechners befindet

und {ber ein griffseitiges Kabel (ILTG K.0521.03) mit einer Ka-
bellénge von 0,6 m mit der Steusreinhelt verbunden ist, Die Ver-
bindung zwischen Magnetbandgeriiten und AnschluBsteuerung er-
folgt mit speziellen Interfacekabeln,

2s
Tgchniﬂche Daten

Varianten: ' K 5025,00 mit indirektem Bussteckverbinder
an der AnschluBplatte
K 5025,05 mit direktem Russteckverbinder
an der Anschlulplatte
Aufbaul 1 Steckeinheit 215 mm x 170 mm verbunden mit
einem Steckeinheiteneinsatz Uber Leltung
LTG K 0521.03
Der Steckeinheiteneinsatz entapricht konstruktlv
dem Steckeinheiteneinsatz K 0120,
Steckeinhsiten- K 5025.00 045-B071 DMA-Steckeinheit
typens 012-7102 ZRE-K 2522
045=8070 Dekodier-Steckeinheit
045=8069 CRC-Steckeinheit
045-8068 Koppel-Steckeinheit
K 5025.05 045-8081 MiA-Steckeinhelit
012=T102 ZRE-K 2522
045-80T70 Dekodler-Steekeinheit
045-8069 CRC=-S5teckeinhelt
045-8068  Koppel-Steckeinhelt
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Steckraster: 20 mm

Steckverbinder: fiir AnschluBplatte busseitig
Steckerleiste 58-pollig indirekt
TGL 29331/03 bzw.
direkter Steckverbinder 58—pulf§r
TGL 29331/01

filr Magnetbandgerite griffeeitig
Buchsenleliste 5B8-polig indirekt
TGL 29331/03

Einsatzklasse: +5{+EDI+3D!95£1ﬂ - 1F

Stromversorgung: + 5V : 0,25V ¥ 6,0 A

- 5vXo,25v £ 0,09 4

12v ¥ 0,60V 5 0,15 4

Belastung Die AnschluBplatte entspricht buseeitig

Systembus: den Forderungen der TGL 37271
(Linieninterfaca BUS K 1520)

Anzahl der zwei, Busbetrieb (sequentielle Bedienung

Lanile: der Magnetbhandgertite)

enteprechend NM - MRK 019-78
Aufzeichnunge= IS0 1863=1976

fahrent {9 Bit parallel, NRZI mit 32 Bit/mm)
Ubertragungs- (Momentanwert) 10k Byte/s
geschwindigkeit:

Rachneraug— Alle 100 pe ein DMA=-Zyklues von 3 Takte
lastung: perioden zugliglich dsr durch Speiche:—

baugruppen evtl, geforderten WAIT-Zyklen.
Die Anerkennung dea IMA-Zyklus kann unter
Beriickeichtigung dleser Bedingung verzdgert
werden, Beim Wiedergeben schwank . dies IMi-
Anforderung durch den Jitter des Bandesa um
den Mittelwert von 100 [T

Ybertragungsent- 3 m (zwischen AMB und MB-Gerit)

fernung:
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Der Datenaustausach mit dem {ibergeordnsten Mikrorechner erfolgt
byteweise iiber direkten Spelcherzugriff.

Die Adresse des ersten zu leaenden bzw., 2u beschreibenden
Speicherplatzes wird Uber Ausgabebefehle vom internen Mikro-
prozessor im Adrefizénler elngestellt,

Mit einem Ausgabebefehl werden die zu schreibenden Daten in den
Ausgabedatenpuffer iibernommen und die IMA-Steuerlogilk gestartet,
Damit wird die Busanforderung gesetzt und nach der Busanerkennung
der Speicherschreibzyklus durchgefilhrt.

Nach dem Speicherzyklus wird der Adrefzéhler weitergezihlt.

it einem Eingabebefehl de2 internen Mikroprozessors wird das
Einlesen des adressierten Spescherplatzes ausgelist.

Dabel ist zu beachten, daf die Daten erst am Ende des Speicher-
zyklus zur Verfligung stehen und in den Datenpuffer eingetragen
werden, d.h. vor Beginn der Leseoperation muB eine Blindeingabe
vorgenommern werden,

Wird durch den lbergeordneten Rechner die Zusanforderung zwischen
zweli Zyklen (Aus- oder Eingabezyklen) nicht angenommen, erzeugt
die DMA-Ioglk das Signal FIMA, das ilber den’ ZRE-PIO des internen
Mikrorechners eine Fehlerbehandlung auslbsat.

suf der Dekodiersteckeinheit (045-8070) werden Uiber entsprechende
Augtreiberschaltkreise die Daten oder Adressen dem internen Bus
2ugefiihrt bzw, entnommen. Die Adressen zur Elnstellung des DMA-
AdreBzdhlers warden auf den gleichen Leitungen wie die D[Md-
Daten ilbertragen,

flser einen AdreBdekodar werden dle filr die AMB benStigten Ein-/
Ausgabetoradressen entschliisselt und Uiber den Koppelbus bzw,
das griffseitige Kabel den einzelnen Steckeinhaiten zugefihrt.
Zur Bildung der Steuersignale fiir das Magnetbandgerit (Auswahl=
slgnale, Tranaportsignal usw.) befindet sich anf der Dekodier-
gteckeinhelt eln Ausgaberegister. Dessen Ausginge werden iber
den Koppelbus der Koppelsteckeinheit und welter Ulber ein An-
schluBkebel dem Magnetbandgerit sugefilhrt, '

6 1.45.003292,2/61



rebofrons

Uber ein Wickelfeld auf der Dekodiersteckeinheit kann die An-
fangsadresse des Ubergabefeldes (d.h. der B~Byte-RAM-Bereich,

in dem die Kommandos und die Pasrameter filr die AMB bereitge-—
stellt werden) programmiert werden. .

Als interner Mikroprogessor wird die ZRE-Platte K 2522 eingesetzt
Ales Takt wird der Systemtaxt der ﬁbérganrﬂnatan ZRE verwendet.
Auf dem PROM-Bereich der ZRE~Platte befindet sich das interne
Steuerprogranm der AMB, Uber den ZBhler/Zeltgeberachal tkreia
(CTC) erfolgt die Synchronisierung whhrsnd der Magnetbandope-
rationen,

Der parallele Interfaceschaltkreis (PIO) liefert dle Steuersig-
nale fiir die Erzeugung der Aufzelchnungstskte und empfHngt die
Statussignale der Magnetbandgerite.

Einzelhelten gu dieser ZRE=Platte sind in der Betrisbsdokumen-
tation K 1520 enthalten. (Technische Beschreibung
1.12.517101.0/61)

Die CRC~Steckeinheit (045-8069) enthdlt Register filr die Eingabe
bzw, Ausgabedaten sowle Regleter zur Bildung der zyklischen
Kontrollzeichen filir die Daten.

Hel der Aufznichnuné werdan die Daten (byteweisa) mit einem
Eingabebefehl ilber dle DMA-Steckelnheit in déie ZRE eingelesen.
Anechliefend erfolgt llber einen Ausgabebefehl die Ubertragung
Zum Hagnetbandgarﬁf. Gleichzeitig mit diesem Ausgabebefehl werder
die Daten in den Ausgabe-CRU=Generator eingetrsgen. Nach Auasgsabe
aller Datenzeichen wird {lber einen welteren Ausgabebefahl das
CRO-Kontrollzeichen aus dem CRC=Generator zum Magnetbandgeridt
fibertragen.,

Bel der Wiedergabe werden die Daten mit dem Lemetakt in den
Eingabepuffer und in das Eingabe-CRC-Register eingetragen.

Mit dem Lesetakt wird ein Iiterrupt ausgeldst, der die ZRE ver-
anlaft, die Daten mit einem Eingahebefehl zu Uber: ehmen und Uber
elnen Ausgabebefehl zur DMi-Steckeinheit zu Uber’ ragen.

Am Blockende lieat die ZRE iiber einen weiterern Eingabebefehl den
Inhalt des Eingabe CHC=Generators ein und prilft damit den Lese-

YOorgang,




robofron

Rilcksetzen um BlYcke erfolgt, wenn Bit 7 des High-Tell Eins
ist.

Feben der Statuskontrolle wird der Lesevorgang seitlich Uber-
wacht und bei Ubersochreitsh der zulkssigsen Maximallticke

("> 7500 mm) der Status Gerlitestirung gesetzt.

Nach Ausfiihrung der Funktion wird der Ergebnisvekitor versorgi
und das Statusbyte aktualisiert.

Entspricht die Anzahl der vor- bzw., rlickgsseizien Bllcke nioht
der im Ubervektor geforderten, dann wird im Statusbyte das
"Léngenblt" (Bit 2) gesetst,

Beim Blockvorsetzen werden folgende Bedingungen eingshalten:
Wird eine Bandmarke erkannt (Dateisnde), wird die Funktion ab~
gebrochen, Das Magnetband steht vor dem 1, Datenblock dexr
ndchsten Datel in Vorwhrtsriohtung.

Die aktuelle Anzahl der vorgessisten Blicke wird im Ergsbnis-
vaktor angegeben und im Statusbyte wird Bit 5 belegt. Beim Er-
kennen der EQT-Marke wird die Punktion fortgeflihrt und im
Statusbyte Bit 4 belegt.

Belm Blockriickestzen werden folgends Bedingungen eingehaltent
¥Wird esine Bandmarke arkannt, wird die Funktion abgebroohen. Das
Magnetband steht vor der Bandmarie in Vorwhkrtsrichtung, Bei Er-
kennen der POT=-Marke wird die Funktion abgebrochen.

In beiden Fdllen wird die aktuelle zurllokgesetzte Blookansahl
in den Ergebnisvektor eingetragen und im Statusbyte die ent-
sprechsnden Bits (3 oder 5) gesetst.

= Dateivorsetzen/—rlicksetzen

Das Magnstband wird um n~Bandmarken mit Arbeitsgeschwindigkelt
vor- und bzw. rickgesetst, -

Wird beim Vorsetzen das logische Bandende erreicht (gekenn-
zeichnet durch zwei dureh Blockliicke getrennte Bandmarken), wird
die Funktion abgebrochen, die Anzahl der vorgesstzten Datelen

im Ergebnisvektor bsreitgestellt und das Statusbyte (Bit 5)
belegt.

AnschlieBend wird das Magnetband gwischen belide Bandmarken
positioniert,

10 1.45,003292.2/61
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Wird beim Rilcksetzen die 30T-Marke erkannt, wird die Funktion
abgebrochen und im Ergebniswvektor die Anzahl der iilickgesetzten
Dateien bereitgestellt. Im Statusbyte wird 3it 3 gesetzt. Nach
Dateirlicksetzen steht das Magnetband in Vorwdrtsrichtung vor
dem 1, Slock der Datei. Wird bei Operaticnen die Marke EQOT er-
reicht, wird zushtzlich im Statusbyte (Bit 4) dle Erkennung der
Marke vermerkt,

Analog dem Kommando EBlockvor-/-riicksetzen wird bei Nieatliberein-
atimmung von geforderter Dateianzahl und tatsdchlicher Anzahl das
"Lingenbit" (Bit 2) im Statusbyte gesstizt.

Da die Funktion im Normalfall mit dem Erkennen einer Sandmarke
abgesachloBssen wird, ist im Statusbyte das "Zit &" "3Zandmarke
erkannt” Eelagt.

:l-zlii
Informaticnsiibertragungsfunktionen

- Bandmarke zufzeichnen

Beli Belegung der Kommandobytes mit Bit 4 werden zwel Bandmarken
nach IS0 1863 aufgezelchnet, AnschlieBend wird das Band zwischen
beide Bandmarken positioniert, um die Aufzeichnung einer weiieren
Datel zu ermiglichen.

Die Pehlerbehandlung erfolgt wie bel Aufzeichnungsfehlern, Da
vpelm RUcksetzen um eine Bandmarke diese zur Kontrolle gelesen
wird, ist im Staﬁuﬂbrte bel korrekter Ausfiihrung des Koumandos
dag Bit 5 ("Bandmarke erkannt®) gesetzt.

— Blook aufzelohnen )

Der im Ubergabevelktor gekenrzeichnete Speicherbereich wird ohne
Zwischenpufferung mit Datens.cherungsmaBnaimen auf Hand ge-
Schrieben,

Werden durch die Echokontrelle Aufzeichnungsfelhler erkannt,
werden|drai weltere Aufzeichnungaversuche auf der gleichen Jand-
stelle und Je vier auf dvel um ca. 100 mm vorgezogenen und ge=
1dschten Bandstellen unt:rnommen.

Filhren auch diese zu keinem positiven Ergebnis, wird der Fehler
im Statusbyte markiert uwad die Operation abgebrochen.

11 1,45.003292,.2/61
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Bit 5 P -

1 = Block vor=/rilcksetzen
Bit 6 B -

1 = Datel vor—/rlickmetzen
Bit 7 B -

1 = Umespulen

Die einzelnen Funktionen schlieBen -elnander aus, auBer den'durch
Bit @ und 1 gekennzelchneten Punktionen.

Der Intarntest wird durch das Kommande A1 H (Bit 7, 5 und @)
codiert. -

Die fiir die Punktionen bendtigten Parameter sowle deren Ergebs-
nisse stehen in Ubergabe-~ bzw. Ergebnisvektoren, die sich une-
mittelbar aneinander anschlieBen, Diese Vektoren haben folgen-
den Aufbau:

Ubarﬁabevekturen

Anfangsadresse (2 Byte)

Blocklénre

(Anzahl mit Richtungskennzeiechen) (2 Byte)
Ergebnisvektoren

Alocklinge

(Anzanl) (2 Byte)
Status

Statusbyte MBG1 (1 Byte)

Statusbyte MBG2 (1 Byte)

Aufnau der Statuabytes:

Lit ¢ @ = M3G bereit
1 = 3G nieht bersit
= B Besetzbit; @ = Hﬂﬂ in Ruhe
1 = MBG arbeitet
Bit 2 Léngenbit; @ = Linge {ﬁL?attur} = Liénge (E=Vektor)

1 = Ldnge (UrVektor) # Lénge (E=Vektor)

14 1.45.003292,2/61
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Bit 3 Bandanfangsmarke erkannt (BOT)

Bit 4 Bandendemarke erkannt (EOT)

Bit § Bandmarke erkannt

Bit 6 Aufzelchnungsverletzung

Bit T Aufzeichnungs-/Wiedergabefehlsr, Gerdtefehler

Wichtige Parameter im Ubergabefesld:
- Fernbedienung/Lokalbetrieb

keine Parameter im Ubergabe~ und Ergebnisvektor
Statusbyte: Bit @ = 1 bei Aufruf in Lokalbetrieb

~ Wiedergeben

bergabe~ und Ergebnisvektor in voller Linge

- Aufzelchnen

kain Parameter im Ergsbnisvektor
Statusbyte: Bit @, 1, 4, 6, 7

- Bandmarkes aufzeichnen

keine Parameter im Ubergebe~ und Ergebnisvektor

Statusbytes Bit @, 1, 4, 6, 7

Bei dieser Funktion werdan zwei Bandmarken (= log. Bandenda)
geachrieben und das Band zwischen beide zurlickgesetzt,

= Block vor=/rlicksetzen

Ubergabevektor: Blockanzahl, Richtungskennzeichen in Bit 7

desa High~Teiles i

B? (H) = § vorsetzen

BT (H) = 1 rlicksetzen

Ergebnisvektor: tatséichliche Blockanzahl ohne Richtungskenn=—
zeichen

Statusbyte: Bit #, 1, 2, 3, 4, 5, 7

15 1.45.003292.2/61



- Datel vor-/clicksetzen (maximal bis log. Bandende)

thhergabevektor: Dandmarkenanzahl, Richtungekennzeichen in Bit
7 dea High-Telles

B7 (B) = @ vorsetzen

BT (1) = 1 rucksetzen

Ergehniasvektor: tatsichliche Dateianzahl ohine Richtungsite:n-
Zelchen

Statusbyter Hit @, 1, 2. 3 49 5. T

- lmapulen

keine Parameter im Ubergabe- und Ergebnisvektox
Statumbyte:r Bit @, 1, 3

Js2.64

LrEads
Interntestroatine
Der interne XurzschluBtest AMB K 5025 ermbgliclht die schnelle
Uberpriifung der Furktionafihigkell der Jaugruppe unter Ver-
wendung von Kurzschlubsteckern.
Nis Koemandocodierung flir diesen Test ist JAV. Das Ubergane~
fald wird wihhrend des Testes zerstdrt, Auler der Kommandoco-
dierung ist fir die Uberpriifung den DliA-Ranels ein TAll-Dereich
hereitzustellen, Die Definition erfolgt im Ubergabevektor durch
Anfangsadresse und 3locklénge.
Wird die BlocklHnge fifH angegeben, dann entfillt der entspre-
chende Trifaebschnitt.
Im Eingelnen werden folgende Teatis vorgenommen:
= Priifsumme PROM

‘4ildet und kontrolliert die Priifsumme der internen FROM der

AlM3. Im Fehlerfall wird das Statusbyte 1 mit F@ Y belegt.
§
~ Priifung interner RAM

Der interne RAM der AFR wird mit der Codierung 55, beachrieben
und gelesen. Anschlieflend wird diesar Test wit der Codisiung

AAH wiederhnlt, Tm Fehlerfall wird Statusbyte 1 mit der Codierung
Fay, belegt. Der Ergebnisvektor enthidl® dabei die Adresse der
feblerhaften BAll-Zelle.

16 1.45.003292.2/61
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-~ Priifung IMA-Xanal
Im ersten AbSchnit dec Prifung des IMA-Eanzls wird der. im
flbergabevekbor geWennzsichnete RAM-Bereich (Anfangsadresse,
Linge) des S%suerrechners lber direkiten Spelcherzugriff mit
aufsteigender Information beschriabern.
AnschlieBend wird das Komplement zur vorgegebanen Blocklinge
gebildet und iiber Dlindeingaben der Adre8zHhler durchgezihlt.
Damit wird die Anfangsadresse des RAN-Dersiches wieder er-
reient und es erfolgt ein Xontrolllesen des vorher beschrig-
banen RAM-Bereichea.
Im Fehlerfall wird Statusbyte 1 mit der Codisrung F8H belegt.
Die Adresse der fehlerhaften Speicherzelle ist im Ergebnis-
vektor enthalten, der Ist-Inhalt im Statusbyte 2.
wWird fiir die 3lockliinge des RAN-Testbereichea P angegeben,
dunn wird disaar Tegtabachnltt llbergangsn.
Im zZweiten Abschnitt des DMA-Testes wird das Zdhlen der hiher-
wertigen its (Migh-Teil) des DMA-AdreSzihlers iiberpriift,
Dazu wird im Ubergabefeld das Kommandobyte von der AMB mit
@9, besclrieben,
AnschlieBend wird eine Adresse gebildet, die sich im High-Teil
um ein 8it von der Adresse des Kommandobytes unterscheidet,
Von dieser Adresse wird Uiber direkten Speicherzugrlff der
Inhalt der 3pelcherzelle gelesen,
Dei Nichtilrereinstimmung wird eine weitere, um 1 Bit verschie-
dene Adresse gebildet und geprilft, bis alle 8 Bit des High-
Teils der Adressen geprift sind,
Dieser Vorgang wird anschlieBend mit den folgenden 4 Spsicher-
plitzen des Ubergabefeldes wiederholt, :
Ergibt sich bel einer dleser Leseopsrationen Ubereinstimmung
zwischen der adresslerten Zelle und der vorher beschriebensn
Z2elle, dann wird die 2elle im Ubergabefeld mit einer neuen
Codierung (@11) besehrieben, Aesteht belm Kontrolllesen immer
noch Uhereinstimmung, dann erfolgt eine entaprechende Fehler-
me ldung.
Daa Statusbyte 1 wird mit der Codierung FUH belegt, im Ergebnis=~
velktor die entsprechende Adresse angegeben.

i af 1.45.003292.2/61
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Durch diese Verfahrensweise ist die Uberpriifung der htherwer-
tigern Bits (High-Tall) des IMA-Adrefzihlers mglich, chne den
Speicher des Steuerrechners zu besohreiben b2w. chne die Ver—
wendung von Spelchern auf diesen Adressen.

- KurzschluBtest Datenkandle
Fiir diesen Abschnitt der Prifung sind die Ein~ und Ausgabe—
wanBle durch die Kurzschiufstecker zu verbinden. Es werden
256 Datenblbcka zu je 4 Byte ausgegeben und wiedar gelezen.
Die Tnformation beglnmt im 1. Block =it @, im zweiten mift
@ 1H usw,
Tnnerhalb: des Blockes ist die Information ebenfalls aufsteigend.
‘AuBer dem Vergleich der Bin~ und Ausgabedaten erfolgt dle Kon-
trolle dsr CRC-Zeichenblldung, d.h. zZu jedem Block wird des
GRC--Zelonen ausgegeben und kontrolliert. Bel Datenfehlern wird
im Statusbyte 1 die Codlerung BiH geladen.
Der Ergebnisvektor enthilt im Low-Tell die Solldaten, im Eigh-
Teil die Ist=Daten, Bel OHC=-Fehler wird das Statusbyie 1 mit
der Codierung EPH belegt.
Die Priifung erfolgt fir beide Hanile der 4MB.

— KurzachluBtest Steueralgnale
Fiir diesen Abschnitt sind die Kan#le der AMB ebenfalle mit
den KurzachluBsteckern zu verbinden.
Im ersten Tail dgs Testes werden fir jeden Ranal der AMB alle
miglichen Kombinationen der Stouersignale ausgegeben und lbsy
die Statusleltiungen wieder smpfangsi.
Tm Fehlerfall wird das Statusbyte 1 mit ESH belegt.
Te: Ergebnisvelttor enthilt im Low=Tail die I8t-Daten und im
High-Teil die Soll-Daten, im Statusbyte 2 wird der ausgewhhlta
Yanal angegeben.
Te zweiten Teil des Testes wird sine Uperpriifung des Taktes
vorgenommen., Dazu sind lber 4le Kurzschlufsteckeér die Signale
LAT {Léechen Aufzelchnungatrigger u'TaRt] und EOT (Bandende-
marke) werbunden, Dabsl kinnen folgende Belepungen des Status-
hy te auftretan:
CPH Takt (BOT) schaltet nleht ain
04H Takt (EOT) echaltet nicht aus

&

1T Ll oo g m——— e -
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‘Wird in keinem Testabschnitt ein Fehler featgestellt, dann wird
das Kommande mit P@PH quittiert,

¥ihrend dsr Abarbeitung ist im Statusbyte 1 das Besetzibit ge-
setzt.

Die Dausr des Interntestes betrigt ca. 15 8.

thersicht Fehlerbytes (Ausgabe erfolgt im Statusbyte 1)

ggn alle Abmghnitte fehlerfrel geprilft

@2H AME besetizt (Test liuft)

FpH Fehler beim Priifsummentest

F4H Pehier beim Test des lnternen RAM

P8H  Pehler beim Test DMA-Kanal Teil 1

FOH  Fehler beim Test DMA-Kanal Teil 2

E4H Datenfahler beim Test Ein~/Ausgabekanal
-3 CRC=Fehlsr beim Test Ein~/Ausgabekanal
E8l Fehler beim Test Steusrsignale

OFH Takt schaltat nicht eln

C4H Tekt schaltet nicht aus

Bel KEurseschluB X

Durch die EurgschluBstecker sind folgende Signale eines Kansls
1er AMBE miteinander zu verbinden:

IZ5-k = WIBK AZB=7 =  WGB=7
iZ§ =  WoB-0 708 ~ 'BER
1 -  WB-1 ‘VOR - AVE
RIE=-2 =  WeB-2 ‘RCE - SH&
AZB=3 = ¢ ¥GB-3 8 - BOY
205-4 =  WGB=4 i5F - ONL
B - W - W
LZB~6 =«  WibB=§ TAT - EOT

Dureh Verknlipfung dieser Verbindung mit dem jeweiligen Signal
. ASYW wird gewihrleistet, daB8 nur der angewlihlte Kanal wirksaam
wird,




Ysfele

Frogrammisrung -der Stsckeinheitan

Dalzadler-Steckeinhait (04580701

it dem Progremuierfsld suf dleser Steckeinhsit wird dis Aow
!aﬂgxaﬂresiﬂ dar: Ubersabafslides cipngestsllt. Flr die einzel-
nen Wickelstifte gllt folgende Zuordnung {vergl. Ahb, 2)32

AR 15 ¥5:07 =~ X5:0¢
14 5102 - X510
1% X510% = I6:11
12 X5:104 = 25112
11 X5108 - X5:13
10 Z5:06 - A5514
9 X5307 =~ EB115
AR 8 5108w  E5316
A8 7 I5t25 - X5117
AE X5:26 « X%118
AT 5 X5:27 = X5:1%

BEEEE

T

AT 4 X5328 -  X5:120
4 I 15312¢ - A5 21
Al 2 ¥5:30 = E5122
4B 1 X5:31 - E5123

AB @ K5332 ~ X5124
Die Verbindung zwischen den gensonten Wickeleitliften 1st ente
sprechend der vorgegsbenen Adresss herzueicllen, wenn das he-.
treffende Adrefbit ™" ist,
Filr die Standardveriante (Anfengoadresss SSEPH) zilt folgende
Belagungs

X5:0 - %5100

X5:04 =  EB11E

X5:05 - X5113
DMA-~Steckeinhelt (045-8071,/048.6051 )
Mit dem Progranmisrfeld auf dioner Stackeinheit wird die Starte
adresse (Ausgsbabefehl) der LM3 fesizelegt, Flr dle 64 nbglichen
Adressen gllt folgende Umevalont {Adresae hexadezimal,
Wickelatifte X5: alshes Abb. 3)2

e e e L e P,
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uhare ] 1 2 3 4 g & T

Tetrads/

unters

Totrade | ‘

8 14-22 | 15-22 | 16=22 | 17-22 | 13-22 | 19-22 | 20=22 | 21-22
05-13 | 05~13 | 0513 {05=13 {0512 | C5=13 | C5-13 | 05~13

g 14-22 | 15-22 | 1622 [17-22 | 18=22 | 19~22 | 20=22 | #1-22
0E=12 | D6=1 3_ 06=1% | 0613 | 06=13 | O6=1% | 06=1% | 0E~13

A 1422 | 16=22 [ 16=22 | 17=22 {18=22 | 10m22 | 20=22 | 21=22
07-13 } 07=13 | 07=13 | 07=13 |O7=13 | 07=13 |07-13 {OT-173

3 14=22 | 15=22 [ 16=22 |1?~2 168=22 | 1922 |20-22 [21-22
08513 1 0813 [ 0B=1% f O0=173 05=13 | 08=13 108=13 08«13

i . L 1___

o 14-20 | 15-22 |16=22 [17-22 [18-22 | 19-22 {z0-22 |21-22
M=15 |09=13 |00=-1F |0C-173 'Jf}--? 8 00=17% | 0013 |0g=13

i) 14=22 | 15=22 |16=22 i 17=22 118=22 | 19=22 |20-22 |Z21=22
10=13 {10=13 [10=-13 110-13 {10=17 | 1013 |10-13 ]10#13

B 14-22 {15-22 |16-22 |17-22 |18-22 | 19-22 l20-=22 EET—EE
11=13 | 11=13 |11=13 [11=13 {11=13 | 11=13F j11=13 [11=13

F 14=22 115=22 |16=22 |17=22 |[18-22 |19=082 |20-27 (2122
12=1% [12=13 [12=15 [12=13 2«13 [12=13F [12~13 |121%

Standardadressa 18t 3FH, entsprechend aind verbunden
I5t17 - X5122
X5t12 =~ X5115%

Die Wickalatifte X5:01 ... X5104 dispen nur zu Prilfzwecken.
Grundefitzliich 1ot X5:01 mit X5102 vercunden,

CRO=-Steckeinheit (045-B069)

Die Wickelstifte X5:1... X5:4 diensen nur zu FPrilfzwecken. Fir den
Einsatz der AME sind X5:03 mit X5:104 und X5:01 mit XS:dE Zi1
varbinden (Abb. 4).
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3.3,

Belegung Interfacasteckverbinder

Mir die Interfacssteckverbinder X3 und X5 der Koppelsteckelne

neit (045-8068) gilt folgende Belegung:

A=Seits Signal

B-Seite Signal

29
28
27
26
25
24
2%
22
21
20
19
18
17
16
15
14
13
12
11
10
09
o8
o7
06
05
04
03
02
01

Signale in Klammern werden heiwm BO=Gerdt Cll

legZt.

‘ONT:
R
“AVE
( SHRZ)
"SHG
BOT
“ROT
(3a6)
("3aV-1)
(SAV=2)
( “I63)
WELE-XK
WGB—@
WGB~1
"WEB~2
Wa3B=3
HaB~—4
WGB-5
"WGB=6
WGB-T7
wer B

Mapae
Masse

ASW

TOS
“VOR
ROK
HGRE
“AUF

TAZT

“TAT

(NRZ)
AZB-K
A75-0
AZ0-1
AZB-2

‘AZB~%

o e

Ndg=i
AZL~5
TRIB-6
TAZB-T

-

Masge
Masse

=

JJJU;D1 nieht he-

1.45,003292.2/61
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Hinweise zur Montage

Die AM3 ist eine unbediente Einbau-Baugruppe ohne eigene Strom-
TETSOrSuLE.

Alle sicherheitatechnischen Forderunger sind durch das Uber—
geordnete Gerkt zu realisieren,

Zur Gewdhrlelstung der elektrischen Sicherheit ist beim Betrlieb
der AMB XK 5025 mit Kleinspannungen das Sezugspotential {(Masse)
mit dem Schutzlelter zu verbinden.

AuBerdem ist durch konstruktive MaBnahmen die Beriihrung von
Spannungen und Signaien su verhindern.

Die Verbindung des Steckeinhelteneinsatzes mit .dem Schutzleiter
iat ebenfalle zu gewdhrleiaten.

Beim Betrieb der AMB mit Sicherheitskleinspannung is%t durch ge-
elgnete Malnahmen zu sichern, daf die Epannungen und Signale
des ilaghetbandgerdites ebenfalls den Bedingungen fiir Sicherheits-
kleinspannungen geniligen.

Nur unter dieser Bedingung konnen die ¢.Z. -MaBnahmen fiir den
Betrieb mit Kleinspannung entfallen.

Die Zetriebsspannungen 8ind an den daflir vorgeashenen Lot-
stitzpunkten dea Steckeinheiteneinsatzes anzuschlieBen,

Der Einban in das fibergeordnete Gerdi muB eine augreichende
Beliiftung des Steckeinhelteneinsatzes ermdglichen,

Die IMA-Steckeinheit (045=8071/045-8081) ist im Steckeinhelten—~
elnsatz des ilbergeordneten Mikrorechners entsprechend den Prio-
ritaten fur IMA=-Teilnehmer anzuordnen, Mit dem Kabel K 0120 iast
dia Verbindung zwlechen DMA-Steckeinheit und Dekodiersteckein-
nelt herzustellen.

Die Steckeinheiten sind wis folgt in Steckeinheiteneinestz der
AME anzuordnen:

Steckplatz 1 frei

Steckplatz 2 Koppel-Steckeinheit (045-80638)
Steckplatz 3 CRC=Steckeinheit (045-8069)
Steckplatz 4 Dekodier-Steckeinheit (045-8070)
Steckplatz 5 ZEE K 2522 (012-7102)

23 1.45.00%292,2/61



rebotror

Die ¥agnetbandgeriéte werden iiber die Verbindungskabel
(1.45.003297.1) sn die griffeeitigen Steckverbinder dsr Koppel=-
Stecksinheit (045-8(68) angeschlonsen, Dem Steckverbinder X 4 iost
dag Gerdt 1 zugecrdunet, dem Steckverbinder X 3 das Gordt 2. Dis 3%
poligen Steckverbinder des Kabels werden wie folgt mit dem Magnet-
bandgerit verbunden:

Eucheenleiste X 1 - Stecker 01 PE
Puchsenlalste X 2 = Stecker 02 PR
Buchsenleinte X 3 -~ GStecker 03 PR

Fiir dle Zucammenarbelt sind am Magnethbendgertit folgerds
Betrielmarten einzustellen:

Datenavagabe erfolgt nicht limpulsférmig ("unsirobliertn)
Dag Signal "Aufzeichrungszustand einstellen” liegk wihrend der

Aufzeichnungsoperation an.
Es werden swel Tranaportsignale("VorwHfis" und "RUskwirits")

verwendet,
Dae Magnetbandgerdt liefert den Status "Kein Aufzeichnungesschutz®

(entepr. "Aufzeichnen erlaunbt"),

Plir dae Magnetbandgeriit CM 5300-01 sind entsprechend folgende
Bricksan su verbinden:

Lelterplatte 1 Eriicke

A~ B

Briicke M - L

Leiterplatte 2 Briicke C - D
Briicke X - L

Erlicke F - G

Leiterplatte 3 Briicke E - ¢
Briicke U - W

Briicke N - L

A,

Briicke ¥
Die Angaben beziehen sich auf die Technische Beschreibung
CM 5300,01 (B.23.060.012 TO) Stand 5/82,
Zur Verringerung des Einflusses von NetzstBrungen eind das Megnet-
bandgerit und die Stromversorzunz der AME dber ein geméinaamea
Netzfilter 2u betreiben, Die notwendigen MaBmshmen zur Gewidhrlei-
stung der zullssigen Funketirspsmmung und Funbst8ratrahlung sind
dureh das jeweils iibergecrdnete Anwerdarsystem der Anschlufe
steverung zu reslisleren,

24
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X5:17 o -0 X5:.24

¥5:09 ---0 X5:1G
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Lage der Wickelstiftreihen auf der Dekedier
Steckeinheit (045-8070)

JIJ L2
AS:QI00 o vis-13

X010 o= -0 ¥5: 12
i Nel

¥5:02

== == = e [ ———— — oy
5 i

b I r!

Abb. 3 lage der Wickelstiftreihen auf der DMA-
Steckeinheit (045-B071/045-8081)
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Abb. 4 Lage der Wickelatifte auf der CRC-Steckeinhait

(045~8069)
| =

Steckoiaty Qo ]

BigH

Steckplotz —+ 48 O

LOOH

Steckplatz 4L [§] ©_

o

1 nTnln p!

Abb. 5 ZRE K 2522 Anordnuni der PRUM=lchaltkreise
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