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Kurzcharakteristik

Der Schreib-Lese-Speicher (Operativspeicher) OPS K 3528 be-
legt mit seinem Umfang von 64K Byte den gesamten einfach
adressierbaren Speicherbereich des Mikrorechners K 1520. Mit
Hilfe eines OUT-Befehls konnan wihrend des Betriebs Speicher-
bereiche im Raster von 16K Byté beliebig zu- oder abgeschaltet
werden. Ein Speicherbereich von 1- oder 2K Byte (Bildschirm-
speicher) kenn eusgeblendet werden, Die Speigherplatte ist auch
zur Generierung von MEMDI-Signalen verwentbar.
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Ein Datenerhalt bei Spannungsausfall ist nicht mdglich.

Folgende BLP-Varianten sind vorgesehen:

K-Chiffre l Speicherkapazitat BLP-Nr.

K 3528,.00 | 64K Byte 1.45.518530.6
K 3528.10 48K Byte ] 1.45.518550.7
K 3528.20 | 32K Byte 1.45.518551,5
2'

"Technische Daten

Speicherkapazitat:
Abristvarianten: -
MEMDI-Erzeugung:

MEMDI~-Steuerung:

Speicherschaltkreistyp:

Betriebsarten:
Zugriffszeit:
Datenerhalt bei Ausfall

der Betriebsspannung:

Speicherausblendung:

64K Byte

48K, 32K Byte ;

Durch wickelbare OUT-Adresse werden
entsprechend den Datenleitungen auf
derBLP 8 MEMDI-Signale erzeugt, von
denen vier fir andere Speicherbau-
gruppen verwendet werden kinnen.
Schalten der Speicherbereiche in
Abschnitten von 16K Byte

K 565 RU 3 A

Alle Speicherzyklen in beliebiger
Reihenfolge

Bei Befehlslesezyklen (M i-Zahlen)
einfigen eines WAIT-Signals (bedingt
durch Schaltkreiseigenschaften).
nicht vorgesehen.

Vorgesehen fir den Bildschirmspei-
cher von 1~ oder 2K Byte Linge. Die
Anfangadresse ist auf jedes volle
K Byte wickelbar.
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Stromversorgung
Spannung Toleranz Stromaufnahme

L typ. max .
5P 0,1 Vv 600 mA 1,0 A
12 P 0,6 V 200 mA 1,2 A
5 N 0,25 V' 0,5 mA 6,4 mA

Die Spannung 5 N darf niemals positiver als das Bgzugspotential
werden, wenn die Betriebsspannung 12 P anliegt.

3.

Programmierung der Steckeinheit
3.1.

Programmierfelder X 3 (s. S. 5)

3.2,
Aktivierung der Steckeinheit

Die Speichersegmente zu je 16K Byte und die MEMDI-Erzeugung
der OPS K 3528 werden durch Ausgabe eines Steuerwortes ange-
wahlt, Aus dem Vorrat der AdreRleitungen AB 2 ,.. AB 7 kann
durch Wickelverbindungen eine Adresse fur den OUT-Befehl aus-
gewahlt werden.

Die Datenleitungen DB O .,., DB 7 werden wahrend des gultigen
OUT-Befehls in einem Treiberschaltkreies SE 12 gespeichert.

Uber wickelverbindungen sind die vier Spaichersegmente und

die MEMDI-Signale zu schalten. Um die Forderungen der BUS-
Richtlinie (TGL‘37271) zu erfillen, kénnen zwei Open-Kollektor-
Stufen bei der MEMDI-Erzeugung durch Wickelverbindungen ein-
geschaltet werden,

3 1.45.518530.6/61
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3.241. . : :blendadresse 0

Adresse des OUT-Befehls ¢ 2 ' .y | 72
26 o. 028 Prifver-'! N '
[ i . !
- Die Adresse des OUT-Befehls setzt sich aus zwei Tpiladressen 125 o 027 b1n.dung i
zusammen, die zu addieren sind. '
. e ; S . S e s s ] x
: ' ‘Ausblend- 52 53 54 55 56 571 '66 69 70 71 Speicher=|
Emi?‘.‘;_‘i_s_%_e..li..x o _ . adresse 0 0 0 0 0 0 100 0 0 yreichs-;
erbindung von : mit 0 0 0O 0 0 O ., 0 0 0 O zuordnung!
e g
- y Lo 46.47 f8‘4? ?0»5;} o3 164 65 66 67 - e
: : i[O : ; ; R
B o ..._.._‘,.LObere Tetra_de ’ Untere Tetrayc‘l? iLos2 |
i N { " i - ‘
X3 :02 ergibt . 0 . ¢ BT Rrukvscs,
X 3 :03 . 0 , 4 vee 7 ;»O?O blndQng ,
X 3 : 04 {0 i © aus B
X 3 : 05 I'o C ... F S e
X 3 : 06 C 1 0 ...3 Ausblend- @1 ' Prufverbindg.;
< . . . bereicn 22 24 | o -
X3 : 07 i 4 4. 7 'ZK 2 o] : o i
g IR MY EERTE
' : S 170 2123 ", 59 MeMDI- 4
16 0 i .. .
: : o 58 Erzeugun
Teiladresse 2: : . ) 15 o ) auing J .
o Tt T . . Gy L B i i e
Verbindung von X 3 : 19 mit : . ! 14 0 ° 37 o
- , ' 13 o 36 0 o0 45 |
Obere Tetrade e 4 12 o 35 0 o0 44 i
' 11 0 34 0 o 43 r
X 3 : 11 ergibt 0 33 o 42 Segment-
° !
X 3 : 12 2 anwahl
‘32 41
X 3 :13 4 ) v :1 o8 o ;
- - i310 o :
X3 :14 6 - ‘@9 o : i
‘3% o o 39
X 3 :15 8 28 o : :
: 29 o o 38
X 3 : 16 A i 27 o e Y o
X 3 : 18 c ’
X3 :17 ¢ ' R D 1p
. 1 E ‘ﬂs 0
» , . , g4 o .
Adresse des OUT-Befehls = Teiladresse 1 + Tgiladresse 2 - : P30 Steekeelaiate & L
‘ ‘g2 o l
B - Anwahl=
adresse
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Beispiel:

Obere Tetrade Untere Tetrade
Verbindung X 3 : 10 mit
X3 :07 1 4 60 7
Verbindung X 3 : 19 mit
X 3 : 15 8 -
Adresse , 92 4 .40 7

Fiir die Vorzugsadresse ASH ... ABH ist demzufolge
X3 : 10 mit X 3 : 04 und
X 3 : 19 mit X 3 : 16 gewickelt.

3.2'2'
Segmentanwahl

Der 1Inhalt der Datenleitungen wihrend des gliltigen OUT-Befehls
~wird auf der BLP gespeichert und steht an den Wickelkontakten
X 3 :29 bis X 3 36 zur Verflgung.

Dabei entsprechen die Datenleitungen folgenden Wickelkontakten

DB 0O X 3 : 31
0B 1 X 3 : 33
0B 2 X 3 : 35
o8 3 X 3 : 36
DB 4 X 3 : 34
DB 5 X 3 : 32
08 6 X 3 : 30
0B 7 X 3 :29

Die vier Segmente zu je 16K Byte werden durch ein Low-Signal
an den Wickelkontakten 40, 42, 44 und 45 gesperrt. Durch ein
High-Signal wird der Zugriff erlaubt.

6 1.,45,.518530,6/61
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Die Segmente entsprechen folgenden Wickelkontakten:

Segment AdreBbereich Kontakt
des Speichers

1 0000 H ... 3 FFFH X 3 : 40

2 4000 H ... 7 FFFH X 3 : 42

3 8000 H ..+ 8 FFFH X 3 : 44

4 CO00 H ... FFFFH ‘ X 3 : 45

thach dem Einschalten der Betriebsspannung oder nach REGET

liegt an allen Wickelkontakten X 3 : 29 ... £ 3 : 36 Low-Poten-
tial an. Um in diesem Anfangszustand ein- oder mehrere Seymente
aktivieren zu kénnen, liegt am Wickelkontakt X 3 : 27 das ne-

gierte Signal von X 3 : 31 (Datenbit 0).

3.2.3.
MEMOI-Steuerung

Durch Wickelverbindungen auf der BLP wird es erméglicht, Spei-
chersegmente oder den gesamten Speicher durch MEMDI-Signale zu
sperren oder iber den giltigen OUT-Befehl MEMDI-Signale zu

erzeugen.

Die MEMDI-Signale sind auf das Wickelfeld der Segmentanwahl

gefihrt.

Signal i Steckkontakt Wickelkontakt
, l Rl v

. £V i X1 :809 X 3 : 38
MEMDT T l X2 :A21 X3 : 39
MEMDT 2, X2 :8B21 X3 : 41
FMEMDT 3 f X2 :B 13 X 3 : 43
Speichersperre

Wird der Wickelkontakt eines MEMDI-Signals mit dem Wickelkon-
takt sines oder mehrerer Speichereegmente verbunden, liBt sich
der entsprechende AdreBbereich das MEMDI-Signal sperren.

7 1.45.518530.6/81
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MEMDI-~Generierung

Zur MEMDI-Generierung fur externe Teilnehmer sind die uignale
der Wickeclkontakte X 3 : 20 und X 3 : 30 iber Open-Kollektor=-
Stufen auf ein Wickelfeld gefuhrf.

o]

8 3 X 3 : 59
B 7 X 3 : 58

O

Diese Signale konnen mit den o.g. Wickelkontakten < 3 : 38,
X 3 : 339, X3 : 41 und/oder X 3 : 43 verbunden und .damit bis

MEMOI-Gignal suf den BUS geschaltet werden,

3.3,
Ausblendadresse

Oer OPS K 3528 gestattet es, sinen Speicherbereich mit einer
Linge von 1K Byte oder 2K Byte fur den Zugriff zu sperren
(Bildschirmspeicherbereich). Die Anfangsadresse des Ausblend-
bereichs ist im Raster von 1K ilber das Wickelfeld X 3 : 46 bis
X 3 : 57 einzustellen.,

Wickelverbindung Anfangsadr.

X3 :8.-~X3 : 56 300 H
X3 :8 - X3 : 587 ’ 800 H
X3 :49 - X 3 : 55 1000 H
X 3 : 47 - X3 53 - 2000 H
X3 : 46 ~ X 3 : 82 4000 H
X3 : 48 - X3 : 54 8000 H

Die giltige Anfengeadresse setzt sich aue den Teiladressen zu-
sammen .

Bﬁi‘piel:
: 50 - X3 ;86

X3
X 2 .45 - X3 : 52
X3 .46 - X3 : 54

Es ergibt sich die Anfangsadressc € ~0C H.

1.45.518530.6/61
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Soll kein upeicherbereich ausgeblendet werden, ist die Ver-

bindung
A3 :73 - X3 :72

zu wickeln.

Soll der Ausilendbereich 2K Byte betragen, ist
A3 :01 -~ X35 20

zu wickeln.

In diesem Fall ist die Anfangsadresse im Raster von 2K wihl-
bar; die vickelverbindung X 3 : 50 - X 3 : 56 ist unwirksam.

3.4,
Speicherbereichszuordnung

Zur Roalisierung von Bestickungevaerianten ist es erforderlich,
die Speicher-Ansteuerungssignale bereichsweise zu- und ab-

schalten zu kodnnen.

Wickelverbindung AdreBbereich bestickt bei K 3528

Jog | 10 | 20
X3 :69 - X3 : 65 0000 H ... 3 FFFH| X X X
X3 :70 43 :66 4000 H ... 7 FFFH| X X X
X3 :68-X3 :64 8000 H ... BFFFH | X X -
X3 :71 ~X3 167 C 000 H ... FFFFH| X - -

Wieiterhin dient das wickclfeld der Speicherbereichszuordnung
zur Verschiebung der AdrcBbereiche bei teilbestickten BLP-

Versionen,

9 _ 1.45.518530.5,51
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Lage der Schaltkreisreihen auf der BLP
Durch das Wickelfeld kénnen die vier AdreRbereiche den einzel-
nen Schaltkreisreihen zugeordnet werden.
Wickelkontakt AdreBbereich. : Produzent
X 3 : 69 . 0000 H 44+ 3 FFFH VEB Robotron-Elektron?k
X 2 : 70 4000 H ... 7 FFFH Qggﬂ— 6050 Zella-Mehlis
X 3 : 686 ' 8000 H ... BFFFH straBe der Antifa 63-66
X 3 : 71 v C OO0 H ... FFFFH
Wickelkontakt Schaltquisreihe Eﬁegcteur

) Robotron-Export-Import
EE 65_ 1 Volkseigener AuBenhandelsbetrieb der
X 3 :66 2 .y ; — :Deutschen Demekratischen Republik
R > | DOR - 1080 Berlin_
X367 4 Friedrichstr. 61
Beispiel: . 4 . ;8
Verbindung Verantwortl, lLektor im Auftrag der
X3 :668 X3 : 65 : : : DEWAG Cottbus: Dr. Lutz-Steffen Tag, Leipzig
X3 :71 - 43 : 66 bedeutet,
DaB die Schaltkreisreihe 1 dem AdreBbereich 8000 H ... BFFFH e " 1984

. i Robotron

und die Schaltkreisreihe 2 dem AdreBbereich C 000 H ... FFFFH W& ¥ER Keombioon

zugeordnet ist,

10 1.45.518530,6/61
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