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Einheitobsureibe
3 tromversorgung sheugrappen

Diene Vorechrift ist susschlieflich fiir die Hapdhsbung bei der
Entwicklung und Eoneticifion von Breeugnieesn, in denen die
Stromverscrgung smugruppen tum Elneste kommen, vorgesehen.

Erforderliche Hinwelee tu Jen Stromversorgungebtaugrappen im
der Betrietedokumentstice des jewelligen Finslereeugnisses
£.0d auf der Imeis Jdieser Vorschrift in die Betriebadokumen—
tatisn mufrunehmen.

Fechirock und jegliche VervielfElilgung let nur mit Sepehmi-
gung des Herausgeters geatattet.

Die Anwendupgavorechrift glbt kelne Auskunft Uber Liefermbg-
lichkeiten und teinkeltet keine Verbindlichkeitan eur Produke-
ticn, Wir weisen darauf bin, def wir une Enderungen, die durch
den teckmischen Foertechritt bew., Hkcoomische Griinde bedingt
sind; worbehalten.
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Taell 1
illgeneines

1o
Ubharsicht

Dis Baurelhs btesteht sum verschiedenen Stromversorgungabeu-
Eruappan. Deren Typensortiment erlsubt dem Aufbau beliehbiger,
nech dem Baukestenprinesip suf einen speelellen Anpwendunge-
fall susammanatellbnrer Stronvernorgungeeinhel ten.

Hauptbeatandteil der Esureiha sind netzspannungagespelste
Schal tneteteile mit #in odar mehraran 'ﬂll‘i:glﬂlﬂ.ﬂuﬂﬁlﬂl—
glingen. Weitere spannongmerceugende cder Eomplettierungeban-
Eruppen vervolletindigen dss Sortiment.

Folgende Eompooooten gehdren im einzelnen zum Unfang der
Baureihe:

Schaltpetztelle mit alnem GlelchapapnungAnuAgang ales modu=
lare Reihe in den Lelstongaklémaen 25 W, 50 W, 100 W,

1503 W - im folgendsn Stromversorgungamodual [Furzcelchana
S™) bezelchnet.

Schnl tneteteile mit tile eu wisr verschiedenen Clelchapap-
pusgesyagingen mit max. 2% W Belsptbarkelt J@ Ausghng - im
folgenden 8le Jtromversorguogezusetr (Korzzeichen: 3TL}
bew, Wahrapeonungemodul {Eurecelichen: WSM) bessichast,

Steqerteugruppe fur Netz- wnd Zuscholtfolgestenerung der
0.g: Schaltoetrtelle = im folgenden mAlt Schel tieapette
{Furzzaichen: EKE} bezelckmet.

Fllter-REeike pur PunkentetbSrung des HeteAnpohlusssa von
Stromversorgungaeinbeiten, dis mun Emugroppen der Heiha
aufgebaut aind = im folgenden Retefilter (Kurzzeichen:

KPI) genannt.

Fotatromversorgungo-Beugruppe sur Stitzung von dynemischen
Halbleiterspaichern beil Ausfall der Neizepapeung - im fol-
gapndan Akku-Nodul (Kurzzeichen: REM) genannt.
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Gleichepannuogewsndler kleiner Leistung mit einem oder owal
dungiingen =ls Bausteln fiUr Leitsrplattenbestlickung = im fol=-
genden DO-Wandler (Kurceeichen: DCW) genonnt.

ills Paugruppen sind nur fir den Einbeu in Ubergeocrdnete Ge-
Tige vorgeashen und fur einen separeaten Eeirieh nicht =uge-
laseen., 3Lis sind meckenioch kompakt und mit Ausnahme der Nats-
filter (diess eind flr Chesaismontoge wnd mit Litenschlub})
wpd der DO-Wapdlar woll eteckbar sufgebaut und aaf drund ihrer
Aboessungen (140 % 170 3 (45 # n.5)) sun Eineeic in Einschilban

gealgne

L8

Jadar Beaugruppa iet sine Chiffre-Nr. sugeordonet, die Eusamman
nit dem Kurzzelchen die Bestelltezeichnung bildets

Schelinetetelle
Kurz- Laiatunga- Varisnten | Chiffre-Nr. Eeatell-
Eeichen | klomas tazelchnung
25 W & E_0360.IX ™ K 0360, XX
50 W K 0361, XX STV K 0361.IX
L 100 W L X oj6z.xx | sm % o362.XX
150 W £ 0363 XX SW K 03561.3%
572 : | K 0367 sz K 03677
M B | 2 X 0371 wsv x 03713%
hungenge=| 5|7 T|v 9 |¥ 12(% 15[1 aalv 36 vFEF) FE:: yraza)
O ENAURE
Yarienten| o3 09 of o8| 40f 13| & 1%
Liffsr XX
3) projektebhingig
zz] Es 8ind zustitslich die gewiinschten Spannunggn noch

IXIX)

Folarlidt und Wert ensugeben, c.B. STI K O03E7/-5/4+%/
+ 12/=15%. Dde Spanrunges 24 ¥ upd BO ¥V stehen nur

ale poeltive Spannungen Ear Yarilgung.

Ausgangpapanpung 36 ¥V nicht kel BT K D360, STI K 0347
und W3M K 0371

Hur bel STI K 0JET bew. WEW K 0371




robotron

Hateliliar
Eurz= Durchganog o= Chiffre-Hr. Eenatall- +)
coichen | atrom berealchoung
4 A K 0368, 01 EPI K Q368,01
HFIL 6,3 A E 0368,02 HEI K Q368,02
12 A E 0368.04 HPFI K D368, 04
Steusrba A0
Kurezefichen | Chiffre=Nr. | Baptellbepelicbnung
SKE | K 0369 | SKE K 0363

GlaichapnRnung awm ndlar

'11..;5- Lai- Ein;uu-—! Aumgange— | Chiffre-Nr. ?ut;lh
ssi- | ptumge= egalshnung
chen |klasss Spatnung
now 1,5 % # 5 ¥ - 57 E Q365,01 DEW E 0365.01
« 127 K 0365.06 DC¥ K 0365.06
- 127 K 0365,.07 DER K Q365,07
157 ; 157 E 03166.01 DCW K 0366.01
15w leizvy |- sv K 0365.21 | DOW X 0365.21
Do ¥ -12Y K 0365.27 | DOW K 0365,27
Notatronversorgung
K UrE= Yarisnte ghiffrea-Nr. | Pamtall-
gelchen bageishaung
AKM Ligku-Modul fir Detenerkelf K 0370,02 AEKM K 03T0.02
dynerischer RAM=Speichar

#} Dis Hetzfilter sind nuch unter den Pestelltecsichrungen
Entetdrfiltar 166-5202
Entetdrfilter 166-5202
chne KEappe vom Herstellsr VEE Kobotron Biromenchinenwerk
Simmardns bveziehbar.

HFI K O36B.010
HFI & O368.02:
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Allgemeine Technleche Imten

2 . 1a
Hatranechlulb

Spannupgabereichy 182 ¥ ... 242 ¥ (obne Feiefilter] +)
Preagquenchereaich: 4T HE ... &3 He
Anmchluflart: placktar @it Schutrlaiter

(Hetefilter LYtanechluf)

)

- Wardan dies 3T auf Grund epecifischer Ersstchedingungen
in bestimmten Appliketlcasfdllen picht direkt an dos Hetz
geachaltot (m: B Zwischenschalten aines Treanefcrmatoral,

it dis Einbaltung o.8. Spannungebereiches im konkreten Ba-

trisbefall flir dis nechgeschalteten 5TH zu gewdihrleisten.

- Pir die Stromversorgyngebeugruppen 8T K 0360, K 0361,

E 0362, K 0363, 371 K 0367 und WaW K 0371 gilt:

Bel Abtwelchung der Hetompenoung von cer Idealform dard dar

Eetreg des Anstiege der resmlen Spannung tu kelnem Zelt=
punkt grifer seln sles der Betreg dea Anetisge einsr 1des-
len slnuefdrmigen Spannung mit dem Scheitelwert T2 - 242
Dor Soheitelwert der realen Spaprung mull in den Grencen
{187 ,.. 232} ¥V = TF 1lisgen.

Besonderes Appliketicnsuntersuchungsan sind beim Binsstic der
5TM sn gestbrten (industrisllen) Hetzen durcheafdhbren.

= Zur Gesihrleistung der einwspdfreisn Punktlon der Strom—
varsorgungetaugruppen 3T, STZ, WS und S5KE int der un-
untertrochene betrietsspannungalfreis Zustend dieser Bau-
grappen suf ainen Zeitrsum von @ © Hoosis zu tesshriinken.
(Baeim; TGL. 200-BETE/01, Selte 3, langreitigs spannunga=
lces Lagerung von Hochvel t-Elektrolytkeondeneatoran).
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Zeis

Funken $atd rung

Dis atfrepaonungssrzeugenden Bsugruppen der Einheaiteteorsibks
sind vorentatiirt. Der cypilsche Wart der abgegebensn FPunketir-
apapnung imt dem Jeweiligen Teil dieper Vormchrift mo antnah-
Ae0.

Wit ainer entaprechendsn Fetefilter der Esareihs wird ven
#iner sus Baugruppen der Ednheitsbeureihe sussermeangestall ten
Jtronpversorgungeeinheit filr Fupketirepannong der Granewart

F 1 pmch TGL 20885 flr dis 5T srrelchi. Der gullseigs Grene-
wart npegh TGL 20885 fir dies Punkptérfeldatirke imt durch dam
libergeprdnete GefHd mbrusichern.

En empfisahlt sich, Netelsedltungen swischen Netefilter und Sirom-
varsorgungsbhugruppe, die linger nle 10 ce aind, geschirmt spe-
gufilbren mowle den gemelnsemen Wetzeingong einsr sus Wodulen
der Beursihes sufgebayten Stromversorgung miiglichet neahe an d!ﬂ
Wodulen mit #inem Entetirkondenantsr su teschmltsn.

IR

F Pl Pl —

— '
vom L | uden Stemrerior:

Welrfilfter sl 1 gungabagrageen  Funkentotdrkondensn tor
cEresory +a I o Sz F O &« 2 x 2500/250/16
5—-———-# ki 5 TGL 11840

— _"—_ —— J )

=
AbE. 1.1 :

Dis Einhaltung des Jeweils erforderlichen Gepint=-Funkatlr=
graden flir ein Erceugnie; in dem die Baugruppen der Beihe
gingeaetet werden, lat durch antaprachapnda WMaBnohman 1in
diepgen Erzeugnis zu realisieren.

Sind am Einmsticort niecerfrequente Hetespltren Eu erwarten,
erhht eine cumbtzliche Stabkerndroosel, wie s.B. suaf ABL. 1.1,
engegeten, die Punktionasicherheit der Gesamtenlage.
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2.3
Sicherheitebodingungen

Dla in diegem Abechnitt dargestellien reslisierten Sicherhefta-
badingungen der STH bapieren teilweipe suf der Schutrglte-
rishtlinie dem VEE HKombioat Hobotram SGR O1/TT/BTP T 50,094, 100,

Diess Richtlinie entopricht dem RGW-3tendard 57 RAGW 3174 3-82
brw, dar TGL 42 340,

Allgamaine Sohutimerimsle

debutEkleappe nach TGL 21366 I
Schutzgrad psch TGL ROW 78 IF 00 (IF 20 bel K 03E0)

Realigierte Sicherbaitsbedingungen

Je pach Gewdhrleistung der WModulexternen ®eBnahmen, €.RE.
bteim Eintsu in ein Ubergeordnstes GFefil; srgeben aich inm
tegug &uf dis 3icherhelisbedingungen drei in ihrer Wertig-
keit untorechiedliche Modulbetrietearten. Jie mind in stei-
gander Wartlgkels #inechl. der ihnen :u,grunﬂllin-gnndnn
Rechtevorechriften sufgefilhris

a] Bei Verzicht suf alle Wodulexternen We@nahmen

1. Blnkeltung der S3icherheitstedingungen nmch SGR 01/77/
2%F £ 50.094.100, Kstegerie Eleinspannung

2. Einbaliung der Slcherheitestedingungen nach YDE 0730,
Entegoria Eleinspannung
{gamsn Slecherbelto=Vorprifung im VEE REobotrom ZFT)

b} Eei Reslislerung vom Fiki. &) der Modulezternen Mefinah-
marp halten die Typen K 0361, K 0362, K 0363, K 0367

bew. E 0371 die Sicherbeitsbtedingungen neach TGL 14283707
ain.

o) EBei Reslisierung siomtlicher Hnnult_:tqm-r Wapdpne bren hal-
ten die ST¥ K 0360 tis K 0363, der 373 K 0357 und der
N5W K 0371 die Sicherheitsatedingungen mach S53H 0177/
STF 2 50.094.100 ein., Dntei besitzen die an den Kontmk-
tan AUS0 (F/W) des Steckvertindersa X 2 (bel den Typen

il
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E 0161, K 0362, K ©363; K 0367 und K 0371 nur an den
Starkstronkontskisn) apliegenden Aumgengmepannungen
gamif Abachoitt T.2.,-Iiffer 4 der STF I 50.054.100,
Varfahren Fatristsisolierung, Erdungsrafnahmen im
Eleinspannungakrein sur Begrenzung Yoo FehlearapAonungen
suf 42,4 V den Stetus Schutzkleinspannung. Ias Verfah=
ron entepricht den Eedingungen fir Sicherhsltekleinspan-
pung nach IBC-Publiketion 41315/1973, Unterabeshnitt B.2.,
Fuchatabs 4) und IEC-Publiketion 38071977, Untereb-
mobnitt 6.1.2., Buchataba d).

Vodule mit dieser Pihigkelt beasitzen die bvescnderas Kemn-
galchnung "S" fir Schutekleinspénoung.

Moculexterne Walnshnan

)

Dar Klsinspanmungesusgang Lat sinpolig direkt an elpnem
Sterkatromkontakt [TV E 0361 tie K 0363, 37T K 0247
und W3W K ©371) bew, Kontakt (FTW K 0360) der dam Wedul
rugsordnsten Bucheenleiste mit Sohutelelterpotentisl zu
varbinden, Parbe: grin-gelb, Quareachnitti 1 mE-

Um den Stetus Schutekleimspanaung such fir den BT K 0360 in
vollem Umfang garantieren gu kbanen, mecht aich flir einige
Bpannungavarianten eine susgeangassltige Beschaltung mit einer
externen Z-Ddode erfopderlich. Ide I-Spennung mull mindestens
1 wes & ¥ tiber der Hennspénnung des Woduls liogen.

Wodul Eeschaltung

K 0360.03 chno Bepchaltung
K 0360.05 shane Bapshaltung
K ©360.07 chne Bepche ltung
K 0360.08 8% 600/15

oder 3% EDO/E,B &+ 52 BOOVE,E

K Q360,10 5% e0D0f6,8 + 53 BODSD

oder 5% 600/18

E 03%0.13 22 GOOSI0 + BT GD0S16




robotron

)

@)

d)

Tie Ein- bew. Ausghnge #ller WEbrigen Kontskte (Schwsch-
stropkentakte) om Steckverbinder I 2 der Typen E 360 ...
E 0363 und K ©36T und E 0371 sind Eleinspsnnungen. FUr
diese Ein- und Auagiénge und filr Stromirefiss, die gelve-
nimch mit disssn Eiln- und Ausgingen verbinden sind, gilt
folgendeas

= Bie dirfen mit den Bterketromkentakten (STW E 03E1 bia
= p363, STI K G367 und P5¥ E 0371) bew. Eootekten (3TH
E 0¥y aeay Steckverbinders I 2 verbunden werden.

= Sle dirfen nlohy pig Sghutpkleinspsnnungestromkreioen,
Vorfehren ®EIV-Schusztrensfornotor, Krisch- und Luft-
gtrecken T 8 mm, Priifepsnnung & 3750 V™ verbunden wer-
dep, Andernfelle sicd cilesse nur noch Kleinspennungs-
Ereise. i

= Ide Fernfuhleranschliisse kbnnen verwsndet wgrden, wenn
#i¢ mit Suerschnitten = 0,5 fan" ¥erlegt werden. Die
FernfUublerlelitungen gebdren denn cum Sekutskleinspan-
hungesiromireis.

= Gegen Neteepannungakrelse, dic mit Sohmel pedsherungen
> 1,6 A abgenichert sind, sind die Schutzkleinmpan-
nungekraise mit Kriech= und Luftetrecken © & mm zu
tronnen und fir Prifepennungen T 3750 V oussulegen.

= Gegen Netrapepnungekrelse, die mit Sohmelzeicherungen
% 1,6 4 gweipolig ebgeeichert sind, sind die Schutz-
kleinspannungekroies mit Eriech- und Luftetrecken
£ ) mm zu tremmem und fur Frifopannungen £ 1250 V rua-
culegen.

Ler Koppall=trieb Scheltirgpetis - dtromvarssrgung amoduls
entoprechend Teill 3, Pit. & dieser VorsehriTt 1gt nar
deno Eugalegsen, wenn die Netzeuleitungen der Schaltkeo-
estte ewelpolig mit Sehmeleeicherungen ¥ 1,6 A (puberhnit
der Scheltkraeette) sbkgesichert sind,

Iie SHE goltet versrbeitet Sigeele dar ST mit dem 35—
cherheitenivesu *Kleinspannupg" und liefert Spannungen
und Signele, die etenfrlls diesem Sicherheitenivesu ent-
sprechen.
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Sonetige Anforderungen und Hinweiss

Nech Eichal tung dear ganapnten Wodulex ternen Walnsahmen lie=
fern die STM K 0360 bis K 0363, BTZ K 0367 und Wa¥ K 03T,
an dan Sterkatromkontakten (K OJE1, E 0362, E 0363, E D3ET,
K 2371} bew. ap den Kontakten (K 0J60) des Steskverbinders
I 2 Schutekleinepannungen nack S5TF I 250.094. 100, Abschoits
Ta2.; Eiffer 4.

Dien= sind mach im Eshnen deér Gessmtanlage entsppech-== 590
gliltigen Varschriften flr Schubsklelnppanmuos-edBtromkrelss
gy behapndeln.

Der Starkstropsusgeng des STZ mit der Ausgsngespanning
60 ¥ liefert k& & 1 n & Kleinapannufigs

Int die Hochepoanungeprifung sn der Elnsellsugruppe adar
ir eingebsuten Zuatend beim Aowsoder arforderlich, wso sind

Y. ‘tei Priifung deas Netskrelscs mit max. 1,5 kV l'-ﬁr:}hul-
apamnung die teliden Kotreingangekontekte miteinandaer
pu verbindan und slle Kontekte der susgengoseltlgen
Eteokverbinder elner Beugrupps suf Sohutzleliter peten-

timl ®zu legem (Abb. 1.2.). i
[Finalgardt]

v
5TH
:) 1,5 kv
L

2, tei Prifusg Hes Mluagengskreises mit max. 500 ¥ Wechasl=
ppranung &lle Kontalkte der auagengesaitlgen Steckvar-
Eipder einer Bougruappe untereinsnder glaktrisch aicher
g verhinden und auf Prifungapotentinl ru legern.

12
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ipdernfalles sipd bel Prilfungen des Finslgersite dls Fou-
gruppen eus der Steckverbindung zu ciehen (dbb. 1. 1.l

Diess Hochapanpungeprifungen dipfan vom Anwender s&le

- Typprifung hichetena 1z (60 @, osch Elimatalsatung
48 h bei 40 °C und 93 % rel. Luftfeuchtigkelit)

- itnehmeprifuhg bbchetans iz (5 & bel Normalklime)
durchgefilhrt sardan.

Abb. 1.3

Der Sehutt gegen Bariihrung betrietesdiBipg epsooungeftn-
render Teile i3t im ltergecrdoeten GeflB Eu reslimieren.

Ur Fehlar bteir Eilntay won verwecheelbaren Varlenten wom
StronversorguBgeteugruppen o vermelden, ki¥nnen cieoe
mit eiper mecheniechen kodisrbaren Eilfteusicherung (Ko-
disratecker) puagentsttat werden.

STM, suf denen die besenders Eeonceichnung 3" eagegeben
18t und die in Schutskleinspennungestromireissn satepra-
cheod Abschaltt "Realipierte Sicherheltabtedingungen®,
Punkt (o), verwendet werden, dirfen nicht gegen 3TW chne
Espnzedichnung susgetauscht werden.

Zuaitelicher Hinwain

Filr den Zeltreum, in dem poch Baugruppen okme die besonders
Kenngeichnung =Schutzkleinspennung™ fum Tinps te kommen,
pind gur Cewihrleiestung der Sicherheitsbedingungen, Ab-
schnitt Reslinierte Sicherheitstedingungen), Pit. (e), fol-
gende Zusatzmalnehmen ou reslisierens

13
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Die ainem STM (oder einer Gruppe) vergeschaltsts Nate-
abeickerung mul Eweipolig sungefUhrt sein umd darf max.
B,3 A betrmagen.

Die einen STE, ME und 3TW K 0360 vorgeschaltets Feteab-
glcherung muld swelpolig susgefithrt sein und darf max.
1,6 & betragen.

Umge plbed B

Liis Emugruppen aind fiir den Blnantz in Eresugnisss Jar Elsassan
EXL 3, THL 3 und LKL 2 (TGL 26465) geeignet. Dabel l_iud die in
dan Gﬂtﬂpﬂﬁ-h!l‘tﬂ.!‘ﬂ Abechnitten disser Anwepndungeverachrift rir
den Eintsu vorgegebenen thermischen und rHumlichen Bedingumgen
pu beschten. Pir die Edhlung der Paugruppen ist im sllgemeinen
fraie Konvektlon susreichend. Bel Anwendung einer Iwangebellf-
tung kann jedoch fUr die einselnen Esugruppen in einem gridaren
Eetriebatempers turbereich geartaitet werdan.

3.

Wartung/Eepsra tur

Die Baugruppen der Beurelhe, suler AKM K 0370 (Pxt. 5, Abechmitt
Tl oind wartungefrei.

im Pehlarfall (Ddeser herrecht such vor, wenn die AuBgAREBAper -
nung suberbalb der suldsslgen Tolersme liegt} fsmt ein Peugrap-
pentausch vorsunshmen. Die RepArster der susgetouschisn Pau-
gruppen erfolgt durch den Herstellsr pder sinem won ihm daw=
sitorigierten Kundepdisnatorgen, Bingriffe (einschlisflichk
Sicherungawechnel] in die Eougruppen durch den dowender aind
night suliesig und gehen 2w desnen Leaten.
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A=

Koo tage/ Inbe trle tne hea

Dis Moptege hat unter Beachiung der Jjewelle ?ﬁrgtut}wiu'bunm
Einbsabedingungen zu erfolgen. PBei der Schaffung vom Aufnah=
mevorriochtungen sind Yerfinderungen jeglicher Art apn dan Beu-
ETUppan Eruﬂd-ﬁtlliﬂh nicht ruldealg.

Hei Inbetrielmahme ainer aus den BRugruppen der Relhe sufge=
beuten Stromversorgungoeinheit sind keine BElnetellungasrkei-
ten arfordsrlich. Bine Bretiabetrliebnehne sollte sich our muf
dis Eentrolle dep Virhéndenpeine der Nenowerte beschrinken.

Eo ist beponders darsuf mu schten, do@ die steckbaren Beugrup-
pen bel abgeechelteter Hetzospannung in die Beugruppennufnaekme
eingehracht werden. Eheneo het ain Paugruppenteusch nur im
atromlosen Iustapnd gu ll"rﬂ-l‘ﬂ:.

e
Verpackung/Traneport

Die Baugruppen sind btis zum Eilpestzort in der Originalver-
packung Eu trensportieren, wotel instesondere Hisasschutr Eu
gewiihrleinteon imt.

Folgenda Grenzwerte sind einruhbal ten:

Upverpackis BAugruppen

Luf ttempars tur: 15 %2 ... 3% %2
Rel, Luftfeuchtighkeits |- S L
Fart. Wasserdampldruck: max. 2,0 kPa
Wex., Luftverunreinigung: 1 mg Hl.‘}-ﬂ_.l"mj Luft

Verpackte Baugruppeo
Transportténpers tur; - = B EE sas * 5] n¢

Lagertempers tur; -50 % ... +50

Der ewimchenbetriekliche Versend hcoher Stilckznhlern srfolgt
in siner Ssmralverpociung. Me Eilngelverpsckung wird fir den
Yersond von Windermengen eingesetrt. Ale Einzelverpackung

13
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werden Sohieber und Hilee sums Pappe verwendst.

Die Sampmalverpackung teatehi aus sicem FtahlbahElter mit
Raatarelnes tean.

E.
Iuverlisalgkel tewerte

Lie angefilhrten Zuverlissigkeltewsris fir dils Siromveroor=
gungataugrappen gelten gemid TGL M 990/07 aoter denm folgan-
den Pedingungens

Ungatungstemparatur: 20 qﬂ_t- 5K

Luftdruck: A4 ... 107 kPm

Luftfenoktigkaits 65 6 5 19 %

Teugruppe 1, Bu|r, | | 1',5':' [r 1] | Bemarkunger
ATH K 0360.IX| 100 20 8,5

5™ K 031.IX 90 18 8,5

5™ K 032, XX 1] 11 By 5

5T K 0363.XX 45 9,6 85

DOw K OMS5. XX | 200 ir.s 8,5

DCR K O366,.IX | 200 1.5 8,5

a7 K 0367 200 7,5 8.5 chna SUM
3KE K 0369 30 BT T:0

AKW K 0370 3z 7.8 7.5 phae Akiku
SUM 135 29,0 8,5 fell des FTE
¥ae K 0371 2] 17,0 8,5 ohne SUW

"1 Garentiewsrt

il
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Teil 7
Schaltastetelile

1a
——

Iu.'rlb-.uum'ii'hﬂﬂi

T1ala
Funktiansprinzipien

Yoo den Schaltnetiteilen der EBaureibe srbelten dis Stromver-
morgungemoduls in den Leistungaklapmen 50 W, 100 W und 150 W
nack dem Prineip des Flubwasdlers. De 5TV der Kleaes 25 W,
der 5T und der WM ningegen mind oech dem Sperresndlerprin-
glp susgelegt.

Fel allan Yerisnten wird iUkter den Bteckverbindar X 1 der Nete-
anschluf reelisiert und &m Steckverbinder I 2 eine der jewsi-
ligen Leistungskloese entoprechends potentislfreies Glelickapan-
nung bereltgestellt. Dile Fotentimlfreihelt der Cleichapamnurng
gilt nicht fUir die Madule bel denan der Status "Schutskleln-
gpapnuEg” durch Erdupgemefnabmen im Kleinspenpungekrels eot-
sprechend Tell 1, Absohnitt £.3., realisiert wird.

i Pl Pl 'L e Bl e
Die dem Hetr entnommens Wecheelepannung wird durch die Ido-
den (1) gleiechgerichtet, Dmmit liegt am Kendenester (2} eine

Eohbepannung s, die durch den vom Schaltregler-Fausteln (8}
angeateuertes Schalter (1) mit etws 20 kHz getsitet wird,

8
y

L

Atb. 2.1,
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Ide so esrhmcite Gleichepannung wird nach Treosformetion mit
den Urertrager (4) auf deassn Sekundbrasite wisder gleichgn=
richtet (5) und geglittet (6, T). Bie ateht dann #n I 2 alae
Ausgengespannung fur Verflgpung. Ddes® AusgAngespannung wird
durch Eegelung dea Pemtverbil tnismsea bei dear Anstausrung vom
{3} kcaetant gehnlten.

Dar Unterschied gwischen den Printipien Flufl= und Sperrwandlar

leitet mlch aus den Ili‘lpl.l.;k.t-ln der Energielibtertragung van dar
PrimEr- zur Sekundirasite ab.

1,8,

Arbaltawaiae

1olala
Allgemelces .

Bal mllen Fclmltnatetellen alnd die ﬁumn.guplﬂnungﬂn var
Uteratrom und Uberspannung geschiltet. Jede AusgRngespannumg
kenn mit einem externen Steusrmignal [HALT) shgenchaliet wer=
dap, Dear Wert der Ausgangaspannung wird Uhersmcht und supgewsr-
tet, deas Ergetmis iot dam Eereitschaftesaignal (FERT) {dep in
Eeroich 0,6 .. 0,9 vom Nennwert dor l.ul.'gungll'pumtmg gebil=

dat wird). ,
o [T e
MNET, FFLP T2
NFE
& — T} Verfyroucher
&
(Y—BreT _ flergefnrent
Ath. 2. 2.

18
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Jader 3TM, BTZ Lew. MIM tesitet Jo Ausging zwel Fernflbler-
einginge [(FFLF/FFLM). Wird an diese Kontokte die sam Verhrau=-
cher snkomnende Spennung pelaritéitericbtlg surtckgeflihrs
{Werdrillte Leitung werwendenl), 8o ist eine Eompensstiion des
Spapnunganbfella AU puf der Leitung tum Verktraucher rigliich.
Iat diese Kompensotion picht erforderlich, mo ist die Aus-
gengeppenounyg direkt vem STW- oder S5Ti- odar MEM-Ausgenog
rurlcksufilhren, Wird im Felle dieser direktes Rilekflnrusg in
die Fernfuhlerleitungen {o. Abb, 2.6,) ein zusstelicher Wi-
derntand Hp und/oeder Fy, {(Berechoung nach Glaichung (2]./(4 b3}
geoohaltet, so imt Je nech Beschaliung elne um maz. 40U = 4+ 3 %
vom Neanwert der Ausgongeaponnung abweichende sprunghefte;
kontinulerliche oder kenetants Eleetelluong des Ausgnpgsepan-—
nuagewertes méglich,

Die Reihenscheltung von 5™ iot suldesdg. Eine Parellelschal-
tung von Wodulen wird nicht gerentleprt. Fir Yerbreucher mit
einer hifkeren Gagamtleistungesufnshme alo die Ausgengslel-
stung e=inea STH wird sul elne Auftellung der Versorgungabe-
reiche orientiert cder es wird ein 5T der nichet hiberesn
Lelatungakloges verwendat.

In Avhingighelt von dJder Eetriebewaiss aind apaglelle elektri-
ache Vertipdungen op Gegengtlck der Steckerleimte X 2 dem je=
wailigen 3T biw., Ewlischen STE und ST eu renlisleran.

duf specifipche Fegponderheiten in der Arbeitewelme der ein=
geloen Klepaen der Scheltnetzteils der Eaureihe wird im fol-
geoden eingeghingen.

1.2.2.
Stromversorgungsmoduls Leistungoklegae 25 W

Eei Uberachreitung des Nepnwartes der Ausgengespsnnung um 20 %
wird die Ausgengmspanoung suf Null beruntergeregelt. Gelangt
dar Avagengeatrom fn den Uuratranhtretnh. a0 erfolet eine
Ateenkung der Ausgfngaspanoung entaprechend dea im Ak, 2,3,
tergentell ten Verlawf (fold=btAack=Kennlinie); cm flielt der
Kursschlullstron 1H’




F F

Ik Ja da
Hinwein:

Diessr Eeaeliniesverlesuf ist io becug euf des Anleufwerhnlten
tel Lantfillen im fold-tmck-Bereich (z.P. Kemstentetromlaat)
tesonders so bericksichtligen.

Abb. 2s 3.

¥it den Steuversignel HALT keon die Auegangespannung filr die
Dauer des Anlisgens des Stouersignels ahgeschaltet werden.

142 3 :
Stroaverscrgungemcdule Lelistungekloasen 50 W, 100 W, 150 W

Tupstelich gu dén in PEt. 1.7.7. genapntan Schutzeinrishtun-
gen aind die Auogangeepannungen gegen feleash gepolte Spennun-
gen won externen Quellen gemchlitet.

Uherachreitet die lusgangeppanmung den Hennwert um wtwa 70 =,
donn wird der Modulsusgeng dursh elmen Thyristor lntern kurs-
gepohloasan. Wird der salimsalige Ausgsngenemnatron Uber=
schritten, so slokt die Ausgengespannung (8. Atk 2.4.] ab,
actald dor Ausgengeetrom Iy (max, Biror = Kursechlulotrom
Iy) griger sls der Fegrencungestron Ig 1at.

20
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VT S

Abk. Z.4.

Jeder dieper Peklerfille mlindet olao im Zustend Untersponnuig.
Diener lisgt vor, wenn sich der Wert der AusgdngaspBRARUng un=
terhslb des Einpchaltbereiche des Bereitelgnnle btefindet.

Eiwa 5 @ noch Errelchen dieses Zustonds erfolgt elne lrravers
aible AbechEaltung der lusgengenpesnnung. Sin erpauter Anlaufl
des Module ist nur néglick, wenn er fir mindestens 5 & vom
Hets getreont wird.

Etenfells irreversibel wird der Wodul abgescheltet, wenn dea
Steuverslgnal HALT fir mindasteos T 8 alngewirkt het. Ist die
Zait vom 5 @ oleht suareichend, @0 kenn dieme Irreverslbllitét
verkindert warden, wenn die Steverelnginge KOFF und KOFY Iilr
dig Deuer Jdes Holteigoels durch externe Bescheltung gespelot
werdep, Aosoneten pipd diepe Zinginge enteprechend der Bnge-
gebenen mu“nrarultwdmgupguu ea balegen.

Die Signele EERKD und HEPY heten modulinteroe Fedeutung und
sind in AbhEpgigkeit von der gewlinechten Eetrietesrt ma Ver-
drnhten.

e
StroRverROCgUngaElss e

Der Batriet einems 3TZ iet nur in Verbindung wit eipem der un-
ter FEt. 1:2:3. beschrietenen STV mbglich, da vom den 5TW
pine Hilfesspannung (HSPE) tereitgpeatallt wird. Fel disasm Kop=
pelbetriet redusiert elch die verfligkara MNoanlelstung dea Je-
weiligen 5TM um § W.

v e F] S
ETABES TnC -

r

LSS

ra-l &
E
B
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Der ST kénn mit naz.4 vensinsnder unsbbingigen, jeweils ein-
polig =u einenm geneinmamen potentislflrelen Hepugspunkt F rueam-
mengafaiten Ausgengesponnungen (s. Abh. 2.5.) susgerilatet wer-
+) Dateil betrdgt die luagongeleistung je Spmpung 25 W, Jle=
doch Zearf der STZ unter Berlickeichtigung der Angaben oach

ABb: 2:T7. nur mit eainer Gepsmtasuvsgangoleistung von mex. TH W
bealaatet marden.

o PE— AUSG 1
;M f—py Alse 7
+E:_ 1

<0

+3H
=

L —o AUsSG3
I3 AUSG L

ril
| |

Ath. 2.5. 5 '

Jada elnegslng iquanganplnnlllpg ist mit den gleichen Bahute=
einrichiungen wie die WModule mach Pkt 1.7.3: supgeatmattiat,
Uril jedar Auegong it eteneo mit den genmnnten Stenerfunktio-
neo und Verhalten versehan.

¥it Arliegen der Hilfsspénnung HEFE und des Pereiteignale
FEERTN vom 3TE werdan die sineelnen Spamnungen dea STE zuge=
schel tet. Sinkt eina der Ausgengespannungen dea 3TL oder die
des sugehtirigen BT unter die Pereitschwslls, so #rfolgt durch
hupwertung dee Fehlersumsensigesls BEERVE oech 5 & in jedem

, Folle die irreveraible Abechaliumg des Vertandaes STM/2TL

{d.h. dim Atschaltung eller Ausgsnge].

Dis Schutzavackaltung des 5TZ erfolgt Uber den Koppler deas
vermorgenden STW.

") Ddeos Potentimlfreibeit gilt alcht Tifr 3TZ, die mit alsmem
STH tetristen werden, kel den dar Status "Bchuteklalmapan-
nung" durch Erdungemafioshren in Kleinspannuagskrals ant-
gprachand Tell 1, Abachm. 2.3., realislart iot.
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1a2s Ba
Hnnrwnm;mdul

Der ¥Mabhrspannungomodul M3 K 0371 stelltl eine Modifiketion dea
STE dar und kapn suf Grund der realisierten Anlsaufachel tung
urd Hilfespannupgeareeugung ofme Yorhsndensein eines 3T ba-
trieben werden. Er kenn mit maz. ]} vopeinsnder unebhingigen,
Jeweils sinpolig sufl einem gemeinsemen potentlellreiesn Punki
F terogenen AUDgange@pinmuUngEeEn (AOSE 1 ... ) susgertistet
werden. *

im .ﬁﬂﬁilﬂ.ﬂ 4 ptaht bel ellen Auerletangeverlenten dep WON ains
poeitive Spepnung 24 PH mit eipem Hennwert ven 24 ¥ (Tolernnsz
& 10 %} sur Verflgung. Sie Tunglert 8ls HilTeapsnnung flir

den M3¥. Dabei sind die sngegebenon Zuspmnenecheltbtedingungen
gy beaghten. FHeben dar internen '-"u-ﬂmdu.u kane dispe Span-
nung 24 PH such extern mit einer max. Belastung vorn 16 ¥ ge-
mutet warden.

Die Ausginge 1 ... 3 slnd mit je 25 W belastbar. Fir die Ga-
sontaupgengaleiatung gelten die Fedingungen mech Abk. 2.7.
Plir die Spénnung 24 FH 1et dabel die interne Vorlagt vom 9 W
in die Barechnung sinzuberishen.

Wikrend diea J Auegengeapannungan mit den .Ell‘.'i.l:h-!n Schuteein=
richtungen wie die 3T nech Pkt. 1.2.3. susgestetitet sind

Wad Tilr dle Steverfunkticnen sowie dea Ausgingavernmltan die-
per drel Ausginge die bereits zum 372 gemachten Angeten gel-
ten, bealtrzt die Spapnung 24 FH nur ainen Ubersiromechutz (Be-
grensungaetrom 0,72 ... 1,34 4).

Keahden der Wi¥ sogelaufen ond die Hilfespennung 24 TH sufge-
beaut iet, werden die dreil Ausgsngespannungen dea M3 ainga-
mcheltet, Eine Unterschreitung des Hennwertes siner der drei
LU sgang eapaFnung an wird mit dem Ausschalten des Sig.r:-ulll PERT
ropeeeipt und fihrt nech 5 8 fur irreveraiblen Absechsltung

‘] Disgs Fotentislfreibeit gilt nicht fur M3, bel densn dar
Status "Sshutekleinapennung" durch BErdungemaBnebhmen Lm
Eleinspannungekreis entaprechend Teil 1; Abachn. 2.3..
raglisiert lat.
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des NIN. Blne Uterlestung dar Spannung 24 PH bew. ihr Abainken
unter den Nenrwert flihrt cuam sofortigen irreversiblen Abachal-
ten mller Ausgicge. In beiden Pillen ist e&in &rnedter Anlauf
das Nahrepannungemodules aret nach S=Sskunden=Trennung vom Hets
miglish.

Die 3ignale PL3G heten modulinterne Eadeutung.

Zum Betrich des Mehrspannungmmoduls sind unbedingt d1i& unter

Pkt: 5 sngegebensn Verbindungen sm Gegenntllok vom X 2 su resli=
sleren,

2
Elektrische Dnten

P
!mEE-da ten
Hete=-Btromaulne bne

f: Tabelle 1 (Eff.=Wert-Apgaben flir Hemn-Netzspannung und
Hapnlaet)

Punkntdropennung, Atleitatrom
#. Tabelle 1 (Vefanordmung gem. Richtlinie O2-004.103 bew.

AL A0BBES)

Tabelle 1

T¥p £ 0360|E 0361k 0262|x 033X 0IET(X 03T
Stromaufpeabmea 4| 0,2% 0,5 1,0 1,9 R0, T ®m.0,75
Abledtatrom 4 A i 90 i 350
Funksatérapannung FZ +« 20 4B

‘o4
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E il
Aungnngeds tan

AUuDgengespannuUngawerte
g, Tab, 2 und 3

Tolerant der AUBESOZBEPEARALNE

2 33 vom Upg (Hierin sind Binetellgensulgkelt, Tempers-

4 10 % vom 1.1H turdrift, Restwelligkeit, Hilckwirkung veno

tel #4 PH (MM} euldealgen Hets- und Lastschwenkungen ent-
halten. Nicht spthaltan aind dis fUr Schalt-
raglar typiechen Spannungaspiteen, die durch
Stitzkondensatoren am Yarbraucher zu beeel-
tigen sind.)

Stiltreeit bed Netsauafall

Typ K 0350 K 0361k 0382l X 0361 K 0I6T|K 0371 [Wetz-
BT

Stutselt 20 X 20 220 ¥

[rea] i i 15 10 182 ¥

Oie Angeben gelten filr Hennbelestung, tel Teilleat vergridert
gleh die Stltezelt!

Hinwale:

Das “Ffeifen® im Leerlous bzw. bia etws ©,1 I, .. 18t @in
arloubter Batrietafsll, Auf Grund deés geringen Ausgengastrona
I,—=0 erfolgt dle Regelung nur noch mit 10 kHe (Ruslagsan

var Inpulsen).
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Fernfuhler

Spannungeauegleich suf der Leltung

4U: max. + 3 % van Ty
Stromauinebme < ¢ Bl

Widerstandsbeachkal tung

= Scheltung sur Erhihung der Auegengespennung

FFLF | :

fp
FFIN
AL SaN
HIEW .

AUGGF

FFLF

FFLN e,

AUSEW

H5M

AbE. 2.6,

Up =W
1] t-—!:'-uu—r'

Up = Uy + 4D

21 klbn « K « 1y

(2) R = T

= Jchal tung zur Broiedrigung der Adegengsspeinung

Uy = 1t
(3} 1-_!_“;..!
Uy = Uy - AU

2,1 kohm . K . Uy

(4) Wy o TrET =557

27
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Gepsmtlelstung sines 372 bew, WS

Eai der Apweandung einss btelieblg bestlckien 3TI cder W' et
im Hintlick sur die Einhaltung der sulMssigen Geanmts uagAng o=
lsistung sines ST oder W5W dis Erflllusg der folgsndsn drei
Bedingungen [G1. (5), (6], (7))eu gewihrlelsten.

(5 P, dasw Py = Belsstung je huageng
(€] Ep, 575 W ky = £ (Uy) = Wichtungefsktor
(17 Ekypy F75 W U, = Fennwart der Ausgangespan-
nung Je Alusgnng
im 1 g B "'

————————————+ =_+-‘!'-§'[1"]
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 &

Abk. 2.7+

28
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Schrteeinrichtungen

Uberspannungeecbuts
Angprocheckwelle bed 1,1 ... 1,2 Uy

Uberstronechuts

Eegrensungaatron IB' 1,08 2o 141 IH flilr ¥ O30

(vor Heratoller Ta¥ s 1,2 Iy fUr K 0369, K 0362, E 0363
Teat aingesetellt) 1,1 «u. 1,4 Iy fUr E OX6T, K OIT1

2340

Zusfteliche Informetionopsremetor [t:p:l.!:!]q- Werie bei
Hannbed a

= Hetrausregelung (min bis mmx]s 0,1 %

- Lagtauaragelung (0,1 bis H)a 0,2 %

= dusrageleaity 5 mm

= Uber- upd Unterschwingwelte (O0,1=—=1}y + % K won Uy
= Temparaturkosfficient; 0,07 %/K

= Ubarlegarte Wacheelepennung” /

! 100 Her Ugp = (2 Uy/V) m¥
20 kMer Uy, = 50 n¥

= Kursschlufetrom: 8. Tabelle 4

Die Gpennung 24 FH des M5Y K 0371 kat bel folgenden Informe-
tionaparapatarn abtwalchande Wartei

Hetesusregelung (min. tis max, ) 1 %

Lagtausregelung (0,1 ble 0,3)0 il 1

Uber= und Unterschwingweite (0 1=—eijs & 10 % von Uy

Uhnrlngnrt.l 'ﬂ'qnhlulnplmqﬂg‘ 1 100 Hee 1.!'3E e 100 =Y
20 kHEx Ugg = 200 =¥

Eureschlufestrom; 4;2 &

*} chag dis TlUr den dohal tregler typlechen Scheltepltoen,
die durch 3tlitskondeanemtoren ap Verbreucher eu unter=-
eriickan alnd.
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¥ircungograd

&z 'fa{-r.;r

. - I st L
5 0 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60

AEL. 2.8. Wirtungegrod in itbdngigkeilt vom Hennwart
der Ausgsngssps Riung
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2ads
Steusraignala

Signal HERT

|
]

{auper E 0360])

Bignal HALT il

1
=i |y
H5PH

AUSGE
BERED

o
EERT
AU 3GH

t, & 0,9 Uy —eTransistor sigher
isitend

U, § 0,6 Uy —eTransister aicher
geBperri

Tulissige Eslamtung:
Eollaktoratrom & 5 mi
Eellsktor/Bmitter-Spennung § 40 ¥
(4 20 ¥V wal K 0350}
Kollektor/Enittear=-Lelatung E 40 mW

Eingeapeistar Abazhal tung
Stronm

u] Irreveraitbel
10 {5 ..e 20) Kight irrevarsitel

Elngaspainta Eantriaba=
Strom 'Inﬂr zustand

4] BIN

1/ (8 wue 20} ADS

insprachwelile filr Zustand ETN: Uy = O oo @,F ¥ bel/ 5T (sulasr

E 0363}

Uy =@ aue 0,3 ¥ tel 5TE brw. M3F

] Flr ST K 0350 misesen die Flonken und Pegel dea HALT=-Signala

don TTL=Paranstern enteprachahs

iz
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2

Mechapische Imten

31'1*

Wasas

Typ x o360|x 0361 [x 0362|k 0363 E 0367

n kg |o65 |2 |1 |2 1,0 1,2 | 1,4 |1,
Typ K 93T

o H - 1,2 | 1.4 [1.8
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Yadsla
Tusstelliche Kompletilerangwtalle

Auf gescnderte Festellung kBnnen ale Romplettlerungateile vom
Harateller berogen werdanc

- Frentplatten

= Kodiarkombinatiomen

- Schutegitter

~

Die bedruckten Proptpletten, sugebbrigen Fefestlgungeslemante
und Kodierkombinsticnen sind im Zubehbr susssmengefnit,

Dis Frontpletten mind neten dar verkleldenden Punkition geslg-
net, dis jewsilige Eaugruppes im Ubergeordneten GefHd gegen
Mersuafellen gu sickern. Plir jedes Stheltneteteil werden seed
Frontplettensbnessungsn angetoten:

= Form & (DEKE)

= Form E (ESER).

Eel den Frontplatien fUr den ST K 0380 gibt eas in Jjeder Beu-
form ewel Ausfihrupgen. Sie unterscheiden sich wie folgt
- Ferm A 1 und B 1: Loch®lld I nach Att. 2.11 n) nicht worhandsn.

- Forn A 2 und B 2: Streifen 1.16014TM.dnach Ak, 2,123 wird
nitgeliafert,

= Popm B 1 upd B 2 Ziehbeleen 1.716,0071838.8 werden nitgelie-
fart.

Ile Abmessungsn der Fromtplatten sind Atb. 2.17 umd der
Tebelle 5 zu entnehmen,

6
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AEL, 2.11.8) Fromtplette flir Att. 2.11.t} Froentpleteoe fur
K 0360 E 0361 ... E 0363,
E 0367, K 0374
Tmbella §
Frontplattenabrenpungen
' Enugruppe
Eafl [Form |E 03600 £ 0J61|E ua&zIE 0363 K G367 K 03T
1 158
- B 179
A (a4 44 T4 99 k] ]
s E 44 48,3 | 78,3 103,31 [ 73,3 | 133
& 5,25 & 041
X B 10,5 + 0,2
A 147 ;5
¥ B 158
e 1w &0
i A 14,5 19,5
f sEWAEE
rezus| 5 wellgroy
Dicka|A,E 1,5




Die Sehutegitter, dep Zubehifir und die derin sptkeltenen Progt-
platten sind den eineelnen Deugruppen wis folgt rugeordnet:

Erugr. | Porm Schutegittar Iubaklr Promiplstte
E @360 | A1 1.4%5.089126.5 |1.16.001857.2
A2 1450291240 | 1.16. 001856, &
Bi o s 1.459.025127.3 |1.16.001845, 4
Bz 1.4%,029125.7 |1.16, 001844,
E 0361 | A 1.56. 053532, 7 | 1.45.029193.7 |7.56.053380, 4
B 1.45,025%134.5 [1.56.083324.5
K 0362 A 1. 56, 053821, T 1.45,089135.3 | 1.56,053322.0
B 1.45.029136.1 [ 1.56. 05731261
K 0363 A 1. 56. 083637.7 1. 450891378 | 1.56,063323.7
B 1. 45, 029138.6 | 1.%6, 0533278
K Q36T ] 1.56.053518. 3 14502917 .4 | 1.56.0537321.2
B 1.45.029140.0 [ 1.56.0831325, 1
E 0371 | A 1.4%5.029139.4 | 1. 56.053321.2
B 1.45.029140.0 | 1.56.05132%, 3

Dis Berfentigungeslemente nach Abk, 2.12, die mit Jeweilo zwei
Stlck ew elner Frontplatts gehfires, gitt es in zwed Auafih-
rungsn: Porm A und Porm B

Fryas FPEdnl® Aaara rREr AR PADTE
LA Frontplaite Fr oefa
ey .
Sehrmute g e |
Bt
Bl & APO raveas Ah
=E E : q [ Ao, 8 080Erwre TaieE
sthrowhe i
1#A Fronfiiste fngesc et
I Sehache S &3
[T Liirediy # )}
Form A4 Form E
Abb. 2.1%. Eafeptigungmeelemante

kL
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Plir dis ¥optage von swei 3T¥ K 0360 Uberelinander wird der Strei=
fon 1.16.014731.4 nach Abb. 2.13. Tenfitigt.

/j_z.g

S
-

(25)

AEE, 2.13. Streifen fOr Hontege von 2 x 5TM K G360

Zum Ausschlud ven Pehlern beim Einkbeu verwechasllarsr Yarian=
ten der Scheltnetzteile kenn aine mechénische Eodierung

(kbE. 2.14.) eingesstst werden. Sie testebt sug slpem am Gekali-
peteteil sppubringenden 3tift und einer im Gerdt sngucrdnen-
den Flatia. Je Jchaltpetsteil heann die Hodierung gweifach an=
gewandt werden, Dabei eind mit einer Eodisrkomtinetion & wver=
cohisdenes Kodierungen [(Stiftatsllungen) mbglich.

Ein= Eudiurnmnnutim teateht aus Jeo eiper Kodierplatts
{Z.-Hr. 1,5.053628.0), eicen Kodieratift
(%, =Hr. 1.56,0%3566,5) sowie einer Scheibe und 'Illl.Hlu‘.

frarg Hognposasul HOgHE PRI A L THET
Kaderplatte Kadierstift
Feapla M5
wiirnoe 15
= {30}
Prl ekl Sovck
Abb., .74, 8) Eodisrplette ALE. £:.74. b} HKodleratilt
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¥ach Abb, 2.9. basitet der 3TW K 036D aine geschlomsens Eau-
ferm. Dlo Ubtrigen Typen haben ein oben und unten offenes e
hiuss, Ala zusstzliche Schutrmafnohme kenn ‘teidesltig je elne
Abdeckung (Scekutrgitter) elngeknliplft wardan.

¥eodul= GLttar-

Typ Bsufora K

i 0361°d 1 16
K 062 6 2° |
kK 0363 G 3 T3
K 0367 @ 7 B2
Koy 67 ¥

Emterinl; Aerylpitril-Butedien-Styral (AFE)

AbE. 2.15. Bshutegitter

o du
Elnbeuhinweias

Boi der Wonksge vom 5T, 5T2 und WOW ifat dareul su schten,
dafl eine auareichends Beliftung gewdhrleistet iat. Fir den
FPell der freien Kopvektion, bel der die Lufteintrittetempe=
ratur bis + 45 % betregen kAnn, dorf der Absisand ewischan
Kliblfliche und tenschtarter Esugruppe sn der engsten Stells
b po picht unterschreiten. Debei mul fur die ST und den 5T
sowle ME eine stehendeo Eintuu1ngn*] vorgrashen werdan.

Esi Iwhngebeliftung durch dis PBougruppe ist bel beliebiger
Einbtaulege und dem gleichen Abetand sar Hnthhﬂrhnuaruppn
aine may, Lufteintrittatemperstur voen + BO g Tulbeale.

*}  [Lufteintrittssffnung sowls Stecker X 1 unten)

E 1]
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Erfolgt bel verkandener Zwangabeliftung die Yontage ohne Ab-
gtand, oo darf eine max. Lufteintrittetemperstur von + 58 -
aFraicht werden. Ale Wal@ fir eine scoreichende Luftgeschein-
digkelt tel Zwengebelliftung kenn gelten, wenn die Temperstur-
differane wischen einem MeBpunkt sn dor EUhiflache eines der
ETH K 0)61 bie K 0363 wnd der Lufteintrittestells (s, Abk.
2,16, ) bel Neanleat den Wert von 12 K oleht Uberechreitet.
Doy Mefpunkt lisght datei am Chesmis &n der Eefeatigungastelle
der Dlodentmugruppe (Hidderspennungs=Leistungedioden).

Hissparembadd Fevas
O POgRATEPE

MeBpunkt ander
Kuhifidaohe

Lufteintriff
Aoeryn Belgyas

Abkl. 7.6, Tempersturnedatelle

Die Montage eines 3T cder 5TZ brw, W5H im Wbergedrdneten
GefEd kann durch Sebisnen, die die unteren LEngekenten dea
Module umfopeen, erfolgen {Achtung! Den bei den Typen

E 0363.03 ... 06 suflen sngebrechts Kikltlech dorf deflir
picht verwendet werden). Dle Anordnung der Fuchesnleistan
ir Ubargecrdneten Gefdd bhat unter Beachiung der Melangs beh
in Abb. 2.9. und 2,79, in jedem Palle "achwimmend" (2 mm
in Lings= und Querrichtung) =u erfalgen.

Cie Eefestigung eicer Prootplette tel dem Typen K 0361 ...
E 0369, K 0387 und & 0371 muB mit den beiden vorker susge—
sehreubten Ziehtoleen und einer Fylinderschreubte W 3 a2 §
Uber dis :.f.nmgm.$- {m. Atk 2.11.E)) srfolgen.
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Pedm 5TH K O30 ot gwischan Froptplatten fir dis Ventage

gineg Module +m A& 1 und B 1) und fiir die Montage von zwel
Bodulen {Form 7 2 und B 2} su unterscheiden. Die Aotringung
der Fromtpletien am Wedul ist Uber die Fehrunga L. Abk.

2.1, n}} #u reslispieren. Wihrand bei den Formén 1fund & 2
die jewsils vorher sug der Vorderseite dea Moduls (s, Abk. 2.9.)
nungeschraubton Linssfigc hrauben wisder verwendet werden, klin-
nen bai depn Formen B 1 und B 2 flr die Befestigung in dan Hufe-
ren Bohrungen {Atetapd 120) dies telden mit der Fromiplatte
mitgelieferten fishboleen eingesetet werden. FUr die Anord-
nupg von zwei 3T K 0380 dbereinender (3ie entaprechen in

ihren BHllmsfen désnen einem 5T K 0361.) ist neten der Bafa-
gtigung en den Prantpletten A 2 hew. B 2 noch die ¥ontoge dea
Stralfons neah Abt. 2.13. 8o der Rickeeite der teiden Podule
unter Verwandung der beiden Linpensehesotaen vorpunehmen. 5ie
hat entsprechend Abk. 2.17. zu erfolgen. Eal dismer Ancrdnung
Jdes 9TH K 0360 ist zu gewdkrleiaten, del dabel flir den oheren
Mudul die mRy., suliesiges Lufteintrittstemperstur cisht Uher-
schritten wird.

I E B

LB, ¥, 17. Montege vea F x 5TV K 03&0

Tiie Feptiickung der Eodierstecker hat wie 1o ATh. 2.18. dar-
peatellt su erfolpen.

12
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Abb. 2.18.

L,

4
E@EE%

Xggwas cTopaug
/ﬁdrk&&h‘?
26

-
L

.Ep

Mteras M5

Kochersiift Hulfer Ha

Magupprougust wrnssr  SCEIDE

Lilqudia

Mentage dea Kodlarstiftes

Steckverbinder

4.1.

Steckartal agungen

Stecker T 1 (hel sllen Typen glelch)s

I 1a 1 Hets
X1 2 Hets
% 1 @ Schutzled ter

Stackar I 21

K 03EQ

Eontekt = |.
1 2 3 4 . |

I 21 An frei frai HIPW AU SGM Augee

I 21 En AISQF | ROSGE FEAT ATTSEM AV SEM

X 2¢« Cn AUSGTP AOSGF FFLM FFLF HALT !
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E 0361, K D362, K D363

A1

Eontokt

T TN A
I ?:n AUSGE AUEGF
Kontaki [

1 2
I tn AUSGE | AUSGM | frei
n Kootiskt

I 21 An I 2 Cn
1 AU3GE FFLF
2 HIFH FFLM
3 fred interm  telegt
q MIBGT KOFR
5 BERKD EOFM
[ H3Fe HALT
T AI5ON HSFIN
8 EERT HEPEP
g HEFM AU SO

Wegaen der ruliinsigen Eeleatung eineo Eontektpesres gind im
Ubergeordneten Gerdt ebenfells slle Ausgangskootskte parallel
zu wverdreahten.

Al IS l

ALSE 1 E A
Stecker | Buchas
an STH ; im Garat
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E 0367
2]
1
Kontekt 1 2 3 ] & B
I3 AUSG 4 | AUSS 3 | H i AUSG 2 [ AUES 1
L 1§

[ie kungsopéepannungen sind den AusgEngen 1 ... 4 entepre-
chend ihrem Abmolutwsrt im eufoteigendar Reihenfolge (hbel
Spannungen mit unterschiedlicher Folaritdt stete - ver +}

sugeordnet, .8 + 5 V= 12 ¥, + 12 ¥, + M V.

Koantakt |
n X 2y hn X 21 En I ;i Gn
1 FFLM 3 HALT 1 PFLM 1
2 FFuF 3 HEFF 1 FFLE 1
3 H3F™ 3 HALT 3 ¥
(] FFLF 4 EEHVE HSFZ
5 HSFH 4 FPFLM 4 EERT 1
& frai HALT 4 BERT 4
7 FFLF 2 HALT 2 FERT ¥
B FELM 2 fral PEET 1
k] H3MM 7# intern IERT 2
ralagt

E 0371

]
Kantakt 1 E 3 g 5 £
I2:in 24 PM | AUSG 3 W | AUSG 1| ause 2

Die Ausgsngespannungen sind den Auagingen 1 ... 3 entepre=
chend ibrem Ataclutwert in sufateigender Reihenfolge (bei
Gponnungen mlt unterschiedlicher FPoleritdt stets - vor +1
zugeordnst, . B + SV, - 127, + 3 V.




Koatakt

n I2r dn | X 2: En I2 On

1 FFLE 3 HALT 1 FFIM 1

2 FFLF 3 HEEM A FFLF 1

3 HEPW 3 HALT 3 R

1 FLSGE Lk HEFZ

) FLSEH int.belegt BERT 3

& frei int.telegt int.helegt

T FPLF 2 HALT 2 EERATH

& FFLM 2 fral EEAT 1

5 HSF¥ & intern JERT 2
| telegt

£.25

Steckverbindar, die

im ilbergeordnaten GefEl Eenttlgt werden

ST K 0360

I t1 Buchesnlolate 428=3 TGL 2933107

I 3y Puckeepleiste 422-15 TGL 29331/04 - Litenwschlul
Puchmenleiste $32=15 TGL 29331/04 = Wickelsnachlul

ST X 0361, K 0362, K 0363, 3TZ K 0)6T, WWE K O03TH

¥ 1: Buchesnlelste 488-3 TGL 29331/07

I 21 Bucheenleiste 424=1 T6L $9331/05 - Lotanschlus*)
Tuchasnleiate 434=1 TGL 29331706 = lickullnauhlun":'

I 3i BPuchsenleiste 278-3 TGL 29311/0T = pur 5TV K o363

o
¥y Am Kentekt 3 (Schuteleitersnschluf) mul sus Sicherhedts-

grinden des Schuttleiterzeichen eniflernt werden, dp die=
ger Kentakt in den Stromveracrgungabsugruppen nicht elme
Schutzleiter verwenvet wird.

46



robotron

B.
Zuganmenschaltbedingungan
{#8. auch Anlagen 1 = 4]

Solobstrish sings S5TH (aubsr K 0350]  Bslobatrieb eings 5TH K 0350

AUSGP | ausce
ALSGH AUSEH
FFLF &TH FFLP
5TM FELM FFLM
E 0381 HEPH HEPM
E Q0362
K 036 KOPP
woPH
| BERKD |
Koppslbatrist S5TH - 5TZ
e e
HEPZP . HWEPZ Osr Kontakt W ist
Ry S
Her. M Zusitzlich mit des
Bazugapotential
gap
— < o dos STH (AUSGP
EQPP o 3EIER'--'E brw. AUSEM) zu
BERT BERTH varbindan .
P T8 Y
BERKD
il

Farnfihlar

Sphnnungsausgleich aul der Leitung

AUSEP
57:_'-_:' .I.us-:}h_u Yerbraucher
arT. I

adar FFLP
ran® )

FFLH

. H5PHM |

i
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Spannungesuagleich suf der Leitung nicht arforderlicoh

AUEDF
T, iy Vartraucha
ﬂsi-] AUISGN o e

odar FFLT

waet! FFLM ;

Wideratandskeachal tung

_—-‘
gy ADSGF
P __m—o—:_l.
5'1'2-” FFLT P

edar __E‘H'_n.,.ﬂ_..
“mﬂ' HEFMW =

- e——

*] Beip STE oder WSM sind fiir die Ausginge AUSGF und AUSGN
enteprechend der Polaritdt des Jewalllgen M- odar VM-
ousgenga onalog AUSGL und B gu verdrabben.

Teiriab dos MSM

FLSGA

Al
FLIGE I

FLAGH
¥ 5E K

HEF2

24 TH
LERTH
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Teil 3
Stensrtaugruppen

L
Eurebeachre (bung

1@ Steusrbaugruppe sisht die Scheltkessstts JKE K 0389 fir
aine Steverung der E;hunltr.ntlhlﬂi der Einheitebeureihe zur
Verflgung. Sie hﬂ.rhllt:i dia Funktionekempleze Netzzusshal-
tung, Anlaufeteuerung, Bereltechalteonzcige und Fatzlberwa=-
shung aowis dis interne JErORYEr AOTEMAE.

Dar BetsanschluB der SKE erfolgt Uber Steckarleiste I 1.

Hit Renlisierung disssr Steckverbindung iat dia 8KE funk=
tionmbereit, Die durch =inm Netzrelsis gapcheltete Netiaparnnung
wird ap der Buchesenleiste X 2 ° ewelfsah fUr den Betrieb der Wo-
dule bereitgeatellt, Uter des interne Hetsrelals der SXE kmnn
ginmalig eing Gesomi-Nennsusgengalelatung der Siromverscraung
{¥odule)} won 50 W geschaltet warden, Debei S8t Jdie in ABb. 1.
dergeatellts Entkopplungskonbinetion voreunchel ten.

Tedi hihersar Belsstung, wis e.B. eln Vertand bis zu 8 Wadulen,
imt #in externer Hetzachite (. Anloge 8} erforderlich.

In jedsm Pell int dis Scholtheaestte neteacitig zwelpollp
mit eimar Schmelesicherung £ 1,6 & mbeusicharn.

Zusr Sinschaltung dicges interpen Hetiralolas keans jeder belie-
tige exterma BchlieBar [(Eontekt Hetctasie gegen Mull) oder
¢ine TTL-kompatible Quells eingemetzt werden. Ein einmeliges
Seholten bewirkt des Einschelten dem Wetzrelesis, Tin drail-
paliges Betitigen dieper Toote sechaltet das Heterelels wie-
der &%, [(Impulsbilder Tilr Steuerafgnale beschten!] Wird Im

v ETH"=Zugtand die Teate cweimal betitigt, erfolgt nAch 2 8
die Bildung des Sigrels "HESET" filr atwa 100 na. Gleichzai-
tig erfolgt die Rlicksstzung des internen Zihlers, eo dal iF-
per mit drei Impulsen susgeschaltat werden mul. M1t dem Signnl
THY kApa eine bedingungalooe Atschel tung susgeldat werden.
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Hombuagui pa g s

Lz &
FEfoe pe a.'rt' Enfhppplungikambungiian
Nelzreia:s SHE
¥
aF CETERarD
Prarrpa |
T ;
Netriiiter
Fd
7
Shepmversorging
) JaBHrpITETENHE

L: Stabkerndiromeel If2 z 0,25/1,6 TGL 200-B402
@: Funkentatirkondensater PO, 1 + 2 x 2500/230/1E
TGL 11840

Abt. 1.

Vit der Ablsufatouerung kinpen Bin- und Ausecholtfolgen von
mex. B, in ihrer Prioritit frei wihiteran Modulen {bew. Spen=
nungen] der Beureihe resliaisrt werden. Von dlsesn acht Span~-
pungen diirfen nur swei negative Poleritdt sufweisen. Sie
wardan durch entaprechenda Verdrehtung der Auswehlaignsle
Halt & und Helt F ousgewdhl i.

Fit Yorhandensein der Funktlonebersitechaft cer SKE erfolet
nrch dem Elmechelten der sutomatische Stert der Einschelt-
reihenfolge, d.h. deg Signel "HALT" des 1, Prioritit wird
woggegchal tet, und Jer pugehbBrige STV 1Huft an, wihrend Jdie
restlichen 3TW (HALT-Signele werden sbgegeben] gesperrt tlel-
veh, Hoch Anliegen des Fereitschaltesignmls der ersten Span-
fiung wird die rweite Sponnung freigegeben, indem das betrel-
fande HALT-Sigrel weggescheltet wird. Wit Dereitecheft der
gwalten Spannung wird dis néichete Spannung freigegelen wsv.

¥it dem Einmchalten jeder Speanung erfolgt eine ilhr rugeordnew
te Anzeige durch LED in der SKE. 3ind alle Spanmmgen (max. 8]
e ingescheltet, werden in der 5KZ nech Ablaul won 100 ma die

50
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Signale T35 und RESET gebildet und zur Verwendung im Pinml-
gertit bereitgentellt.

Die Abmohmltung der Spesnnungen erfolgt gruppenwelse. Deabei

k¥nnen der ersten und der eweiten Gruppe mlle Stouversusgiings muge-
ordnat werden. Wird die 1. Frioritit nicht der 9. Ausechelt-
gruppe ugecrdnet, erfolgt das lusmshelten sutomatisch in der

2« OGrappa: Ddiese Zucrdnung ist durch enteprechende Eslagung

der Verrangauewphl-Eingtinge Aul l.l‘r'| mit dem Fotentinl AT ar-
reichbtar; =.B, wirde AUS 2/3 — AUS bedevten, ded die Span—

nung der 3. Einschaltprictitit in der 2. Gruppe ntgeechaltet
wiirde.

Bei nicht durch STH beleghte Stauerstufen aind die Einginge
hus 2/x mit U 1 {AEC 22) ru wverbinden. Zupitzlich fet KOFF. B
(B 24) an EHR (E 26) abhd KOFK B (0 24) so O (ABC 25) zu legen.
Danit wird nach Zupchalten aller 3TW die Eildung von RESET
oder TO0 gerantisrt.

Dar peitliche Abetand ewiechen beiden Gruppen betrigt
2 sue 4;% 8. Ausgelist wird diese Abockoltung durch dis sten
bepshriebans Netz-Abechaltung nit Netstnata.

Hit dem Signal BTOF oder sinen tel HetzsusTall aus dar Netr-
Ubarwechungeschnl tung erzeugten internan Signel WEE 2, (0 29)
pxterne Briicke zu EF=S (0 23), wird ain glefchzeltiges Aba
schalten beider Gruppan hewirkt.

Die obtan erwihnte NHetclterwschung etkennt Htiznuuf‘ﬂ.il whd
=unterapannung, wokel die Anpprechackwslle einatellbar ist.

Es werden die Signale WEF T (teinm Zinschalten ungesperri),
FEZ 2 und WES J ereeugt.

Nekan der Fereitechaftsanzeige der 5TW wird ncch der Da=
tristamintand der SKE sngeseigt. Es bedeuwten

= Grine LED sin: SHE Qunktlonsbereit

- Gelte LED ain: NKeterileio ein

- Rote LED eini SN funktlonatereit
[Eemchte: Dim den nicht Tenutsten Friori-
ti ten eugeordneten LED leuchten, scbald
SKE funktiocnohereit.)

1
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fur esternsn Verwendung werden, sus der internes StreEversor-
pung éhgeleitet, noch ewel posltive Spaanungen (U1, 0 2)
engehoten,

iz imt mbglich, einen extersn engecrdneten Thermomchalter sur
Botriotekontrolle in dis Brregerleitung (Eingang TEWP) daa
Eetzreleis Eu achalten. Ein Ansprechan dieser Thermosicherung
flhrt tum sofortigsn Abechalten der Hetzepesnnung., Es erfolgt
kein Abschalten in Gruppen.

Wird die Schaltknasetis chae Thermoechalter betrieten, iat
afne Hrilcken von Temp. A& 2T pach U & C 39 srforderlich.

Hinwelmg

In der SKE let die logipche Meges mit dem Schutzleiter wers
bunden, Demit lisght die Ausgengemesee der sngeschloeesnen
4™ sbenfelle suf Schuteleiterpotentiel.

i

Elektrische Dwtan

Hetiptremaulnabma: etwa 100 mi
Atledtetrom; T 0,09 mk
Funkst¥repennung: = F 1

*Uﬂﬁlﬁﬁiiﬂlﬂ.ﬂﬂ.ﬂgih filr externe H"u.tuu.n.l'_

U1 +57 4+ 3%, 100 mA
U2: Rohspenoung + 19 ... # 30 ¥V (Homipelwert + 24 ¥,
100 mk

Blogs teiden Spannungen sind Eleinspénoungen nech YOE G730
ewle "ungelfEhrliche Spennmungen™ pech TGL 14283./07.

Ansprechocbwelle fUr Hetelbsrwschung

Einetelltereich B ouw 2RO Y
Grundeinstsllung 18 2 ¥ 1
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Stauars 1a

Netataste: EIF (5290 B8 | 2 onn o
£ 200 me

-*UFI—I i — B

I B —

H
THT I (Anechlud an Bull legen)

EEl-:hl‘.l. tvargang

yEr T, i
L
1 ¥ Diese 3ignsls werden
ml” ¥ von opsn=collektar=
Auasiingen gebildet
L und entsprechen, wie
M7, den TTL-Padin-
rEE, ’ HURES .

ik
EEE6Ts H_F_

L

da,

Mechapnische Deten

Vagsey 1,% kg
Abtnessungen: 8. Abb. 3.2,

Des Gahluss dar FKE iet oten wnd unten offen. Zin Schutzgltter

(I 20) ksnn beldsaitig ale zusHtElicha Schutz=mefnahre rage-
bracht weprden. Tn 1nt 8la Tutehlr 1lalerbsr,
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4 . I
Elnitmuhinweipe

Die 3EE kann ih beliebigsr Einteulage .rontlert werden. Die

Eirhsltung #ines Abetando sur Fashberbaugruppe ist nlsht er-
ferderliich., Die durch fraie EKonwektion erxielte Palliffung 1et
im allgemainen suprelchend. Filr eine maz. Lufteiniritistempe-
ratur von 45 ... 60 TC ist jedoch Iwengetellftung vorsusshen.
Fiir dis SKE kBnnen ebenfalls Frontplatien in rwel Auafthrungen
[Form & und B) begogen werden. Ea gelten flr deren Montage die
gleishen Geaichtapunkte wie im Tall 2, Fkt. 3. 3., beschrisben.

£ a4
[8.4) !
Auafilhrang
] M ; el h B
-+ Tl 158 179
- . 89,0
[] r 5,25 4 0,1 10,5 & 0,2
1 B 14T . 158
p ﬁ = Dicke |
3 H =n Farhe aochwATE wailgrag
é
P Hos®
i5ea2 i ]

L .
Atbs 3.3. Preatplatte fur SKE K 0365
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-

Fteckverbindar

el

Steckerktal IEUnZn

S teckar X i

£ T 1 Hate

I 13 2 Hete

X i Schuts-
lefiter

Esnchte;

o

X & 1 Hetez 1

I 2 2 Hets 2

& &3 Fohute-
laltar

I 21
I 2a
I 2

4 NFate 1
5 Hets 2
& frai

Die l-l.'.lEE.l'lti Fate 1 und Hate 2 dlrfen nicht pareallael ga-
schaltet wepden.

Stecikar X !:l

Kontekt

n I W An I I« Ea I Ji Oa
1 KOFP 1 hus 12 HALT 2
2 KOFW 1 hus 2/2 Trai

3 KOFP 2 Aup 173 HALT 3

4 KOFM 2 Aus 2,3 frai

5 KoRw 3 hum /4 dum 274
& KOFF 3 fral HALT 14

T Kok 4 frei HALT 5§
L] KORP 4 Aum 2/% Aum 15
E] EOFM 5 Trai KOFF &
10 Aum 2/E HALT & Aue 176
11 KOFW & Rum 25T hum 177
12 KOFF 6 frei HALT 7
13 L frei HALT B
14 ROFR 1 Aua 2/8 hum /8
15 AUS it} Halt & =
ib Halt & AEEET | Halt E =
17 Enlt E frai frai

15 froi frai Irsi
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19 ] AUS AUE
0 Adlg a5 it

1 ADE : YRR AUS

22 o1 o1 w1

23 Yy wErTERrt) | EEE
24 E KOFF & EOPM 8
25 4] 4] o

26 TEE RH 8 dus 171
27T TEMF i frai
Z8 Heteptuate 4] HALT 1
29 FET © BTOF Uz

*} mai K 0369.01

Sake,

aegckvartinder, dis im Urergeordnsten Gafil benbiigt werden

% 1 Buchesnlaiste 428=13 TOL 29311707

T it Stecksrlsists 286 TGL 29331/07

¥ 3 Pushesnleiste #422-8T7 TGL 29331/03 - Lttenachlud
422-87 L #9311/70) - ¥inkelanachlud

B .
Zugammannchelitedingungen

Vorreog- bee, Gruppansdewa bl

Ain K1
o= 1,2
E e i =4 R
Halt 1
T
e e
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Ein=/Auppchalteteuerung
a. such Anlage & = B

Kopplung SKE - ST (sufer K 0360%%)

o AUSGH
HaLT 1L =2 = HALT
L} 14
SKE | KOPP 1 AUSGE
4 %
O :
ECPFM 1 KOPP
r
EIDP#M
[ 2 BERKD

STH

i=]

.
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Eepplung SKE - STW/STEI

AL S
' HALT 1 . HALT
o 1/
| KOFM
KOPM 1 KOBF aTH
Y _G
= PERT
1
BKE
PERT™ |
KOPP 1. B BERT 1
B N - .
_ AUSGH
L
HALT 1K HALT 1 872
%-—c: 2
| KOPP 2_ _ AUSG 1
St '
KOR BERT 2
17 N - HALT 2
HOFP 3 L
.| EOPY ERVE
Kopplung SEE - M3M
0 . osuzm |
Tt
BALT 1, 1 E o HALY 1
KOPF 1_ . AUSG 1 )
1t ¥
sk | KOPM Y B BERY | =
HALE 2 o 1 B HALT 2
KOFF 2~ ~ AUSG 2
4 L
Xom 3. o EERT 2
T LR
HALT HALT 3
h —
KOPP 3 . Ause 3
o L
HOPM Y. .. .. TERT 3
L= | - ot

#]

F#

Fir dia reatlichen
Spannungen 18t apn-
log =u verfahren.
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Kopplung SKE - ST K 0360
i ALISCH
o o
KORP 1 ALUGGH ETM
% i K D350
KOPM 1 - BERT
- O = (v}
HALT 4 .. . HALT
et L
1w i .uu @
Wl G v 3 12 1% 24
L 380 BZa 1,0 k| 1,8 k 2,2 k 3.9 k
0,25 W
duaswahl efiner negetiven Spannung
SKE HALT 1 o ALIEGM
it ETH
MALT z o+ - 1k 5Tz
HALT 2 = - HALT s
0 b, HEH
e %
i=d ... 8 mpr bei K D360

Angghlul Thermoschel ter

SKE

++]

TEHF

Uz

=

s
Tt

%
}J

wahlweine
Eriizke odar
Schalter

Bal negetliver Foleritdt einem Ausgangs ist der ant-

gprechende Eingeng EOPF mit M fu Delegen.

Es aind susitslich alle fir den Koppelbetrisk IJTW/ETZ
nngegebenen Verbindungen (e, Teil 1, PEt. 5) Eu resli-

@igren,

&Q
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Teil 4
NHetefilfer

e,

Kurebeaschrs {bung

Die Baursibhe Netzfilter iat flr den Bloeste Iln crtalfesten
Gerdten mit Nepnepopeumg 2% V 5060 He konzipiert. In mpl=
chep Heitzen pind die Typen K DJ6E.01 und K 0368.07 fUr Oa-
rite mit Anechiud Uter Steckverbinder pesipnet.

Der Typ E 0368.04 int filr fesat engeschlosnens Gerdte vorge=
gahan, De der Ableltetrom disser Filter ihrer Datrisbeaspan-—
nung properticensl ist, erweitert slch der l.nwm';.dmgn'l:rruil:h
dar Hul-l:' bed kleineren Gardtaneannapannungen.

Die Pilter wedsen hobhe Einfiigungedimpfungen im Frequenzba-
reich 0,15 WHE bis 30 WHe euf. Sie wurden flir dis Punkent=
atfirung von Beaugruppen, Gerdten usd Anlegen entwickelt, die
Sahaltnateteiles und Wikrorechner beinhalten. Sie alnd dariber
himeus filr eine universalle Futsung gecignet. Dle Filter

d¥mpren Sthrungen, die vom Hete sul diea Anlege und umgekehrt
wirken.

Dar Schaltungeaaufbey tefinuet sich in einem slloeitig ge=
sohlogsanan Metsllgehiuse und testeht Bus siner Kettenschal—
tung geslgneter L-C-Netzwerks. [e Netreln= und -susginge
gind ala I4tanschlulf pusgefiihrt und aourch eine Abdeckung wvor

Bariihrung geschitst. Der Anechlul geechlirmter Leltungen imt
miglioh.

|2
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-

Elektrigoha Daten

Filter-Typ K 0368, 01 K 0368,02 K 0368,04

Eonnatrom 4 A G,3 & 12 A

Spannungebereich GF sss 2% ¥ 4T HE ... 63 Hu

[ SpEnnungeatisll
iber den Filter i1y
bel Feannetrom

Atleitetrom hei £ 1,6 mi B 52 ma

G i okl Bai eimpoliger Filtersbacheltung

vardoppelt mich der Ableitetrom

Frifopannung 2T00 ¥V = 2 &
{Leitung, Mo saa) Aghtungl

Frilfung K 0368.04 pur bai von Massalit=
fabnan getrennten Entladewideratinden

Gleichatromwiderstend|2 x 70 51 x5l 2325 dt

| 1 H
-ITvel ' Ipeap sl
-.__,*ri
ey ﬁ k . } ‘-\‘
J 1
- 11 i
i ¥ TJ!'I e !
- . e, |
F Q7 4 Edd 7 1 +4 m ® =
A
Wy

|
wlT o
jma Ha [TE
W an -0y i [ 8]

Abb. 4.1. Einflugungedampfung 8, (f), Richtwerte
{gemeeeen im T5%-Ohn-3yotem]
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kI
Wechanimehe Deten

Moase: 600 g K 0368.01
ECD g K 038,02
900 g K 0368.04

Almsasungsn K 0368,01, K 0368.02

| j s

- ewsdarsarty Mode sind Gréimale
B S waanvaD Ansichl ahme Ko gty
i, = ind ﬁmu fir Schrmanschind
e *_ o o Toabas cevm
P (e

e

Mmmlﬂ Apanasies B FRLE- 404AE

{offahve 56 TEl D-4M 56

Abt. 4.2.
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A bma noung K G368.04

J

Euig Fes HdanTeaD Ansicht shng Kopee A Capefadatses prEvRE
. i ERET,
Jam

it avade
ETIR e o s ]
= Kipmree e Sormenschiold
Em & - Mofpringary  facasd <rie
i vy L el £ PR Pk R
(oefanng Sk T DoelhdE
Unfolerigrte MaBe sind Sridtmple

A

=T

T6
B8 iz

]

wmser |

e
AT AT dp nh S

Lbbe 4.0

Eilnbauhinwelss

Bel Anechlud von geschirmter Leitung idt der Schirm durch
Welchléten in der Klamme fur Schirmenschluf zu Eontaktieren.
Es wird enpfoblen, die Leltungen wie folgt vormuterelteos

]
ot
rg 2T

ADDws 4.3,

b4
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T8
, lusamnen gahaltbedingungen

L
VMalnahmen eur Gewihrleistung der Filtersntstirwirkung

Dis Filter aind groBfliichig und keataktblenk suf Chesele- sder
Gohiussplatten cu mentisren, sc dal dis Impedenz zwischen Fil-
targehiuse und dem achirmendan Gabiuse des Ukergeordneten, =
antetirenden Gerite ao niedrig wie miglich gehalten wird.

Diesm gllt onalog fir e antetdrende Beugruppen und idnlagen.

Dis Filter “ainmd unmittelbar an der Eintrittestelle der Netm-
leitung in deo Gerdt onsubringen. Dde Lenge der Netsleliung
im Ger#t it oo gering wis moglich zu belten. Fei LEngen

: 100 mm eind gepchirmie Leltungen eo empfehlen.

Filtereingenge- und -susgengeleltungen Jdurfen nicht perellel
gefilbrt werden und sellen elch plcht kreusen.

2 T i
Sicherheitetechniache Forderungen

Dis Sicherheitobestimmungan flir die Anwendung von Funkent-
pthrelemsnten gemil TGL 20886 eind in ihrer Gemsmthelt
dureh den Anwender Eu eaicharn.

In Gerdten, dia mit dem Filter K 0368.08 pusgeriiatet sind,
imt an den Hetranpchlufetellen der Hipeain

"Hoher Ableitatrom, der Schutzlelter iot
yor dem Neteannochlul snsuschlisBan"

8 Rt ingen.




robotron

Teil 5
K ot @ tromy er sorgung

1.

Kurebeeshralbung

Dis Hotetromverporguogabaugrappe AKW E 03T0.02 18t fiir die
Stlitzung von Helbleiterspeickern (inabesandere dynsmischer
RAM-Speicher) im Pelle winar Hetrunterhrechung geelgnet. Sie
petet eich sus dem Punkticnekemplexen Reglereinheit (1), La-

desoheltung (4}, Stevsrschaltung (5] und elnem Satr Akkumu=
lateran (3} susommen. :

lauss [= Fofioaes wanoRmesne AH M

A1 I 3 Befriebssponnung des AKM
EINGE |
|Exak ot b | e X.2
b T LT R P
1
AbE. 5als

Im Hormolfoll (Metebetrisb) sarbeitet der Akkumodul mit eiper
Uber Jdie Steckerleiste X 1 zsurufilhrenden Gleichapsnpong von
+ 12 ¥ (EINGP) E.B. von elnem 57 K 0361,.08. Bel Hetzeauafoll

erfolgt eipe Umpeheltung {2) dieser Eetrieboapennung sufl die
internen Akkue.

¥it Vorkandensein der Betrielsspapnung werden durch die Reg-
lereinheit drei gagen Uberstrom und U'tu:lu'pﬂnnl.-lng. gaglchearts
Aupgangaapannungen EU53 1 ... AUSG 3 erzeugt und an X 1 be-
reitgestellt, Die Ledesohsl tung lkerwschi dem ladezustand
der Akkus und realislert Jje nach deren Zustand eine Komatmni-
girom- oder Erhaltungaladung.

1
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Yon der Bteusrschaltung wird das Vorhandepnsesin der externen
Glelchepannung (+ 12 ¥} Uberencht ued susgewertst mowla '|;.|;'1,|:|
Wocheoln der Batrisbesrt (Metsbetrieh =—=Wotetrombetrieb) dic
Zu= und Abechealtung der Akkum sungelfnat, Dis Zu- und Abmohal-
tung der Akkus erfolgt mit einem Helmfis, dom erat mit Anlie-
gon des Signale HELE funkticnabereit iet. Ist dieses Signal
nicht vorbanden, e wird der Stitebetriet verhindert bew. eip
in den Stiltebetrisb gelangter AKW ongescheltet. Ea empfichlt
#lch deher swecke Gewshrlelptung einer sicheren Ahecheltung
des AEM, den Eingeng RELE mit dem Hetencholter des Finelgerits
tu bediepen, Auferder resliolert die Steuerscheltung den
Eignalmustaussly enteprechend ABk. 5.2. Hierzo iat dem AEM

ein Hetzsunfelloignel WETR, dos im feweiligon Ukargeardneten
Gerdt su bilden iet, eugufiihren. Bei Auelfsll einer der dpei
geatiteten Spannungen wird vom AKN dee Signel TEFW gesendet.

¥ird von eilnem untergeordneten Gardt, kel Wisderkehr der Netfe
opannung, d88 Signel GETW geoendet, srfolgt im Stitetetrieb
#in Umechalten suf Hetzbetriet und die Fildung von GENLD.
War whbrend eines Feteausfelle der StUtstetriet picht gewihr-
leletet, 82 wird nit Wiederkehr Jder Fetsoponnung dss L¥och-
plgnel TERLT abgegeben. Oma Signal AEEIN weiat die Patrisbe-
art und den Lodesustend der Akkus ous, Vit Ubtergnng suf Stilte-
betriet schaltet es suf "H®. Errsichen die Akkus wihrend deg
"satrombetriets einen testimmten Entladezustsnd, mo geht des
Bignel T ;) ging Inpulefolge Wher. Sind die Akkus entle-
den; erfolgt ’“""""tiqgh ihro Abscheltung.
Vom Bimestren der Inpulafolgs. wum AbschElten st sin
Seitesatriah filr die Demusr Yoo mindese.. =

nin nock #léhers=
gaatellt, Ddess Zelt kenp B genutet werdemy o
externe Batterie (EIAK) sneuschlisBen, Diese kann nath. .
such bereits friher engeschlosssn werden. Dabel aincd eine
Entkopplung {(?) vom internen Akku sichergestellt und die
Ledeaahaltung fur diesen externen AEEY nichi wirkasms




3EEni1Iuilﬂuﬂﬂh

TErA: vom AEM smpfangen

TENLD: vom AKM gessndet

TETW: vom AKM gesendet {dergestellt),
vom AEM ampfangen {a. Text]

AL 5.2,

2.

E]HH trische Dmten

2als
T ingeng ada ten
wiung 12 ¥V + 3 & (bel Netzheirieh)
| T
Rylrin 12 V& 2V (beil Speimung mit ext, Akku)

gtroppufprhme btol Hennloat

TR

&8



2.l
Auagangpda tean
- AUSG 1 | AUST 2 | AUBD 3

sennspannung [V] sz les  |os

Neannetroes [-I.i:l_— Hatebatrish 1000 1200 25
| Hennatrom [md] - Stutsbetried 500 1000

Telarane der AUAEANEeSpaRAUEE + 1%

¥alligkedit { <50 kHed B0 ¥

berntromochute B-Ermsungutrm & ¢ 1 Hennatrom
_ﬁ‘buﬂpmmnun:hut.: .Iml'n::"uchiamlllll = 1,2 2 Henn-

&

BpEnung |

Stilteesit (bal
Ladezeit fir ¥Va

vollen Akkus)a

1ledung;

{d.h. Abachal tong wegen
Entlodung der Akkos iat

arfolgt)

Signalpegely AKEIN = TTL=Pegel

£y & 0,5 h
£ 28 n

WEFE, GEHPN, UENLD - open collector-Signal, Beid-

seitiger Abmchlufl notwendig

B R T
Lt 0 4.0 0,87

+58Y, +5Y
Treiber - Empfanger
Emptanger Treiber
DA POROTEND 30 Sowesiisa
o g sinmrs DR R T A
Abtk. 5.1%. .

VEB ,OTTO BUCHWT.—

L

STARKSTROM rAMLAGENRA L

DRESDEN i
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I
Machanische Imian

LT T T45 kg
Abtmegsungeni 8. Atb. 5.4,

A
Einbauhinweise

Dar ALKM konn in beliebdger Lages montiert werden, wobel ein
Mindeatabatend sur Hachtarteugruppe nicht erforderlich iat.

Deam Hullpotentisl 4ot nicht mit dem Gehluee des Module ver=
bundan.

Bei Fetzhetrieb iat eine Iwangebellftung des AKM notwendig,
upnd el StUtetetriet 1ot die durch freie Konvektion eintre-
tandes Eellftapg susraichend.

Die Lufteintrittatemperatur darf mad, « 4% © betragen.

2s
Steckvarbinder
Te
Stuuurb-le!mun
Stackar X 1 Stecker X 2
[ﬂ]‘l.‘l‘-ll:t1 Ealeagung Eonteikt Falegung

& E
L AUSBG 1 1 EELE AKEIN E
* AUSE 3 2 frei TENTD
1 L, 3 frai wErn
4 EINaY i frai fral
E ETAX E frai I
& AUSGE 2

T1
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Saia

Steckvarbinder, die im ltergecrdneten Gefld b-untiti_El wardan

I 11 Buchsenleiste 288B=6 TGL £9331,/07
I 21 Buchesslelsmte 222-10 POL 29311/04 - Litanschluf
Pucheenlelete 232=10 TGL 29331/04 - Wickelenschlull

P

fusnmuenechel thedingungen
(8. Auch Anlage 5)

HGE
AR AUsGH| STH
I

L

[ Tpe————

Abks 5.5 Petriebespennung

el

RELE \"1

AbE. S.6. Ea¥ <op i LA L Eplela
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Le

Wair tung

»1ft Ear Wartung
In Erweiterung den im Teil 1 dieaser Vor :
Ausgeftbrten gils =° £ = WM £ar—"" "
o an AKM |:L11.,5|-'huutu Bt bt a ipt Int-ﬂl'ﬂ'lthﬂnﬂ dag pachfol-
genden Auszugs sus der sWartungavorschrift fir AEM K 03T0.02°
1,62, 10%005.3/63 pasn & Wonsten siner Wartung Eu um ba sl e,
Die Kontrolle und Wertungssrbeiten sind nachwelepflichtig.®

Aumrug sus der Wartungevorschrift (1,62, 109005, 3563}

#iur AKM K 0370.02

2.1, ]
Allgemainean

Baolels
Battaria

Die Batteris des AEM beatent sus 10 goedichten WC=Akkum T¥p
K2 T,5 dea VEE Grutenlsmpenwerk Zwicksu (Mennkspaglitst 7,5 &b,
Nennepannung U = 1,2 ¥, Nennentlodeatron I = 1,5 A, Betrista-
temparsturbersich = 20 °C ... « 35 'C). Die Oetreuchalage der
fellan imt beliekig. Wartungearbeiten beschrinken slch auf
Lade=/Bntladecyklus. Uffnen der Zsllen oder RWachfullen ¥aon
Elektrolytes Tlihrt cum Totaleuafsll. Imfur und fiir daraum
resultierends Folgemchiden wird jede Haftung abgelehnt.

Im EKM werden &n die Batteris erhthte Anfarderungen gestellt
{Betriebatenpera turbersich entapr. BEL I1I: § ol PORST T - 8
Entladung mit I >3 A). Dersua resultiert, daft mich dia ent=
aprachand TGL 29807/01 angagetane Lebensdauar von 100 Lade-
Entledesyklen suf atwn 20 Iyklen wverringert, Damit iat ge-
wihrleiatat, ded Auch an den Eetrieatatempersturgrenean und tum
Ende der Batterielebansdauer der Kapneititantfall dar Zellen
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I
t‘ grhen Grencen bleibi, daf dis geforderte Stlicseit won
= Ny a

2 ird. Yorausseteang daflir int; dsB noch-
otaha H."' g!..l:h‘l- w
i ﬁ”' an gankt durchgefihet werdsn. Die Durchilbrung
18t nechwelispflick, .

E|1.§|
Eenditigte Medmittel

= Kenotaptetromlodegerit J = 360 md
(2. B. Stromversergungegerit Stetren 1207 mis
Eenstantetromchorakteriotik)
- Stromwesser J = 0 .., 1,2 A Klepeengensuighait 1,5
= Digitalvol thesar
- Belestungewiderstind R = 7,500 4 5K By £ 20w
Ra0,7500; 58P, 2 4 v

B.1.3,
Umga atad LAELT )

Dis Funkte 8.7 .., 8,4 sind in felgenden Ungebungoted ingungen
durcheafiihren:

Umgeunkg e tenpata tur T =20 0 T 2K
Rel. Luftfeuchiigkeits & G0 %

B,1.4.
Zeitliche Folge der Komtrell- und Wartungearbeiten

- Betteriekontrolle enteprechend Pit, &.7. nach B Mena ten

Einasstzdsuer

= Btterigwartung entaprechend Pht. 8.9, meah 12 Moae tean
Eingatedauer

= Wisderholung &b 1. fnstrich pech 18 Wonsten Einsstz—
dagar

T4
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B.2.
Batteriskentrolle

a) Entterie im AEM abilemmen
b) Wit J e« 1,54 (R} = 7,551} bia U = (10,0 & 0,05} V

antledan,
Hackwals dar Hopeelthts P[5_,|".l.i‘1 = 1,8 &, t/h F- B,

Peinm Errsfichean o.m, Espeeiiit kenn dis Emiterls welter-
varmendet werden.

" @) Leaden mit Eonotantetrom J = (380 & 5} mh lker £ = 28 h.
Ledssshlufepannung neu featatellen. Battorie damit kenn-
palchnen. :

d]  Wird 1'55. = 6,3 Ah nich® srrelicht, Ladeschel tung prilfen.
Bei Tunktipnlerapndar Ledepcheliung wird eine Botterie-
WArtung eptapr. FEt. B.3- durch;lﬂlhrt. Del dafektar LAa-
degzhaliung ist mit (a) fertzufohren und denach (e] bise
{e} zu wiederholen.

Batterie snkleamen,

i, Y.

Eaiterlawartung

Iatteris aus AKM muabeuen

Batterie entleden mit J = 1,5 4 (A = 7,500 ) bim

U = {10,0 £ @,056} ¥

Fattarie 28 h laden mit KonntAantstrom J = 380 + 5 nk.
ladepehluBaponnunge U = (14,% & 0,5 V.

Eingeleellen mit J » 1,5 & (By = 0,7501) bim

iU = 1,0 &« 0,05) ¥ entleden.

Zallepm mit E/4h = 1,5 A - T/h = B33 kfnnen welter wver-
mafdal Wardaern,

Gegebenenfolla ist dis Eattaris durch Zellen mit edner
Kapagitit in der gleichen Grifenordrung wis die walter-
vnrwendbiren #u Kopplettiersn. DMe Verwanoung neuar Zel-
ten pur Eomplattierung ist miglich, aber undkonsmiach.

s
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- Bal dunfall von mehr ale 5 Dellen ist dis gessmte Botteris
auAEutauschen,

= Bnttarie wisder snklemmen.

Bada
Istterlewsrtung mnach Lagerung des AFM

Heachk Tranepori- und Lagergeit voo jewells & Wonoten isat die
im AKM befindliche Batterie mit Kometantetrom J = 750 nbk

Ubtar t = 14 b =u loden biw, der AEM Uber t = 28 h in Fetriel
21 nakmen.

&
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Tail &
Gleichapannung ewandler

1
Korebaschraibung

Plir dies Gleaichaspannungewandler gilt dne gleiche Punktlcase-
prineip wis filr die Schaltnetzteile (8. Bush Teil 2,

Abb. 2.7.0. Dar Unferschied besteht im Wepfall der sinFenge-
peltigen Gleichrichter (EINGP). Dmfiir fat nle TFefiristsapan=
nung eine Gleichespannung sueufilhran.

Die Typen K 0365.01, K 03JE5.06 und K 0365.07 arteiten als
selbeisohwingendes GogentaktfluBwandler und der Trp E O3BE. O
8le selbotochwingender Eparrwendler. Me Taktfrequenz liegt
in Abhdngigkelt won cer Eelsstung bei 20 ... %0 kHe (Gegen-
taktfluwandler) hew., bel 20 ... 100 kHz (Sparrwandler). Oia
Typen K 0365,21 und X 0365.27 Arbefiten ale BintnktfluBwand-
lar; ale von alnem Reagelacheltkrels geotauart warden. DMe dr-
telitefraquens liegt bel etwe B0 kHm, w't._rﬂngig ¥on der Balae-
otung. Scbald dis Betrietespennung snliegt, beginnen die Wand-
ler ea arbeiten. Die Typen K 0365 besitsen #inen zualtelichen
I"I'I.-St:umingnn;"} (HALT) ear Sin-/lusecheltung. Ide Typen

E 03}65.01, K 036506 und K 0JE5.07 bleiben susgeschaltiet,
asolapnge HALT, des Fotentisl "HY und die Typen K 0365.71% und

K 0365.27 bleiten susgescheltet, malengs HALT des FPatemtisl
"LF het,

Din Aupgiinge sind nicht gegen Uberspannung cder falach cepolte
oxterng SpAnnungen geschitct. Sie eind jJedech kurzeachludfeat,
td.h. nach Bepeitigung dem Kurzachlusses int die Punktiane-
fahigheit wisdarhargaatellt. Der Typ K O16E.07 darf nicht im
Leerlauf betristen werden. Eei allen Wendlarn heten Ein- und
tusgangaapannung glelchen Becugspotentisl.

"1 d.h. Flanken und Pegel des Steveralgnnle milasen den
ffl-Paronatarn aniteprechen

T



EINGP AUSE o EINGP AUSGP
K D365 K 0366 AUSGM
o HALT M
+HYLL HULL o HULL HULL
Abth. 6.1,

Die Typen K 03£5.07, K ©365.06 und E 0365.07 besliteen ein-
gangasalily ein komplettes Sietglied. Die Typem E 03E5.21,

E 036527 und K O0366.07 enthalten an dleser Stelle nur einen
Glittungakondensator. Werden in unmittelbtesrer HiEhe dismer
Wandleriypan nech weitere Verbreucher mit dear glelchen FPa-
triebesspannung verscegt, empfishlt &8 aich, die in Abb. 6.2,
dargaatallis LO-Beschsltung worsunehmen.

THE -apaccess

, Uk W Drossel EINGP
— 20uH/TA
Ce
3 NULL
AL, bB.2.
Wandlertyp |:; 0365, 21 Ik 036527 " |x 036601
':3 i31|m 4-?_..:-1'.-1'4"15 ¥ |'El'l!ﬂ I-TJ,.F'."."'lﬁ v |Elhﬁ ?E'I:I‘l..td!'.u"'f.'-,] v

T8
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2

Dmtan

Elaktrische

2als

Eingangeds ten

¥endlartyp

E @365.01,06,07

K 0365.21,27

K 0366.91

Betriata—
RNpARRUNE

5T 4 0,25 %

127 + 0,67

E¥ 30,257

Stromenf-
mahms bel
Nennlaat

1250 mi

S0 mA

500 mi

Ftromauf=
fAahkme bai
Kursachlud

€300 md

« 30 ma

< 30 mA

2aida

Aunagangadn tan

Wandlertyp

K 0365.01

Ok

27 K 036,01

Lusghnga-
BRRLAERE

uy [v]

AURgRAE A=
atlrom

Iy [mi]

TOG

300

oo

L

*]

Toleranc

Sivml:lﬂ

Wirkungmgrad

atmn 60 %

™

) Hierin sind Einntellgensuigkelit, TomperaturdeilTt, Reste

walligkelt und Fickwirkung sullissigar Eingengaapanming s
und Loatachwonkunger antheltan.




robotran

Zupitglicha Lapi= und AngchluBbedingungen

Pei susgengesettiger Delesatung der Typen K 0265.01,

K 0%5.06 und K 0365.07 mit einer kspazltiven Loat

> 500 uF ould die Eipgohaliflenke der Singangsspanaung
i d0pa selin,

Apdernfolle mul, nechder die Eetriebaspannung snliegt, die
Bingohsl tung des Wendlers Uker den Steuereingeng HALT er-
folgak.

Bei Angeklup der Wendlertypen K 0365.21, K 0365, 2T und
K 0366,01 ist su beachten, deB dis Rickleitung des Ein-
gorgegtrong Uter NULL E (Einganganull) und die Rtoklel-
tung der Ausgengastrdme Uber FULL A su erfelgen hot.

Pilr dis Einhsltung der lusgengespapnungotolerént heim
Pyp K 0366.07 ist ein Windesstron von 10 mhk j= Aungsog
aotwendig sowie ein testinmtes Verniltols der husgenge-
pirime gueinender enteprechend Atb. 6.3, olnrzuhalten.

- t-?zl;“"‘}
4o y 1 055952
ad A r
20
‘m_
¢ — 3 [m]
¢ 0 A I W

Atbh. 8.

a0



robotron

I

Mechapische Dotan

Momsa: = 60 g

T i T T

000000

H %EI g
(=

000000

Me-n—n-s-n=-=E 70

At Buds Abmessungen
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L
Eontaktbelegungen

Typ K 0365.01,06,07 | K 0365.21,27 K 03660

Kontekt

ﬁulﬁ;uﬂﬂl

BINGT

WOLL E

NULL

EINGE

EINGF

frei

10
11
12
13

intarn belegt

14

frai

15

HALT

Tral

frei

14
il

19

20

intern belegt

L HALT

KULL &

Irei

intern belegt

FULL &

AL5GN

21
s
21

AUSE

24

B 3

AUEGE

fral

24

frei

27

=H

intern belagt

freil

frei

gz
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Die felgenden Anlagan aind dem Heft belgegetsni

Anlage

Anlmge

Anlange
Anlage
knlege
Aplmga
Anlage

Anlage

& =1 & n A

Solobetrieb
Zplobetrieh

Kopplung
Solobetirieb
Kopplung
Kopplong
Kopplung

g™ K Q360

5T K 02361,
0iea,
0363

37-37N

Mo

AN - 5T

SKE - ST (3ignalplan)

SKE - 5TM, STZ, WSM [Signalplen)

SKE Hetoverteilung

23



robotron

Heraygugabar:
R

YEE Hototrom-Slektronik
EDED Zellm=Mohlim

Sktrofe gar Antifa G6l=Gb

Yerantw. Lektor im duftreg
der DEWAG Cotthbua:

Dr. Lute-5ieffen Teg, Leipeig

S
\C) ¥EE Bobotron-Elektronik 198§

Eq

HG IIWLLEG 02 IV 1B S el

B IIIIEEE~w~w—""




