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1. Kurzcharakteristik

Daer Adapter realisiert eine parallele Schnittstelle (Centronics-—
Interface) und zwer serielle Schnittstellen nach Y.24. Zine der
beiden Schnittstellen ermoeglicht die serielle Uebertragung nach
V.24 oder I[FSS.

Die auf der Steckeinheit installierten Schal ter ermoeglichen
fuer alle Schnittstellen die Auswahl unterschiedlicher Basistor-—
adressen und Interruptleitungen.

Die Verbindung zum Systembus (Stromversorgung, Steuersignale, und
Daten) erfolgt ueber eine 6b2-poligen direkten Steckverbinder
(X1).

Die FRealisierung des parallelen Interface erfolgt durch eine 25-
polige Buchsenleiste (X2).

Fuer die beiden seri1ellen Interface sind zwei Varianten vorge-
sehen:

-ein Fanal (V.24), wird ueber eine 9 polige Steckerleiste (X3I)
realisiert.

-ein weiterer Schnittstelle (V.24 oder IFSS) wird ueber einen -
Adapterwinkel durch einen 25-poligen Stecker 1n gemischter Bele~
gung (V.24 + IFSS) nach aussen gefuehrt.

2. Technische Daten und konstruktive Beschreibung

2.1. Technische Daten

Abmessungen: 106mm 3 337mm

Steckverbinder:

X1 = 42-poliger direkter Steckverbinder

Systembus:
212-62 EBS-GO 4006/01-2~V

—Farallele Schnittstelle: X2 = 25 polige Buchsenleiste
203-25 EBS-GO 40046/01-2-V

-Serielle Schnittstelle: XI = 9 polige Steckerleiste
101-09 EBS-GO 4006/01-2-V

-Serielle Schnittstelle X4 = 2b6-polige Steckerleiste
V.24 oder IFSS 102-26 EBS-GO 4006/01-2-V

Adapterwinkel : 25 polige Steckerleiste
123~25 EB'™ ‘GO 40046/01-2-V

Stromversorgung:

SF = +5V 0,65 A

12FP = +12V 0,03 A

12N = —-12V 0,03 A

SN = -5V keine Stromaufnahme
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Serielle Schnittstelle S2 (V.24):

- TGL 29077/01, 02

[

- Signalpegel: 'EIN’ IV (#3V L. +12VD
"AUS”’ =TIV (=3V ... =12V
- Uebertragungsrate: max. 9600 Baud
- Kabellaenge max. 15 m ) - i X
— Schnittstellenleitungen: 101, 102, 103, 104, 105, 106, 107,
108, 109, 125
- Fegelwandlung: 75150
- Asynchronbetrieb

]

(Sender), 75154 (Empfaenger)

Serielle Schnittstelle IFSS:

- TGL 42886
- 20 mA-Stromschleife
- Signalpegel: "1" = 15 ... 25mA (High~Fegel)

"ot = 0 ... 3mA (Low—-FPegel)

- Optokoppler beidseitig (jedoch galvanische Trennung nur Umyﬂ
Fassi v—-Mode des Senders und Empfaengers, wobe1l zu Ummnjnmj.—mjw
dass die standardmaessig geforderten 4 mm Luft— und ?wymn
strecke auf Grund des gemischt belegten Steckverbinders
fuer IFSS und V.24 nicht eingehalten werden koennen.

- Uebertragungsrate max. 9600 Baud

- Kabellaenge max. 500 m

- Schnittstellenleitungen: SD+, SD-, ED+, ED-

Aktiv— oder Fassiv-Mode fuer Sender und Empéfaenger

- Asynchronbetrieb
Parallele Schnittstelle Centronics:
~ Lastverhaeltnisse der Interface-Signale

Ausgabetor (und Eingabetor) der & Datenbits.

max. Ausgangsbelastung:
—-I10H = 2,6mA (bei 2,4V)
1oL = 12mA (bei 0O,8V)

ist fuer das Interface selbst uninteressant und

Das Eingabetor
: | benutzt werden.

kann in Erkennungs- und Selbsttestroutinen
£ingabetor fuer S Statusleitungen.
max. Eingangslast:

-1IL = 1,5mA (bei 0,4V, einschliesslich Full-Up-Widerstand
4,7k0hm)
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Ausgabetor (und Eingabetor) fuer 4 Steuerleitungen.
max. Ausgangsbelastung:
~+0OH = 0,5mA (ber 2,4V, open collektor mit Full-ip-Wider-
stand 4,7kOhm)
IOL = 13mA (ber ©O,4V)

Das Eingabetor kann fuer Erkennungs— und Selbsttestroutinen
benutzt werden, oder fuer Spezialanwendungen als reines Ein-
gabetor, wernn die Ausgabeleitungen auf high geschaltet sind

(open collector).

2. Bauelementebasis

Auf der Leiterplatte sind im wesentlichen folgende Bauelemente
eingesetzt:

fuer die Busschnittstelle:

Schaltkreis DS 8284D nach TGL 42622: 8-Bit-bidirektionaler
Bustreiber/Empfaenger
(Daten)

Schaltkreis DS 820SD nach TGL I9864: 1-aus 8-Decoder

(Adressen)

4—fach Treiber fuer

Interruptleitungen

Schal tkreis U74 HCT 125:

Serielles Interface:

Schaltkreis 8250: programmierbarer serieller E/A-Baustein
Schaltkreis 7%91%4: Z24-Leitungsempfaenger
Schaltkreis 75150: V24-Leitungstreiber
Schwingquarz MQ 02: 7372,8 kHz
Optokoppler MB 104/5SB nach TGL 364609
Faralleles [nterface:

Schaltkrei1s DL153D: E/A-Decoder
Schaltkreis DL3I74D, DLS541D: Datenregister

Schaltkreis DLO74D, DL17SD, DLS40D: Steuerregister
Schaltkreis DLS41D: Statusregeister
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2.3, Konstruktive Beschreibunc

Hardwar @i emente Zur fealisi1 e~
parallelen

Aur einer l_eitaerplatte sind 1w
rung Twel e ser.eller banaei @ EY A ©1ner
Schnittstelle {e~mtronics angeosrdnet.

Aus kanstruktiver. Gruenden 1st autf dem Anapier dre
vorn nur zwel Schnittstellen—Steckverpinder: w-polig fuer
und 2S5-polig fuer {entronice, moeglicl. . nach
Die :welte serielle Schnittstelile verwirhiizh: einen kKanal ach
V.24 oder eine 20 mA-Stromschleife IF35 und wi1rd ueber ei1nen ML
poligen Stecker 1rn gemischter Fin-Belegung nach aussen cm«cmmmmm\
Der 2S-polige Stecker 1st an elnem ac Chazsi s betestigten

o]

Unterbringung
.24

terwinkel unteryebracht.
Ueber DIL-Schalter erfolgt die
adressen und der Interruptleltungen.

Auswahl der vorgesehenen Bas15”

Anschluesse:

er—
X1 = &2 poliger Steckverbinder Systembus (Stromversorgung,Steu

signale, Daten )

X2 = 25 polige Buchsenleiste parall. Schnittstelle (Centronics

X3 = 9 polige Steckerleiste serielle Schnittstelle (V.24)

X4 = 26 polige Steckverbindung mit Bandhkabel
(gemischt

25 polige Steckerleiste serielle Schnittstelle
v P ? belegt mit V.24 und IFSS-Lei tungen)
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Bicckschaltbild: 2.4, Anschiussbedingungen
vstembus 2.4.1. Syszembus—Anschluss
i Inter- T Gteuer - . ~dress-— ' ~8it bontak . S gnal name Kormtar " Signalname
I rupt- L ocrsnale { si1gnaie .aten- BOT Toov Ao~ D7
I signaie . . stgnale BOD RESETDR\ D¢
: , N S R D B sF D=
I : i 1 i I BOS =N D4
1 i i Adress- 1 I Tatenous-— I BO7 12N D3
i T . Jecoder ! 1 "reiber i BO9 12F )
1 T | S M I B1O oV i
1 : 1 i B17 /10W D&
z | L e e e ! B14 7/ IOKR AEN
I . : I Pl BZ1 IRQ7 AS
! : D e L - R B> IRQS AS
: M I I I I o B74 1RQA4 A7
I i I I I I i I ot IRQ3I Ab
1 1 ___ 1__1_ o ____ 1__1____I Zeatronics I B29 S AS
1 I 1 1 I 1 1 I . I Bt oy A4
1 1 1 1 I I I 1 AT
1. 1__1__1_______._ I__Y1__I________._ I 1 AZ9 AZ
I 1 1 1 I I 1 I AZO Al
1 I__1__1_ J1__1__1_ 25-polige ATl AC
I I I I I Buchse
I _ . I 8250 1 I 8250 1
w Hnlllmnnluu mnnlm..nmnnu 2.4.2. Schnittstellenanschluesse
L - - 1 I__- Anschluss zur seriellen Datenuebertragung 9-polige
W w Steckerleiste X3
|||||| m w V.24 W Hontakt Signalname Bezeichnung
||||| L I Sender I 01 109 v.24-Empfangssignalpegel DCD
I I 1 Empfaenger 1 OJ 104 V.2a4-Empfangsdaten RxD
I Umschalter 1 I [ 3 103 V.24-Sendedaten TxD
I v.24 oder I I 04 108 V.24-Datenendgeraet bereit DTR
I IFSS I I as 102 V.Z24-Betriebserde SG
G I ?-poliger 06 107 V.7?4-Betriebsbereitschaft DSR
|||||||| 1 1 Stecker 07 105 v.Z4-Sendeauf forderung RTS
: : [932) 106 V.24-Sendebereitschaft CTS
SR ) SR 09 125 V.24-Rufzeichen RI
I I 1 I
1 IFSS 1 1 V.24 1 Anschluss zur seriellen Datenuebertragung Zweiter Kanal
| 1 I Sender I 25-polige Steckerleiste
I I Empfaenger I
1 1 1
1 1
) S I
I
Y 26-pol Steckverbinder
I
I Bandkabel
I
I
25—~poliger Stecker (Adapterwinkel)
ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG 7
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tontakt Hiamalpame BeIelcnadng

w32 e V. It-Sendegas ‘
[ [ Vo Z24-Emp fanagsdat s T
il e VLD h-Sendeant for e T
NG b VL 24-Sendeberey v
(829 LG0T L .24-Betriebsber @1 mraotate USK
i ol V. l4-Betriebserds i
OO0 o V.24-Empfangsst ; oco
e o Lendedaten plus
it Hendedaten minus LR
1 Empfangsdaten munaus TR
] V24 -Datenendger ast oy ot TR
2T Yo24-Rufzerchen R
jue Fmpfangsdaten oias IR
Anschluesse "wur parallelen Datenuebertragung Buchsenle:sre X2
Fontakt Sirygnalname kontakt S1gnal name
i
01 STROBE 10 /ACENLG
DATA1L 11 BUSY
DATAZ 12 FE )
DATAZ 1z SELEK T ;
DATA4 14 /AUT FEED XT
DATAS 135 /ERROR
DATASL 16 /INIT
DATA7 17 /SELERT IN
DATAS 18 - 25 OV (GND)

3.1. Einfuehrung

Der Adapter fuer serielle und parallele Fommunikation erhaelt die
Steuersignale und die Spannungsversorgung ueber den FC-Systembus-
Steckverbinder.

Der Adapter realisiert 1n der maximalen Bestueckungsvariante
zwelr unabhaengige serielle

Ueber tragungskanaele mit jJjeweils einem Sende- und Emp fangskanal,
die vellduplesx 1m V.24-Inter face betrieben werden koennen bzw.
kann der auf der Erwelterungssteckelinheit realisierte FHanal als :
V.Z2a4-Intert+ace oder 20 mA=Stromschleife (IFSS) wahlwelse ei1nge- i
setzt werden.

Mit dem Farallel-Interface 1st es moeglich, 8 Datenbi1ts parallel

RERVIY Druct er mit Centronmics—-Schnittstelle zu ueber tragen {nicht
ungekehr t ') .Fuer Handshal1ng, Statusauswertung u.a. gibt es 4
Ausgabesignale und 5 Eingabesignale. Alle Signale wind ueber
normale Eingabe- und Ausgabebefehle programmtechnisch erreichbar.

(o
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3.2. Schaltereinstellung fuer E/A-Adressen, Interruptleitungen=
ebertragungsverfahren

System

Durch DIL-Schalter wird die Einordnung der Steckeinheit 1m
om-

und die Einstellung des seriellen Uebertragungsverfahrens vorgen
men.

Zuordnung der Schaltergruppen:

- 81 Schalter fuer IFSS Sende- und Empfangsschleifen

- 82 Adressen und Interruptleitungen fuer Farallel-Inter-
face Centronics

- 83 Schalter fuer V.I4-Leltungen 2.kHanal

- 54 Adressen fuer 2. Kanal, V.24 oder IFSS

- 85 Adressen fuer 1.Kanal

- S6 Interruptleitungen fuer beide serielle kanaele

- S§7 Umschalter fuer die Sendeleitung von V.24 auf IFSS
oder umgekehrt.

- S8 Umschalter fuer die Empfangsleiltung von V.24 auf 1IFSS
oder umgekehrt.

Schalteranordnung und Bedeutung:

V.24 I v.24 I CENTRONICS

1 I
1 1

..... 1 o1 1 I 0278H u.027CH 1)
1 I 0378H u.037CH 1)
1 1 IRQS
I 1 IRQ7

s3 10

1

S4 10 1 I OZ2F8H
I
I

Sé6 I oI IRQ3

s7 I o1
S7 und S8:
V. 24=AUS

S8 1 oI IFSS=EIN

ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG Q



Schaltergruppe 53: Fuer V.24 alle Schalter ‘EIN'.
Fuer IFSS alle Schalter AUS" .

EIN ays
HHHHHma T I Schaltergruppe 51t:
S1 I____0o1 IDrossell Fuer V.24 alle Schalter 'AUS’.
I____0o1 I I Fuer IFSS alle Schalter 'EIN'.
1 21 1 1

Die im Bild als Beispiel dargestellten Schalterstellungen haben
folgende Bedeuung:

Zustaendig fuer 1 Adresse I Interrupt
llllllllllllllllll I]——— e e o H ——— - e = e
Centronics I 0OZ78H und O37CH 1) I IRQ7
V.24 1.Fanal I OIFEH I IRQ4
V.24 (IFSS) I O2F8H 1 IRQZ

L) Diese Adressen ergeben sich daraus, dass der Adressdecoder
ohne die Adressleitung A2 beschaltet ist. Das heisst, 1m Gegen-

satz zum seriellen Teil ist alternativ nur die Verwendung von 2

verschiedenen Adressen moeglich.
Beim Einstellen der Adressen ist darauf zu achten,
- dass bei dem seriellen Teil pro Kanal nur eine Adresse

eingestellt werden kann,
- dass die Adresse der beiden Kanaele unterschiedlich sein

muessen und
- dass beim Interface Centronics ebenfalls nur eine

Adresse eingestellt werden darf.

Die Interruptsignale werden durch Bustreiber mit Tri-state-Ver—
halten auf den Systembus geschaltet und sind high—-aktiv.

3.3. Serieller Teil des Adapter

3.3.1. Allgemeine Eigenschaften

Der serielle Teil des Adapter ermoeglicht nur die asynchrone
Ueber tragung und ist voll programmierbar. Das Kernstueck ist der
8250. Er fuegt Startbits und Faritaetsbits hinzu und loescht sie
wieder. Ein programmierbarer Baudraten—-Generator ermoeglicht die
Verarbei tung bei S0 - 9600 Baud. Es werden Zeichen mit S, b, 7
oder 8 Bits mit 1, 1,5 oder 2 Stopbit unterstuetzt. Ein voll-
staendiges Frioritaets-Interruptsystem steuert Sende-, Empfangs—,
Leitungsstatus und Modeminterrupt. Diagnosemoeglichieirten ge-
statten die Schleifenrueckfuehrung von Sende-/Empfangs— und Ein-
/Ausgabesignalen. Aufgrund des vollen Doppelpuffers ist keine
exakte Synchronisation erforderlich.

ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG 10
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3.3.2. Betriebsarten

Die verschiedenen Betriebsarten werden durcn Frogrammierung des

2250 gewaehlt. Das erfolgt durch Anwanl der E/A-Adresse mit
Schreiben (OUT) der entsprechendern Steuerbyts. Mit den Adressen

A0, Al und A2 werden die verschieden Register, mit denen die

Betriebsarten definiert werden, bestimmt. Weiterhin wird das mwn

7 (Teilerspeicher—-Zugriffsbit) des Leitungssteuerregister mit

zur Auswahl bestimmter Register benut:ct.

3.3.3., Interrupts

Der seriellen Steuerung des Adapters stehen zwel Interruptliel -
zur Verfuegung (IRQT oder IRQ4). Ueber Schalter ist die
richtigen Interruptsignals
wardaen kann,
gesetzt
Lm

tungen
Zuordnung des fuer den Einsat:fall
auswaehlbar. Damit ein Interruptsignal aktiviert
muss das Bit I des Modemsteuerregisters auf | (high)

sei1n. Ist das der Fall, loest Jeder rulaessige Interrupt
Interruptregister ein Interruptsignal aus.

3.3.4. Datenformat

" Startbit DATDITDZ'DI!DA'DETD6 D7 Faritactabit Stophits—'

Das Datenbit ¢ ist das erste zu sendende oder zu empfangende Bit.

Je nach erforderlichem Datenformat wird das Leitungssteuerregis-
ter fuer das automatische Zufuegen des Startbits, des Fari-—

taetsbits, sowle des Stopbits (1, 1,5 oder 2 Stopbits) pro-
grammiert.

3.3.5. Interface IFSS

Das Interface IFSS entspricht dem 1m System der HKleinrechner

(SKR) vereinbarten Verfahren zur seriellen Informationsuebertra-—
gung zwischen Ein-/Ausgabegeraet und Anschlusssteuerung e1nes
SKR-Rechners 1n der spe:ziellen Auslegung fuer eine 20 mA-Strom=—
schleife. Das IFSS erlaubt eine asynchrone Uebertragung (Start-—
Stop—-Betrieb) mittels Stromschleifen in einer Vierdraht-Duplex =

verbindung.
Informationsaustausch erfolgt durch die Uebertragung serl -~

Der

eller binaerer Signale mit waehlbarer Geschwindigkeit, die im
Rahmen der moeglichen Baudraten durch die Nutzer zu vereinbaren
1s5t.

Sender und Empfaenger sind mit kKonstantstromgellen ausgeruestet
und loennen wahlweilse 1m Aktiv- oder Fassiv-Mode arbeiten.
Fuer die Informationsuebertragung muss eine als Stern-Vierer ver—
seilte lLeltuny st einem maximalen Stromschlel fenwliderstand von

200 Ohm verwendet werden. Die Leirtung muss geschirmt sein.

3.3.5.1. Verbindungsleitungen

In der folgenden Tabelle wird am Beispiel zweler miteinander ver —
bundener FC'c die Verdrahtung des Verbindungskabels gezeigt.

SNWENDUNGSBESCHRE I BUNG 12



25 polige Buchsen-—

29 polige

leiste eiste
Kontakt Signal Signal

9 SD+ ED~

11 SD- SD+
25 ED+ SD-

18 ED- SD+

3.3.5.2. Loetbruecken fuer die

Buchsen—- Strom-—
Schleife
Kontakt
18 1 ? o————- o 18
2S5 11 o—==~—— o 25
11 2 2% gm———-— o 11
? 18 o—-——~- o 9

(868G = Signalground)

Arbei tsweisen

Durch Loetbruecken wird die jeweils gewuenschte Arbeltswerse (aktiv

oder passi1v) festgelegt.

Loetbrueckenanordnung:

X8
X
X10
X111

Sender: aktiv
passiv

Empfaenger: aktiv
passiv

#———w X12

#———% X13

#———% X14

#———% X15

X10 - X14
X14 - X15

__1
I Steckerwinkel X2
16___ 1
10____1
1I0____1 s1
Io____1I
und X11 - X15

X8 - X12 und X? - X13

X12 - X13

In der Loetbrueckenanordnung ist als
lung des Senders und Empfaengers angegeben.

ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG
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Beispiel die aktive Einstel-

3.3.5.2. Beispiele fuer Stromschle. cer

1 an
erden die Zusammenschal tbedingungen &
s oarge-

In folgenden Beispielen w ne
ve-punaener FC's

Zwel mitei1nander durcn Stromschlexfer
stellt.

Ver wendete Symboie:

v
S = Schalter geschlosser VYV = Steci.verbinaer
C
O
B ocer { E O = Geschlossene Bruecken
o
ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG 13



B et T I I.3.0. Funkti:onsoeschreioung des 82S0
i PO Y I 1 -2y T
1 PC I Strem— T i & . airom— I 3.3.6.1. Pinbelegung des 8250
I Sender aktiv . gueile I i Empfaenger axktiv . quelle I
L - 1 e R I t - 8 Datenbus (D7 - DG)
I : 1 1 L 1 Bidirektionale Datenleltungen zum Anschluss ar der Systemdaten~”
I I I I ! K bus mit tri1-state-Verhalten, welche die bidirertionale Uebertra~
I - ‘1t L L 1 7 i gung von Daten, Steuerworten und Statusinformationer zw1schen
M X135 0 B O—-==-= M X13 0 B O-—-uv M dem 28250 und der CPU ermoeglichen.
i %14 0 B 0-——-0V I X12 0 B O——-——==—= ; 9 Empfaengertakteingang (RCLE?
1 ! 210 1 ! e An diesem Eingang kann der l6-fache Baudraten—-Takt (Anschluss 135
I I I I fuer den Empfangsteil des Schalthkreises angelegt werden.
i I I I
0 4 o 3 01 o= 10 Serieller Eingang (SIN)
51 S S1 S S1 S St S Hier werden die seriellen Datensignale von der Ueber tragungse1ln™
oS o6 o8 o7 heit ( FPeripheriegeraet, Modem oder Uebermi ttiungseinheirt ) ueber =
I I I [ nommen.
I 1 I 1
SD+ 1 Sp- I ED- I ED+ I 11 Serielle- Ausgang (SOUT)
X4:B13 V X4:B12 V X4:B10 V X4:B11 V An diesem Ausgang steht ein gemaess 1.3.3.4 zusammengeset:ztes
I I I I serielles Datenausgangssignal fuer das Datenendgeraet (Feri-—
X1:09 vV X111l V X1:18 V X1:25 V pheriegeraete, Modem oder Uebermittlungseinheit) zur Cm.\mcwom:‘_@.
I I Verbindungs- I I Das SOUT-Signal wird beim Ruecksetzen (Reset) auf den 'Marking
I I lei tungen I 1 Status (logisch 1) gesetzt.
X1:18 vV X1125 V X1:09 V XxXi:11 ¥V
1 1 I I 12,13,14 (CS0,CS1,/C82)
X4:B10 V X4:B1l V X4:B13 V X41B12 V Sind €SO und CS1 high und /CS2 low, dann 1st der Schaltkreis
ED- I ED+ I SD+ 1 Sp- I ausgewaehlt. Die Chip-Auswahl ist abgeschlossen, wenn das deco~”
1 1 1 I dierte Chipauswahlsignal mit einem aktiven (low) Adress-Strobe—
0 8 o7 05 o 6 eingang (/ADS) verriegelt wird. Hierdurch wird die Uebertragung
S1 S S1 S s1 8 S1 S zwischen dem 2250 und der CPU aktiviert.
01 (o I o4 oz €SO und CS1 sind ueber einen Widerstand an 5V angeschlossen.
1 1 I I
I 1 1 1 1S5 Baud-Ausgangssignal (/BAUDOUT)
I o x12 1 X14 O Dieser Ausgang liefert das l&—fache Taktsignal des Sendeteil
b¢ B I B des 8250. Die Taktgeberrate ist gleich der Hauptbezugs—Oszilla~
1 0 xX13 I X15 O torfrequenz, dividiert durch den angegebenen Teiler im Baudgene—
I I I I rator-Teilerspeicher. Das Ausgangssignal /BAUDOUT kann auch fuer
I 1 1 1 den Empfaengerteil verwendet werden, indem dieses Ausgangssignal
SN S 1_____ R S, I__ mit dem RCLK—Eingang des Schaltkreises verbunden wird.
I I I I
I PC I I PC I 16,17 Takteingaenge (XTAL1,XTAL2)
I Empfaenger passiv I 1 Sender passiv I - Ueber diese beiden Eingaenge wird der 8250 mit dem Haupt-Zeitge™
1 1 | U I bersignal (Taktgenerator) versorgt.
||||||||||||||||||| XTALZ (17) ist nicht angschlossen
18,19 Datenausgabesteuersignal (/DOSTR,DOSTR)
lst der Schaltkreis angewaehlt, und ist DOSTR high bzw. /DOSTR
low, kann die CPU Daten oder Steuerworte ir ein gewaehltes
Register des 8250 schreiben.
ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG 14 ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG 15
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Hirnwels: Zur Uscercrajunag ven Daten an aan 5730 Loiomeinad = ner
T

Scnreic~Jperation .3t mur g0 aktives Einganassionas ok G T cuer
BOSTR a2rforderlich. 4us diesem Jrund ist der -5C37--Fingang fest
aar high  bow. DOSTR ¢est aut low zu schalter, wern _r nicht
verwendet wird.

DOSTR (19Ma1st mit GV verbunden.

29 GND (Masse)

<1,22 Dateneingabesteuersigna: (/DISTR,DISTR)

‘st der Schaltkreis angewaehlt, ana 1st LISTR hiagh bBrw. /DISTR
low, kann die CPFU Daten oder Steuerworte aus 2inem jowaehlten
Register des 2325C !asen.

Hipwels: Zur Uebertragung von Dlaten vom 2250 waehreno eilner

Lese-Operation 1st nur ei1n aktives Eingangssignal /DIGTR oder
DISTR erforderlich. Aus diesem Grund 1st der /DISTR-E1ngang
fest auf high bzw. DISTR fest aut low zu schalten, wenn @r nicht
verwendet wird.

DISTR (22) 18t fest mit OV verbunden.

22 Endverstaerker abhaengen (DDIS)

DDIS wird low, wenn die CFU Daten vom 2250 liest. Dieses 5Si1gnal
kann  tum Steuern eines Datentreiber zwischen CFU und 8250
verwendet werden.

DDIS wird nicht verwendet und 1st deshalb nicht angeschlossen.

24 Chipauswahl (CS0oUTH

Ist dieses Signal high, wird damit angezeigt, dass der Schalt-
kreis durch ein aktives 5ignal C50,CS1 oder /CS2 angewaehlt 1ist.
Eine Datenuebertragung kann erst dann eingeleitet werden, wenn
das Signal CSOUT logisch 1 1ist.

CS0UT wird nicht verwendet und ist deshalb nicht angeschlossen.

25 Adress—-Strobe (/ADS)

Ist /ADS low, so werden die Register—-Auswahlsignale (A0 ,AL,A2)
und die Chip-Auswahlsignale (CS0,CS1,/CS2) verriegelt.

Hinweis: Ein aktives Eingangssignal /ADS ist dann erforderlich,
wenn die Register-Auswahlsignale (A0O,Al1,A2) waehrend eines Lese-
oder Schreib-Varganges nicht stabil singd. Dieses Signal 1st
nicht erforderlich, und 1st deshalb fest mit OV verbunden.

26,27,28 Register-Auswahlsignale (A2,A1,AN)

Diese drei Eingangssignale werden waehrend eines Lese— oder
Schreibvorganges verwendet, um ein 8250 Register zum Lesen oder
Zum Schreiben auszuwaehlen.

ANWENDUNGSBESCHRE I BUNG 16

29 N/C

30 Interrupt (INTFRT)

Dieses Signal wird high, wenn eine der nachstehenden Interrupt—
arten auf bhigh geschaltet ist und durch lIR aktiviert worden
1sts

- Empfaengerfehler-Kennzeichen,

- Empfangene Daten verfuegbar,

- Sende—~Hal teregister leer

- bei Modemstatus.

Das Signal INTRFT wird bei entsprechender Beantwortung des
Interrupts bzw. beim Hauptzuruecksetzen (Reset) auf low gesetzt.

31 Ausqang 2 (0UT2)

Mit diesem Signal wird die Aktivierung von Interrupts
ert. Yom Benutzer waehlbares Hilfs-Ausgangssignal, das
Frogrammierung des Bit 2 des Modemsteuerregister beeinflusst
wird. Bit I des Modemsteuerregister in den Zustand high gesetzt,
schaltet den Ausgang OUT2 auf low. Das Signal wird beim Hauptzu-—
ruecksetzen (Reset) in den inaktiven Zustand (high) geschaltet.

gesteu—
durch

312 Sendeanforderung (RTS = Leitung 1053 Request to send)

Ist dieses Signal low, s0 wird damit dem Modem oder dem UWﬂmJl
endgeraet mitgeteilt, dass der 8250 zum Senden von Daten bereit
ist. Bit 1 des Modemsteuerregisters wird dazu in den aktiven Zu-~
stand (high=1) gesetzt. Das Signal wird beim Hauptzuruecksetzen
(Reset) in den inaktiven Zustand (high) gebracht.

33 Datenendgeraet bereit (DTR = Leitung 108; Data Terminal
Ready)

Ist dieses Signal low, so wird damit dem Modem cder Umwmjmjnomi
raet mitgeteilt, dass der 8250 zur Uebertrauwng bereit ist.
Das DTR Ausgabesignal wird durch das Setzen des Bit 0 vom Ionﬂal
steuerregister in den aktiven Zustand gebracht. Das Signal I-\Q
beim Hauptzuruecksetzen (Reset) in den inaktiven Zustand (high)

gebracht.

%Z4 Ausgang 1 (QUTLD)
Vom Benutzer waehlbares Hilfs—-Ausgangssignal, das durch Frogram=
mierung des Bit 2 des Modemsteuerregisters beeinflusst wird.
Dieser Anschluss muss mit einem Widerstand nach +5V verbunden
sein. Das Signal wird beim Hauptzuruecksetzen (Reset) in den
inaktiven Zustand gesetzt. -

OUT1 wird nicht verwendet und ist ueber einen Widerstand an sV

angeschlossen.

35 Hauptruecksetzen (MR)
Ist dieses Signal high, werden saemtliche Register und die
Steuerlogik des 8250 geloescht. Eine Ausnahme bilden der
Empfangspuffer, das Sendehalteregister und das 4mw~m11m0wmnm1.
hier erfolgt kein Zuruecksetzen. Durch ein aktives xnlmysmw:ovl
signal wird auch der Status der verschiedenen DcmowzommwOJDnm
sOUT, INTRPT, /OUT1, /0OUT2, /RTS, /DTR beeintraechtigt. Siehe
hierzu die Tabelle “Rueckstell funktionen der asynchronen

Uebertragung™.
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2&  Sendebereytscha+trt = l_gi1tung 1063 Clear *o GLeral
Zas Signal /CTS =t L1 Modem—Steuwerfunetlonselns
d=ssen Zastand durcihy i FJ peprueft wird, vivdem o
Pit 4 (CTS) des ™Modemstatusregisiers liest Das Z1- o
Mecdemstatusregister aibt an, o8 ner dem CT3-Einaaras..
Statusaenderung se:t Zem la2tzten Lesen des Modemstat:. s~

21ngetreten ist.
~“l1Nnwels: Be1 )eder Statusaenderung des CTS-Bits 1m Modemstatus-—

register wird e1n Interruptsignal erzeugt, wenn des Modemstatus-—
"nterrupt aktiviert ~ird.

37 Modem bereit (DSR = Leitung 107; Data Set Ready

Ist dieses Signal low, so wird damit angezeigt, dass das Modem
oder die Uebertragungseinheirt berei1t ist, die Uebertragungsver-
bindung herzustel len und Daten mit 8250 auszutauschen. Das Si1g-—
nal /D3R 1st ein Modem-Steuerfunktionseingangssignal. Durch
Lesen des Bit S des Modemstatusregisters kann die CFU den Zu-
stand feststellen. Das Bit 1({DDSR) des Modemstatusregisters
gibt an, ob sich das /DSR-Eingangssignal seit dem letzten Lesen
des Modemstatusreglisters veraendert hat.

Hinwels: Bei Jeder Statusaenderung des DSR-Bits 1m Modemstatus-

register wird ei1n Interruptsignal erzeugt, wenn der Modemstatus-—

Interrupt aktiviert wird.

38 Empfangsleitungssignal erkannt (DCD = Leitung 109; Data
Carrier Detect)

Ist dieses Signal low, so wird angezeigt, dass die Datentrae-—
ger frequenz vom Modem erkannt worden ist. Das Signal /DCD ist ein
Modem—-Steuerfunktionseingangssignal, dessen Zustand von der CGPU
geprueft werden kann, indem die CPU das Bit 7 (DCD) des Modem—
statusregisters liest. Das Bit 3 (DCD) des Modemstatusregisters
gibt an, ob sich der Status des Eingangssignales /DCD seit dem

letzten Lesen des Modr~-*t % 4u: ic* e ver avnder? hat.

Hinweis: Bei jegsr L0 . ey fes ROD-Nits im Modemstatus-—
d=r Modemstatus-

register wird ein Intor:o ' o e wagt . wenn
Interrupt aktiviert wirdud.

39 Anrufsignal (RI = Leitung 125; Ring Indikator)

Ist dieses Signal low, so wird dem 8230 mitgeteilt, dass ein
Telefonrufzeichen vom Modem oder dem Datenendger aet empfangen
worden ist.Das Signal /RI ist ein Modem—Steuerfunktionseingangs-—
signal, dessen Zustand von der CFU geprueft werden kann, indem
die CPU Bit 6 (RI) des Modemstatusregister liest. Das Bit 2 des
Modemstatusregisters gibt an, ob sich der Status des Eingangs-—
signals /RI seit dem letzten Lesen des Modemstatusregisters von
low auf high veraendert hat.

Hinweilis: Be1 {nderung des RI-Bits im Modemstatusregister von
high nach low wird ein Interruptsignal erzeugt, wenn der Modem-—
status—-Interrupt aktiviert wird.

40 Betriebsspannung +5V
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3. 2.6.2. wa::CjombcmnmEmn3~JqowswnwOJmJ
GTtaL Zusts - rerpoilnaurgs—
tzuerfunktion

Austausch-- Binaerstatus Lt
spannung

Fositive = si1naer O ©oNDec g i
Negative = pinaer | Marking = AUS

wenn die Span-

Das Signal wird als "Marking’ -Bedinagung @rboannt
verbindungs”

nung aut dem Austauschschaltkr=is gemessen an  iem

punkt im verhaeltnis zur 31gnalmasse (UV) negaciver als -7V 1st.

Das Signal wird als 'Spacing’-Bedingung =rkanrt, «enn ai1e Span~
rst. Der

im Verhaeltnis zur Signalmasse positiver als +IV

nun
wmﬂwwnJ zwischen +3V und -IV ist als ebergangsberelch defi-
niert. Dieser Uebergangsbereich wirc als unzulaessiger Fegel
angesehen.

Be: der Uebertragung von Daten wird die "Marking ~-Bedingung ver-
wendet , uam den Binaerstatus 1 anzugeben. Der .mnwn—:n.lNCmnwja
dient zur Angabe des Binaerstatus 0. )
Fuer die Verbindungsschaltkreise 15t die Funktion EIN, wenn die
Spannung positiver als +3V 1m Verhaeltnis zur Signalmasse ist.
Sie 1st AUS, wenn die Spannung negativer als -3V im verhaeltnis

zur Signalmasse 1st.
+ 12 V (Spacing)

m m z.B. (103 v 104)

ov -=! e e
! !
' tieeeesesseas  —12 V (Marking)
+ S P ____
! !
ov,__ ! e z.B. (50UT v SIN )
(Pin 11 v Pin 10 des 8250)
3.3.6.3. Programmierung des 8250

3.3.6.3.1. Registeruebersicht

zugrei fbaren

Der Schaltkreis 8250 verfuegt ueber e.ne Reihe von
jedes

Registern. Ueber die CFU kann der Systemprogrammierer auf
der 8250-Register zugreifen bzw. diese steuern. Die Register
dienen der Steuerung des Betriebes des 8250, sowie zum Senden
und Empfangen von Daten. Nachstehend folgt die Beschreibung der

zugrei fbaren Register.
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Register-~1/0 Adressen:

Kurz-— Status des
1/0 Adresse bezeich- Teilerspeicher-
Registerbedeutung nung bits DLAB
IFE 2F8 3ES8 Z2ES8 Sendepuf fer THR O (Schreiben)
3F& 2F8 3ES  ZES Empfangspuf fer RBR O (Lesen)
IFe 2F8 ZEB 2ES Teilerspeicher DLL 1
niedrigstwertiges Bit
IF? 2F9  IE9 2E@ Teilerspeicher DLH 1

hoechstwertiges Bit

IF? 2F9 ZEQ 2ER Interruptaktivierungs- IER ©
register

3FA ZFA IEA ZEA Interruptkennungs-— I1IR
register

3FB  2FB  ZEB 2EB Leitungssteuerregister LCR

JFC  2FC 3EC Z2EC Modemsteuerregister MCR
3FD 2FD IED 2ED Leitungsstatusregister LSR
3FE 2FE SEE 2EE Modemstatusregister MSK

~ Sende-Halte—Register (THR)

Adresse: Hex OJIFE,02F8,03EE ODER O2EE8 und DLAB=Q

Das Sende-Hal teregister enthaelt die seriell zu uebertragenden
leichen, kann nur beschrieben werden und wird nachstehend defi-
niert:

Bit 2 1 0

I 1 1I--—-->Datenbit
I [-—————- >Datenbit
I————————— >Datenbit
- >Datenbit
- >Datenbit
I-—— >Datenbit
- >Datenbit
e it >Datenbit

NOCUDdWUN~-O

Bit O ist das niedrigstwertige Bit und das erste seriell ueber-
tragene Bit.

ANWENDUNGSBESCHRE 1 BUNG 20

- Empfangspuffer-2qister (=BR)

c8 ,C2F8,N3ES TDER O2ES und LLAB=0.

Adresse: Hex

Das Empfangspufferregister enthaelt die man*mjomeJ Zaichen,
kann nur nelesen werden und wird nachstehend beschrieben:
Bit = 4
I 1 T {-——->Datenbit
t I l-===—— +Datenbit
I 1 {————== -Datenb1t
[ I-—=——————=—== >Datenbit
[mmm ~Datenbit
|- >Datenbit
|||||||||||||||||||||| *Datenbit
||||||||||||||||||||||||| r»Datenbit

Ty

Laoed

e e e by b

P R IR N T G 1

7
I
1
I
I
1

NS L)~

S

Bit ©O ist das niedrigstwertige Bit und das erste seriell em”

pfangene Bit.

- Programmierbarer Baudraten-Generator:

Der Schaltkreis 250 beinhaltet einen programmierbaren Baud-—
raten-Generator, der das Takteingangssignal (1,84322 MHz) durch
1 bis 655,535 entsprechend der omtcmjmnjnmm
Ueber tragungsfregquenz teilt. Die Ausgangsfrequenz des mwtnom
nerators 1st das 16—-fache der Baudrate Aﬂmw~m13CBBW1 ouwun
Eingangsfrequenz geteilt durch Baudrate x 16 ). NImF mlw—nM
Ilwischenspeicher speichern den Teiler im uolwpnwwijm1m013w .3
Diese Teilerspeicher muessen bei der ijn»m~»m~mwcnﬁ ﬂmwmQMm
werden, um die gewuenschte Funktion des wmcnwmnw3|ONJMWwﬁM1
sicherzustellen. Beim Laden eines der ﬂmwwmﬂwum—njmw wir n
gleichzeitig auch ein 16-Bit-Baudzaehler omuwawn. Hierdurc
werden lange Zaehlvorgaenge beim ersten Laden vermieden.

einen Teiler von

Teilerspeicher fuer das niedrigstwertiges Bit (DLL)

Adresse: Hex 0O3IF8,02F8,0TES8 ODER ©OZ2EE und DLAB=..
1 O

Bit 2
1 1 1I1--—->Bit
1

-
|
]
|
|
|
|
|
|
\
|
|
!
]
|
1
|
A
w
-
[ad
NOCWLWEN-D
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Teilerspeizher fuer das hoechstwertige Bit (DLH)

RAdresse: Hex OIF?, 0779 0389 ODER O2EQ und DLAB=..

Bit 7 o 5 4 T = o
I I I N x T i I-——=*B1t 8
O i aiatatate sB1t 9
S oo lem Bat 10
I I 1 I *Bit 1
i I i T e s e *Bit 12
O e it e e “Bit 13
i T r e — e *Bit 14
I-mmreee = R T T DRSS R YL N 1
In der folgendern Tabelle wird die Verwendung des bauuraten-—
Generators mit eiqer Frequen: von 11,8477 MH:z dargestellt. Bel
Baudraten von 50 bis zu 2600 Baud i1st der moegliche Fenhlerwert
minimal.
Hinweis: Die Datenrate darf 1n keinen Falle groesser als 9600
Baud sein.
Divisor zur Erzeugung des Frozentuale Fehler-
16—-fachen Taktes differenz zwischen
Dezimal - Hexa-— dem Soll- und Ist- Fin 15
Baudrate wert dezi1mal Wert kHz
50 2304 00 - 0,8
75 1536 500 - 1,2
110 1047 417 0,026 1,76
134,55 257 59 0,058 2,15
150 768 00 - z,
00 384 180 - 4,8
600 192 Qco - T4 6
1200 6 060 - 19,2
1800 &4 040 - 28,8
2000 se )3 0,69 T2,0
2400 48 030 - z8,4
3600 32 020 - S7,6
4800 24 18 - 76,8
7200 16 010 - 115,22
?600 12 o0c - 153,6
115200 1 O - 1843,2
XTALZ2: f(Fin 17) = 1,8432 MH=z
BAUDOUT: f(Fin 15) = Baudrate x 16
Baudrate (B) : 16 « Teirler (T) = Taktfrequenz (f) = 1,8432 MHz
ANWENDUNGSBESCHRE 1 BUNG 2z

e T

— interruptaktivierungsregister (IER)

hAaresse: Hex NIF9,  CGOF9, OIE9 sder 9O2ZEY  DLAB=0

Cieses 83-B8it-Register ermoegiicht den vier Interruptarten des
8250 die getrennte Aktivierung des Interruptausgangssignales
(INTRPT) . Es 1st moeglich das Interruptsvstem vollstaendig abzu-
schalten, tndem die Bits O bis 3 des I[nterruptaktivierungsre-—
gisters zurueckgestellt werden. Die Abschaltung des Interrupt-

systems blockiert das interrupterkennungsregister und das aktive

(hohe) INTRFT-Ausgangssignal des Schaltkreises. Alle anderen
Systemfunktionen arbel ten normal wel ter 21nschliesslicn
Inhalt

Setzen der Leitungs—-Status—- und Modemstatusregister. oer
des Interruptaktivierungsregister wird nachstehend beschrieben:

Bit 7 6 S 4 = 2 v O
I I I I I I I [----—+ Interrupt Daten verfuegbar
I 1 I i i I I aktivieren
I I I I I I [-——————= > Interrupt Sende-Halteregister
I I I I I I leer aktivieren
I I I I I [-~———— » Interrupt Empfangsleitungs-—
I I I I I status aktivieren
I 1 I I - » Interrupt Modemstatus aktivieren
I I I I-—————— - o= 0
I 1 [ mm e =0
I I-~—————— S o= 0
[~ —— > = 0
.Bit O:
Dieses Bit aktiviert den Interrupt "Empfangene Daten verfueg-
bar", wenn es auf logisch 1 gesetzt i1st.
Bit 1:
Dieses Bit aktiviert den Interrupt "Sende-Halteregister leer"”,
wenn es auf logisch 1| gesetzt 1st.
Bit 2:
Dieses Bit aktiviert den Interrupt "Empfangsleitungsstatus",
wenn es auf logisch 1 gesetzt ist.
Bit 3:
Dieses Bit aktiviert den Interrupt “Modemstatus", wenn es auf

logisch 1 geset:zt ist.

Bits 4 bis 7:
Diese 4 Bits sind stets logisch O.

r)
2]
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I1%0) Interruptsteuer funktionen:

- Inte-rupter. = aster (IIR)
Interrupt— 1 Funktionen zum Setzen unr Juecksetzen von L
Adresse: ke OTF DINA oder ORZE# erkennungs—1I Unterbrechungen i
register 1 L
Der ZJcmaltyre, & O75%0 .00 {Lp0t ueber eine 1nterne Interruptmoeg)rcn~- = eeme— e [ mm m o e e e e e e = |
belt . die e ' .ocdrae Flesibilataet beir der Verbinoung m:t Bit IFrioritaets—IInterruptart [lnterrupt- 1 [nterrupt—
alien zu- Z C“fueqn wrer gaenglger Mikroproressorer gewaehr— 2I 110 Iebene [ lursache [ Rueck - [
leistet. um o s tware oe: der Uebertragung von Da trelcher an I I I I I I setzung !
wenli3 wie moe. . i1ch retascten, werden die Interruapte durch den i e B i [ - [~—— [mmmmm = L
8250 1n vier Frio-:taetsebenen erngetellt: oI 011 I - i keine I kei1ne 1 - I
Emofangsieitungsstatus “rioritaet 1), -—!l---1l-——-1-——————— = - [~————- ———— l-—mrmm————— !
emptangene Dater berei1t (F-i10r1tae%t ), 1 I 1 1 0 IHoechste I Empfangslei-iUeber!auf- [ Lesen [
Sende~Halterregister leer (Frioritaet ) und 1 I IPrioritaet [ tungsstatus (fehler, 1 des Lel1— [
Modemstat. s (Friori1taet 4.. 1 I 1 I IFaritaets- [ tungssta- I
Die Informatiorn darueber, dass ei1n Frioritaetsinter-upt vorliegt 1 I 1 1 Ifehler, I tusregi - [
und dire Art o -3 Frioritaetsinterrupts werden 1m Interrupterhken— I 1 1 I IRahmen- 1 sters I
nungsreglster abgespeichert. Hierzu wird auf die Tabelle “Inter- I I 1 1 Ifehler 1 [
rupt-Steuerfunktionen verwliesen. Das Interrunterlennungsre- il el B B it [ - - I~ I
girster (IIR) 4riert bea Adressierung waehrend der Chip-fAuswahl 1 I 01 ¢ [Zwerthoech— 1 Empfangene IEmpfangene I Lesen des 1
des anliegenagen Interrupt mit der hoechstern Frioritaet ein. Es I I Iste Friori- I Daten ver— IDaten ver- | Empfangs-— I
werden tei1ne welterer nterrupts bestaeti1gt, bre direser spezl-— 1 1 Itaet I fuegbar lfuegbar I pufferre- I
t1sche Interrupt von der CFU durch entsprechenoe Mac. ahmen I I I 1 I I gisters I
abgearbeitet worden 1St. Der Inhalt des Interrupterkennueagsre- B S B e - - I-——-v=——— I
gister wird nachstehend beschrieben: oI 110 IDritthoech—- 1 1 Sende- I Lesen des I
I I Iste Frior1- I I Halte-— I Interrupt— I
Bit 7 6 S 4 I 2 1 0O I I Itaet 1 I Register 1 erkennungs-—I
I I I 1 1 1 1 I--——: = 0 wenn ein Interrupt anliegt I I I I I leer I registers I
I I 1 1 1 I I-=—m——- » Interruptkennungsbit (O0) 1 1 1 1 1 I (wenn dies I
I I 1 I I I-=————-———- » Interruptkennungsbit (1) I I I I 1 I die Inter— 1
I I I I I-e—————————— > =0 1 1 1 1 I I ruptursachel
I T 1 I--m—e—mmmmmm o »=0 I I 1 I I I ist) 1
O S i =0 I I 1 I I Iod. Schreiben
O =0 1 1 1 1 1 Iin d. Sende—I
it > =0 I I 1 1 I IHalteregist. I
i S B e bl - - -~ --—1
Bit O3 01 O 0 IVierthoech— 1 Modemstatus [Bereit zum | Lesen des I
Dieses Bit kann entweder 1n elner fest verdrahteten prioritaets- I I Iste Priori— 1 ISenden od. I Modemsta- I
abhaengigen Umgebung oder 1n einer Abfr agungeumgebung verwendet I 1 Itaet I IUebermitt- I tusregi-— I
werden, um anzuzeigen, ob ei1n Interrupt ansteht. Der Inhalt des I I I I Ilungsein—- I sters 1
Interrupterkennungsregisters kann als Zeiger fuer das ent-— I I I I Irichtung 1 !
sprechende Interruptbedingungensprogramm verwendet werden. Ist I I I I Ibereit od. I I
Bit © eine logische 1, so liegt kein Interrupt an, und die I I I I IRufzeichen 1 I
Abfrage (sofern penutzt) wird fortgesetzt. 1 1 1 I loder Empfangs— I
I I I I Ileitungssig- I
Bit 1 und Z: I 1 1 I I nal erkannt I
Diese beirder Bits des Interruperkennungsreglster dienen zur T e e e e e
Identi1fi1z1erung dee anstehenden Interrupts mt der hoechsten
Frioritaet gemaess der Tabelle 'Interruptsteuertunktionen.
Bit T bis 7:
Diese § Bits des lnterrunterhennungsreglsters sinc =tets logisch
O.
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- Leitungssteuerregister _CH:

Dawmmmmurmx Owﬂw‘ Gnﬂﬁ,oummoamWOUMm
Der Systemprogrammierer spezifiziert das Format des asynchronen
Datenaustausch=: mit Hilfe des Leitungssteuerregisters. Neben
der Steuerung des Formates kann der Frogrammierer auch den
Inhalt des Leitungssteuerregisters fuer Fruefzwecke ablesen. Diese
Einrichtung ve @infacnt die Systemprogrammierung und macht die
getrennte Abs. sizherung der Leitungsmerkmale 1m Systemspeicher
ueberfluess.g. Der Inhalt des Leirtungssteuerregisters wird nach-
stehend beschrieben:

Bit 7 &6 S 4 T 2 1 0
r r r r r I I---- “Wortlaengen Auswahl Bit WLSO
I 1 1 1 1 i I———=——- *Wortlaengen Auswahl Bit 1 WwLS1
I 1 1 1 1 1 rAnzahl der Stop-Bits STB
1 I 1 I I rari1taetsfreirgabe FEN
I T 1 @ Jee—mmmmm e “Auswahl gerade Faritaet EFB
I T Ieemmmmmm e *Ausgleichsparitaetsbit
O *Break setzen
[ e *Teilungssignalspeicherbit DI_AB

Bits O und 1:
Diese beiden Bits geben die Anzahl von Bits 1n jedem uebertra-
genen oder empfangenen seriellen Zeichen an.

Die Codierung des Bits O und 1 lautet wie folgt:

Bit 1 Bit O Wortlaenge

@ (8] S Bits

© w 6 Bits

1 (s} 7 Bits

1 1 8 Bits

Bit 2:

Dieses Bit gibt die Anzahl der Stopbits in jedem gesendeten oder
empfangenen seriellen Zeichen an. Ist Bit 2 eine logische O, so
wird ein Stopbit erzeugt bzw. in den gesendeten oder empfangenen
Daten mmuwcm*n. Ist Bit 2 eine logische 1, wenn mit den Bits O
und n.mvjm Wortlaenge von 5 Bit gewaehlt wurde, so werden 1 172~
wﬂOUU—nm erzeugt bzw. geprueft. Ist Bit 2 eine logische 1, wenn
eine Wortlaenge von &,7 oder 8 Bit gewaehlt ist, S0 werden zwel

Stopbits erzeugt bzw geprueft.

Bit I:

Dieses Bit ist das Faritaetsfreigabebit. Ist Bit I eine logische
1, S0 wird ein Faritaetsbit zwischen dem letzten Datenwortbit
und dem Stopbit der seriellen Daten erzeugt (Sendedaten) oder
omnwcm*n (Empfangsdaten). Das Faritaetsbit dient zur Erzeugung
einer geraden oder ungeraden Anzahl von Einsen beim Summieren
der Datenwortbits und des Raritaetsbit.
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Bit 4: -
1t -

Dieses Bi1t dient zur Auswahl der ger.ade:n Lraert st

eine logische { und Bit 4 e1ne 1cglscne wirg eine ungerade
Zahl von logischen Einsen :1n den Datenwo s und dem Faritaets-—
bit gesendet bzw. geprue+t. Ist 51t = ern= sgische 1 und Bit 4
eine logische 1, 50 wird eine gerade Anzaiti 0N 3its gesendet

bzw. geprueft.

Bit S:
Dieses Bit bildet anstelle d
bit. Ist Bit I, B8it 5 und Bit 4 jewells logiscn 1,50 wird das

Faritaetsbit auf logisch O geset:zt.
Ist Bit 3 und Bit $ logisch 1 und Bit 4 logisch 0, =50 wird das

Faritaetsbit auf logisch 1 gesetzt.

es Faritaetsbit =21n puffuell ~Fari1taets—

Bit 6@

Dieses Bit 1st das Steuerbit zum Setzen e1ner Unterbrechung

(Break) Ist Bit 6 eine logische |, 3o wird das serielle 0Cm|
zwangswelse 1n den Status ‘Spacing’ (logisch

gangssignal (SOUT)
0) gebracht und verbleibt unabhaengig von der uebrigen Sendetaet1g

keit in diesem Status. Das Set:zen einer Unterbrechung wird
aufgehoben, 1ndem Bit & auf logisch 0 gesetzt wird. Diese Funk—
tion gestattet der CFU die Ueberwachung eines Terminals in einem
rechnergestuetzten Kommunikationssystem.

Bit 7:

Dieses Bit ist das Teilerspeicher-Zugriffsbit (DLAB). Es mussS

auf logisch 1 gesetzt sein, um auf dem Teilerspeicher des Bau~

draten—-Generators beim Lesen oder Schreiben zugreifen zu
den

logisch ©O gesetzt sein, um auf

koennen. Es muss auf
Interrupt—

Empfangspuffer, das Sende-Halteregister oder das
aktivierungs—-Register zugreifen zu koennen.

- Leitungsstatusregister (LSR)

Adresse: Hex O3FD, 02FD, O3ED oder OZED

8-Bit Register liefert Statusinformationen im Hinblick

Dieses
teitungsstatusre~™

auf die Datenuebertraqung. Der Inhalt des
gisters wird nachstehend beschrieben:

Bit 7 & = 4 3 2 1 O
I I I I I I I I~--—->Daten bereit (DR)
I I I I I I I-————— *Ueberlauffehler (OE)
1 I I 1 1 - sParitaetsfenhler (PE)
I I 1 I [———————————— *Rabmenfehler (FE)
I I I -——— >Interrupt (BI)
) D S S T »Gende-Hal teregister leer (THRE)
) D ———— e — e — - »Sende—-Schieberegister leer
I (TSRE)
i e =0
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Biz .

W”Mmmmi~WMﬁy~WH der ,r:uw.onﬁ tuer "Empfaengerdaten bereit" (DR).

ameLumm NM%WJMPJC»V«. N gesetzt, wenn ein vollstaendig ein-

CNUGWRWWDmI, - “ enpt anigen CJQ 1n das msv«w:omn:««mﬁwma~mﬂMW

arar® .~3Qm201 er, ”mr myn.c xwoj auf logisch © zurueckgesetzt

WmaumnMW _~m3¢ entwed:» die CFU die Dater im Empfaengerpuffer -
3 B st oder indem sie ei1ne logische © 1n das Register

schreibt.

Bit 1:
wwmmmm Bit 1st der Anzeiger fuer "Ueberlauffehler" (OL). Bit 1
<MM—M07 Om Qint an, dass die Daten 1m Empfaengerpufferregister
er CFU nicht gelesen Wurden, ehe das naechste Zeichen 1n das
mﬁt«mmjcmauimmm11m£~Mﬁm1 uebertragen wurde, wodurch das vorherige
cel1chen geloescht worden 1st., Der Anzeiger OF wird bher umams
Lesen nm% Inhaltes des Lelrtungsstatusregisters durch die CFU auf
logisch © Twraeckgesetst.

Bit 2:

Dieses Bit ist der Anzelger fuer "Faritaetsfehler " (FF). Bit 2
M~ﬂﬁ an, dasa das empfangene Datenzeichen nicht die richtige

.ww.ﬁmmn (ger ade oder ungerade ) autwelst , wie dac durch das

Faritaetsauswahlbit vorgeqgeben  worden 1st. Das FE-Bit wird auf

logisch esetzt, wenn ein Faritaetstehler erl annt wilrcd Es

wird auf logisch O Zurueckgesetzt, wenn die CFU den Inhalt des

Fm~n:30mMnmn:m1mc~mnM1m liest.

Bit =:

Diese Bit ist der Anzeiger fuer "Rahmenfehler"™ (FE). Bit I gibt
Zeichen kein gueltiges Stopbit enthaelt.
letzten Daten-—

(Bit O

an, awmw das empfangene
Bit 2 wird auf logisch 1 gesetzt, wenn hinter dem

bit ein Stopbi1t erkannt wird oder wenn das Faritaetsbit
(Spacing-Ebene) erkannt wird.

Bit 4:
Dieses Bit ist der Anzeiger fuer “Interrupt" (BI). Bit 4 wird
auf logisch 1 gesetzt, wenn die empfangenen Eingangsdaten laenger
als  B1ne volle Wortuebertragungszelt auf dem Status "Spacing"
({logisch ©) gehalten werden (d.h. waehrend der Gesamtzeit von
Startbit + Farjtaetsbit + Stopbit).

I~3£m~mu Die Bits 1 bis 4 sind Fehlerbedingungen, die zu einem
mnmncm~30mﬂﬂcvn in der Empfangsleitung fuehren, wenn eine der
entsprechenden Bedingungen erkannt wird.

I
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Bit 5:
e Vear

R R A =T

Dieses Bit 18" Adar Anzeiger fusr B
(THRE). Rit 35 qibt an, ass dzr 3710 e L. ewn  n2ues
leichen zur Ueber tragung anzunehmen. Dur 5 Sawlrkt dieses
Bit, dass der 8250 ei1nen Interrupt an Abaion,  wenn oie
[nterruptaktivierung fuer gan [rterr v ance-Halteregirster
leer?®” AT 1 geset.: 15t Las U127 TR wora swr fzgisch L e
setzt, wenn e1n Zeichen vom Sende-Ha,roregreter o das mm:aml.
Schiebereqister uazhertragen wird. Das .5 wird auf iecqrsch  ©
gesetzt, wenn as Sende—Ha.teregister om0 Ule AU gzladen
wird.
Bit 6: .
"Sendo- Lot iegbereglster Leer .

Dieses Bit 1wt der Anzeiger fuer
Cenae-Scnlebereglster

Bit 6 wird asur logisch 1 geserast, wenn dao
nicht heiegt 15t Es wird bei einer Dateruspertragung aus 1em
Sende-Halteregister sum  Sende-Schiebereqgrste- wf loegisch O
Zurueckgesetzt. Bi1t 6 1st ei1n Nur-Lesen-B:t.
Bit 7: Dieses Bit 15t permanent aut iogisch i} gesetzt.
- Modemsteuerreygl«ter (MCR)

oder

Dieses 8-Bit-Register steuert die Verbindung mt dem Modem
dem Datenendgeraet (bzw. mi1t einem Feripheriegeraet, das ein Modem
simuliert). Der Inhalt des Modemsteuerregisters wird nachstehend

beschrieben:

Bit 7 & S5 4
I I I I Datenendgeraet bereit (DTR)
I I I I Sendeantorderung (RTS)
I I I I Ausgangssignal 1
1 1 I I Ausgangssignal 2
I I I I Schleife
I I I--— == 0
I Jmmm e Y= 0
J-———— e = 0
Bit O:
Dieses Bit steuert das Ausgangssignal "Datenendgeraet bereit”
so wird das Ausgangs~—

(/DTR) . Ist Bit O auf logisch 1 geset:zt,
/DTR zwangsweise auf logisch O gesetzt.
so wird das Ausgangssignal /DTR

signal Wird Bit 0 auf
logisch O zurueckgesetzt, zwangs-—

weise auf logisch 1 geset:zt,.

Bit 1:
Dieses Bit steuert das Ausgangssignal
Bit 1 wirkt auf das Ausgangssignal /RTS

vorstet:end fuer Bit O beschrieben worden 1st.

"Sendeanforderung” (/RTS) .
1n gleicher Weise, w1 e
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Bis 2

opmwwm Bit steuer: L. Ausgangssignal 1 (/0UT1,, be:r ae LS S1oh

Um ein vom Benutie: w - .oares Hiifsausgangssigna. hanaeit, B:t O

wirkt auf das Ausganr.e al /0UTi :r gleicher Weise, wie wvor-

stehend fuer Bi* .) 5. .. .- eben worden cst.

Bit I:

Dieses B1t stzuert das Ausgangssignal - (/0UTZ), be: dem es sich

MB wuj vom Benut:.er waehlbares Hilt+sausgangssigna: handel t.
1t T wirk' aut cas Ausgangssignal /0UTZ 1n gleicher We:se, wl e

vorstehend +uer Bi: ' beschrieber worden 1sl.

Bit 4:

Dieses Bt erbringt  eirne Kuechkschlertenfunitior e Diagnose-

Twecte des 32% [et Hit 4 auf logisch 1| gesetzt, o geschlent

Folgendes: Der werielle Ausgang des Senders (SOUT) wird 1 den
Marking"~-Stat wu . {logisch 1) geset:t. Der serielle Eingany des

Empfaengers (51N wird abgehaengt. Der Ausgang des Sende-Schiebe-
registers wird auf den Eingang des Empfaenger-Schieburegisters
"gesteuert . Die vier Modem—-Steuereingangssignale (/CTS,
/DSR,/RLSD und /R1) werden abgehaengt und die vier Modem—-Steuer-—
ausgangssignale (/DTR, /RTYS, /0UT1 und OUTZ) werden 1ntern mit
den vier Modemsteuereingaengen verbunden. Im Diagnosemod « wer-
den die uebertragenen Daten sofort wieder empfangen. Diese Funk-
tion gestattet der CFU die VUeberpruefung der Sende- und Empfangs-
“etenwege des S250.
7 Diagnosemodus sind die Empfaenger und Sende-Interrupt voll
tunktionsfaehi1qg. Die Modemsteuerinterrupts sind ebenfalls funk-—
tionsfaehiqg. Die Interruptsignale gehen jetczt jedoch von den
unteren vier Bits des Modemsteuerregisters und nicht mehr von
den vier Modemsteuereingangssignalen aus. Die Interrupt werden
auch hierbei durch das Interruptregister gesteuert.
Das Interruptsystem des 8250 kann geprueft werden,
unteren vier Bits des Modemstatusregisters geschrieben wird.
Durch Setzen eines dieser Bits auf logisch 1| wird der ent-—
Sprechende Interrupt generiert. Das Rueckset:zen dieser Inter-
menm erfolgt in der gleichen Weise wie im Normalbetrieb des
8250. Um wieder 1n den Normalbetrieb Zurueckkehren :u koennen,
muessen die Register fuer den Normalbetrieb neu programmiert wer —
den. Das Bit 4 des Modemsteuerregisters muss dann auf logisch O
zurueckgeset:zt werden.

1ndem in die

Bit S big 7:
Diese Bits sind permanent auf logisch O geset:zt.
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~ Modemstatusregister (MSK)

Adresse: Hox DEIFE. O2FE, DIEE caer OTEE
Fteuer -
KEgE) FU.
Midemsta~
Diese Bits
vom

Dieses 8-Bit-Reqglister liefert dan momentare: Tatus
leitungen vnom Moagem (bow. dem Feripneriegeraet:
Neben diesen Statusinformationen dienen viec FiL3 des
zur Angape von [nderungsin+tormac:onen.
wenn 2in Shtenereinrgangssignal
Lesen des

tusregisters
werden aut .ogisch 1 geset:zt,
Modem ceinen Statuws  aenagert. Sie warcen el jedem
Modemstatusreglisters durch die CFU auf icg:isch 0 ruruecrgesetst.

Der Inhalt des Modemstatusreglster wird nacnstehend bescnrieben:

Bit 7 4 S 4 T 2 1 gl
i M 1 s I I I {--° Delta bereit zum Senden (DCTS)
I I I I { I ) » Delta Modem bereit (DDSR)
I I 1 I I JI-=-————== » Abstiegsflanke-Anrufsignal (TERD)
I I I I [————m e » Delta Empfangsleltungssignal
I I I I erkannt (DRLSD)
I I I I-———~———————e- - Bereit zum Senden (CTS)
I I I * Modem bereit (DSK)
I I Anrufsignal (RI)
I-—->—-——ee————————————-% Empfangsleitungssignal erkannt
(RLSD»
Erklaerung:
Delta kennzeichnet die Veraenderung auf den Leitungen (TS und
DSR.
Bit O: N
Dieses Bit ist der Anzeiger fuer "Delta bereit zum mMJQMJ
zum Chip

(DCTS). Bit © gibt an, dass das Eingangssignal /CTS

seit dem letzten Lesen durch die CFU seinen Status veraendert

hat.

Bit 1:

Dieses Bit ist der Anzeiger fuer
Bit 1| (logisch 1) gibt an, dass das
seit dem letzten Lesen durch die CFU

hat.

"Delta Modem bereit” (DDSR).
Eingangssignal /DSK zum Chap
seinen Status veraendert

Bit 2:
Dieses
(TERI). Bit 2 gibt an, dass das
dem letzten Lesen durch die CPU seinen Zustand von EIN

1) auf AUS (logisch 0) geaendert hat.

Bit 1st der Anzeiger fuer ‘“Abstiegsflanke D31C*m»03&*:
Eingangssignal /RI zum Chip seit
(logisch

Bit 3:
Dieses Bit ist der Anzeiger fuer “"Delta maUmm:amHm»ncaommwﬂjmw
erkannt"” (DRLSD). Bit 3 gibt an, dass das Eingangssignal /RISD
zum Ship seinen Status veraendert hat.

ist,

1, 2 oder T auf logisch 1 gesetzt

Hinwels: Wenn das Bit O,
wird ein Modemstatusinterrupt erzeugt.
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- Ruecksetzfunktionen des 8250

Bit 4:
Diese B:it 15t da ;
L= 15 @n oo L@ment o de = : i 2 Reeeyt < . .
Senden ’ C T - R . cem Eingangssignel ‘Reseys Hm Register/Signal Ruecksetzsteuerung Ruecksetzstatus
o ons CTao . z t 4 GSenier el des MOOUSSEEUEr ¥ @0, 5r e L ——————— =TT T
girecr i gess S o . ar Qs . oore LT te =aing O
Zoamamnmcmﬁxmnpmﬁm.; SC¢ entsoricht gas dem Signa.  ATT Interrupt- Hauptruecksetzen Saemt:.i1che Bits sand O
aktivierungs-— (0 bi1s 3 zwangsgesteuert
Eit 5: register und 3 bis 7 permanent)
Bit 5 15t das Homp. -
S s Kompiement su dem F.ngangssignal R rien R - i
(/DSR). i T Perels - B .
wchMMm ist B:t < des Modemsteuerragirsters aur logressr | gesetit, “Bﬁmﬂﬂcvw Hauptruecksetzen Bie o an pm Mﬂmamwﬁwwnm
SPricht areses Bit den Signal DTR 1 Modemsteuw: oo, ster . MMMMMMMW w M”M w Mw”n mMNBMJmJn 0
Bit &
WWMMNW Bit 1s* dat )omplement ru dem Eirngangssignal b e chen mewcaommﬂmCM1l Hauptruecksetzen Alle Bits sind O
oo vm Ist Bit 4 dez Modemsteuerregisters auf logiach ! gesetzt, register
entspricht dieses Bit dem Signali OUT! 1m Modemsteuerreqgister., Modemsteuer — Hauptruecksetzen Alle Bits sind O
Bit 7: register
Bit 7 A b .
i 1st das ToauymamJn zu dem Ei1ngangssignal "Empfaengerain— Leitungsstatus— Hauptruecksetzen Bits O bis 3 sind O
M Aawmm:ujnww eriannt” (/RISD). Ist Bit 4 des Modemstouerreglrsters - —MRM.\. P et= Bits 4 bis 7 U»_.nm:.n_wm
uf logisch 1| gesetzt, so entspricht dieses Bit dem Signal OUT2 =3 Lo - 1
des Modemsteuerregisters. Eingangssigna
SQUT Hauptruecksetzen 1
INTRFT Empfangspuffer— 0
(Empfaenger — register lesen
fehler) Hauptruecksetzen
INTRPT Empfangspuffer— [¢]
(Empfangs— register lesen
daten bereit) Hauptruecksetzen
INTRPT Interruptkennungs-— o}
(Empf aenger ~ register lesen
daten bereit) Sendehalteregister
schreiben
Hauptruecksetzen
INTRPT Modemstatusregister (8]
(Modemstatus— lesen
{nderung ) Hauptruecksetzen
ouT?2 Hauptruecksetzen 1
RIS Hauptruecksetzen 1
DIR Hauptruecksetzen 1
ouT1 Hauptruecksetzen 1
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224, Parallel-Schnittstelle (Drucker)

Im mowamnamj Abschnitt wird der
Schnittstelle (Centronics) fuer
handelt.

3.4.1. anJ»wnmnm-m:|mwo:w~m

Signal Signal Richtung
Anschluss Name

01 /STROBE zum Drucker
o2 DATA 1 zum Drucker
03 DATA 2

f& DATA 3

05 DATA 4

@& DATA S

07 DATA &

08 DATA 7

09 DATA &

10 /ACKNLG vom Drucker
11 BUSY vom Drucker
12 FE vom Drucker

(Paper Empty)

13 SELEKT vom Drucker

14 /AUTO FEED XT zum Drucker

Funktionsblock der parallelen
den Anschluss eines Druckers be-—

Beschreibung

Impuls zur Uebertragung eines
Datenbytes. (aktiv low)

Die Datenleitungen ! bis 8
uebertragen ASCII-Code. Eine
logische "1" wird durch ein
High-Signal und eine logische
"0" durch ein Low-Signal ge-
bildet.

Ein & Mikrosekunden breiter
Low—Impuls auf dieser Leitung
zeigt die Bereitschaft des
Druckers zum Empfang des naech-—
sten Datenbytes an.

Das Signal wird aktiv (high),
wenn der Drucker belegt ist und
keine Daten annehmen kann, weil
- der Datenspeicher voll ist

— die Initialisierung aktiv ist
= SLCT nicht aktiv ist

- @in Druckerfehler auftrat.

Das Signal wird aktiv (high),
wenn kein Druckerpapier einge-
legt ist.

Das Signal wird aktiv (high) ,
wenn der Drucker selektiert
wurde. Im anderen Fall bleibt
das Signal inaktiv (low).

Bei aktiven Signal (low) fuehrt
der Drucker nach dem Drucken
automatisch einen Zeilenvor-
schub aus.
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l_e1 tunag

15 /ERROR vom Drucker Zi0 Low  aut reser
Teigt e1ner:  cler:ustand des
Drucker an.

16 /INIT Zum Drucker Dieses Signel 1st aktiv 1low,
und bewlirkt das Herstellen des
Berei1tschaftszustandes des
Drucker.

17 /SELEKT IN zum Drucker Mit diesem Signal wird der

Drucker selektiert.

3.4.2. Registerbeschreibung

Datenregister:

Adressen: (0378H und 0O37CH oder 027K und OZ7CH)

In dieses Register werden die Daten fuer den Drucker m%:omanW“ml
ben und gespeichert. Das Datenregister 1st ueber die gleiche

Adresse durch die CFU lesbar.

Steuerregister:

Adressen: (0O37AH und O37EH oder 027AH und 027CH)

Bit O STROBE

um die Daten zum Drucker zu ueber—
muss Bit O fuer mindestens 1
Die Daten muessen mindestens

Dieses Bit ist das Steuerbit,
tragen. Um das zu gewaehrleisten,

Mikrosekunde auf High gesetzt sein. o
0,5 Mikrosekunden vor und mindestens 0,5 Mikrosekunden nach de
STROBE-Impuls gueltig sein.
Bit 1 AUTO FD XT
Wird Bit 1 auf 1| gesetzt, so wird der Drucker veranlasst, nach
dem Drucken einer Zeile einen Zeilenvorschub auszufuehren.
Bit 2 INIT

auf "o

Wird Bit 2 fuer eine Mindestzeit von 50 Mikrosekunden
gesetzt, so wird der Drucker gestartet und der Datenspeicher des

Druckers wird geloescht.
Bit 2 ist normalerweise auf "1" gesetzt.

Bit 3 SLCT IN
Eine 1 in dieser Bit-Fosition waehlt den Drucker an.

Bit 4 IRQEN
Wird Bit 4 auf 1 gesetzt, so wird ein Interruptsignal

sobald das Statussignal /ACK seinen Zustand high in low ver-

erzeugt,

aendert.
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Entsprechenc der Eincerdnung des Adapter im System 1st es moeg-—
lich, die Interruptsignale IRQ7 und IRQS durch Schalter einzu-—

stellen.
Bit S bis &
Diese Bitpositionen werden nicht benut:zt.

UﬂCﬂXM\Mﬂmﬁcmﬁmoyman (X79h, X7Dh)
Adressen: (03794 und O37DH oder O279H und OGZ7DH)
Der Status des Drucker wird in diesem durch die CPU lesbaren Re-

gister gespeichert. In den folgenden Ausfuehrungen wird die

Bedeutung der RBits beschrieben:

Bit O bis 2
Diese Bitpositionen werden nicht benutzt.

Bit 3 /ERROR
Hat dieses Bit den Zustand Oy
in einen Fehlerzustand geraten.

so bedeutet das, der Drucker 1st

Bit 4 SELECT
Eine logische 1
wurde. Eine logische 0 bedeutet,

zeigt der CPU an, dass der Drucker angewaehlt
der Drucker ist nicht angewaehlt.

Bit S FE
Dieses Bit zeigt an, ob das Fapierende erreicht
logische 1 signalisert das kein Papier eingelegt ist.

wurde. Eine

Bit & /ACKNLG
Eine logische © zeigt an, dass der Drucker ein Zeichen verar-

beitet hat und bereit ist, ein anderes Zeichen zu empfangen.
Eine logische 1 bedeutet, der Drucker ist nicht bereit ein an-
deres Zeichen zu empfangen. Normalerweise wird dieses Signal

annaehernd S Mikrosekunden vor dem Ende des /BUSY-Signals aktiv

sein.

Bit 7 /BUSY
Dieses Bit zeigt an, dass der Drucker besetzt
Daten annehmen kann. Eine logisch O bedeutet, der Drucker
Eine logische ! zeigt an, dass der Drucker nicht besetzt

ist und keine
ist

besetzt.
ist. Dieses Signal wird in folgenden Zustaenden auf logisch O
gesetzt:

~ waehrend der Datenuebertragung

~ waehrend des Druckens
~ wenn der Druckkopf seine Fosition aendert
~ wenn der Drucker sich im off-line-Zustand befindet oder

~ waehrend eines Fehlerzustandes.
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